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Aufbau und Wirkungsweise von Freildufen

Freilaufe sind Maschinenelemente mit beson-
deren Eigenschaften:

¢ Inder einen Drehrichtung besteht keine Ver-
bindung zwischen Innen- und AuBenring;
der Freilauf ist im Leerlaufbetrieb.

¢ In der anderen Drehrichtung besteht eine
Verbindung zwischen Innen- und Aufenring;
der Freilauf ist im Mitnahmebetrieb und
kann in dieser Drehrichtung ein hohes Dreh-
moment Ubertragen.

So kann sich beispielweise bei demin Bild 1 dar-
gestellten Freilauf der AuBenring bei still
stehendem Innenring im Uhrzeigersinn frei be-
wegen (Leerlaufbetrieb). Wird jedoch der
AuBenring in entgegengesetzter Richtung
gedreht, besteht eine Verbindung zwischen
Innen- und AuBenring und der Innenring wird
mitgenommen (Mitnahmebetrieb).

Freildufe werden eingesetzt als:
» Riicklaufsperren
® Uberholfreildufe
® Vorschubfreilaufe

Freildufe konnen diese Funktionen vollig auto-
matisch in den unterschiedlichsten Maschinen
erfullen.Es ist keine mechanische oder hydrau-
lische Betatigungseinrichtung erforderlich, wie
z.B.in Schaltkupplungen oder in Bremsen.

Freilaufe bestehen aus einem Innen- und einem
AuBBenring zwischen denen Klemmelemente
angeordnet sind. Klemmelemente kdnnen
Klemmstiicke oder Klemmrollen sein. Man
unterscheidet:

* Freildufe mit eigener Lagerung und
* Freildufe ohne eigene Lagerung.

Fir die Funktion eines Freilaufs ist die zentrische
Ausrichtung von Innen- und Auf8enring wich-
tig. Bei Freilaufen ohne eigene Lagerung ist eine
solche zentrische Ausrichtung kundenseitig
vorzusehen.

RINGSPANN-Freildufe sind ein unentbehrliches
Konstruktionselement im Maschinen- und An-
lagenbau sowie in der Luftfahrttechnik. Viele
Konstruktionen lassen sich tiberhaupt nur mit
Freilaufen wirtschaftlich sinnvoll realisieren. Der
Freilauf als selbstschaltendes Antriebselement
wird herkdmmlichen Ldsungen vorgezogen,
weil er folgende entscheidende Vorteile bietet:

* Betriebssicherheit,
*  Wirtschaftlichkeit und

¢ hoheren Automatisierungsgrad.

Sperrrichtung bzw.
Mitnahmebetrieb

Freilaufrichtung bzw.
Leerlaufbetrieb

Innenring AuBenring
Klemmelemente

(Klemmstiicke oder Klemmrollen) 1

Mit mehr als 50 Jahren Erfahrung in Entwick-
lung, Produktion und Vertrieb von Freildufen
verfligt RINGSPANN heute Gber das umfang-
reichste Programm an Freildufen. Eine weltwei-
tes Netz an Tochtergesellschaften und Ver-
triebspartnern sorgt fiir bestmaoglichen, person-
lichen Service vor Ort. Montage- und Produk-
tionsstatten in verschiedenen Landern sichern
schnelle und zuverldssige Belieferung.

Klemmelemente
(hier Klemmstticke)

Dichtung

Kugellager

Freilauf mit eigener Lagerung

AuBenring

Innenring

Freilauf ohne eigene Lagerung

Klemmelemente
(hier Klemmstticke)

AuBenring

Innenring




Anwendungen von Freildufen

» Riicklaufsperre

Freildufe werden als Riicklaufsperre einge-
setzt, wenn eine Drehbewegung gegen die
Betriebsdrehrichtung verhindert werden
soll. Bei vielen Maschinen und Anlagen ist
es aus sicherheitstechnischen oder funk-
tionsbedingten Griinden notwendig, dass
sie nurin einer - vorher festgelegten - Dreh-
richtung arbeiten. So bestehen z.B.flr den
Betrieb von Forderanlagen gesetzliche Vor-
schriften, die eine mechanische Sicherheits-
einrichtung verlangen.

I

i

U1

Der normale Betriebszustand einer Rick-
laufsperre ist der Leerlaufbetrieb; das Sper-
ren (Drehmomentiibertragung) erfolgt bei
Drehzahl Null. Der dabei eintretende, sofor-
tige Eingriff der Klemmelemente sorgt fiir ' der Regel werden Riicklaufsperren eingesetzt, bei denen  Die konstruktiv aufwandigeren Riicklaufsperren, bei denen
die erforderliche hohe Betriebssicherhei der Innenring frei lauft, wahrend Uber den fest gehaltenen  der AuBenring frei lauft und Gber den fest gehaltenen

e erforderliche hohe Betriebssicherneit. AuBenring der Ruicklauf gesperrt wird (Bild 3). Innenring gesperrt wird, finden heute nur noch vereinzelt

Verwendung (Bild 4).

3 4

» Uberholfreilauf

Der Uberholfreilauf kuppelt Maschinen
oder Maschinenteile und unterbricht auto-
matisch deren Verbindung, sobald das Ab-
triebsteil des Uberholfreilaufs schneller Mﬁ, _
gedreht wird als das Antriebsteil. Er kann in Rl @S .:“ )
vielen Fillen eine aufwandige Schaltkupp- =y =l = )
lung ersetzen.

Beim Uberholfreilauf erfolgt das Kuppeln
im Mitnahmebetrieb (Drehmomentiiber-
tragung), wahrend im Leerlaufbetrieb die
Drehmomenttibertragung zwischen Innen-
und AuBenring unterbrochen ist. Im Mit-
nahmebetrieb sind die Drehzahlen von
Innen- und AuBenring gleich, wiahrend sie Leerlaufbetrieb Mitnahmebetrieb Leerlaufbetrieb Mitnahmebetrieb

6
im Leerlaufbetrieb unterschiedlich sind. °

Bild 5 zeigt einen Uberholfreilauf, bei dem im Mitnahme- Bild 6 zeigt einen Uberholfreilauf, bei dem im Mitnahme-
betrieb der Kraftfluss vom Innenring auf den AuBenring  betrieb der Kraftfluss vom AuBenring auf den Innenring
erfolgt und im Leerlaufbetrieb der AuBenring mit hoherer  erfolgt und im Leerlaufbetrieb der Innenring mit hoherer
Drehzahl den Innenring tberholt. Drehzahl den AuBenring tiberholt.

» Vorschubfreilauf

Der Vorschubfreilauf ibersetzt eine hin-
und hergehende Bewegung in eine schritt-
weise Drehbewegung (Vorschub). Der
RINGSPANN-Vorschubfreilauf arbeitet pra-
zise und gerduschlos und ermdglicht eine
stufenlose Einstellung des Vorschubweges.

/
<j Mitnahme-

Leerlauf-  betrieb

’ Leerlaufbetrieb betrieb
Mitnahmebetrieb 7

8

Bild 7 zeigt einen Vorschubfreilauf, bei dem der AuBenring  Bild 8 zeigt einen Vorschubfreilauf, bei dem der Innenring
die hin-und hergehende Bewegung machtund derInnen-  die hin- und hergehende Bewegung macht und der Aulen-
ring den schrittweisen Vorschub austibt. ring den Vorschub ausdibt.




Einsatzgebiete von Freilaufen

» Einsatzgebiete von Riicklaufsperren

Getriebe
Elektromotoren
Getriebemotoren

Die Rucklaufsperre verhindert im Antrieb von Forderanlagen
ein Rucklaufen nach dem Abschalten des Motors.

Schragférderbander
Elevatoren
Becherwerke

Die Ricklaufsperre verhindert, dass das Fordergut bei Stromaus-
fall oder abgeschaltetem Motor zurticklauft.

» Einsatzgebiete von Uberholfreildufen

Textilmaschinen
Druckmaschinen

1 — |
| e g

Der Uberholfreilauf trennt in Textil- und Druckmaschinen
den zum Einrichten erforderlichen Kriechgangantrieb vom
Hauptantrieb.

Geblase
Ventilatoren —

f
5 E

Der Uberholfreilauf verhindert beim Abschalten von
Gebldsen und Ventilatoren, dass deren Schwungmasse
den Antrieb mitzieht.

® Einsatzgebiete von Vorschubfreilaufen

Textilmaschinen

Druckmaschinen :

N NS

——

D)

\»

N

Der Vorschubfreilauf erzeugt schrittweise Transportvorschiibe in
Textil- und Druckmaschinen.

Verpackungsmaschinen
Abfiillanlagen |

-

=

Der Vorschubfreilauf wird in Verpackungsmaschinen und
Abfillanlagen zum schrittweisen Vorschub eingesetzt.




Geblase
Ventilatoren —

f Ny
Lag*

Die Riicklaufsperre verhindert ein Riickwartslaufen unter dem
Druck des Fordermediums nach dem Abschalten des Motors.

Pumpen
Kompressoren

[
U

Die Ricklaufsperre verhindert ein Rlickwartslaufen unter dem
Druck des Férdermediums nach dem Abschalten des Motors.

Pumpen
Generatoren

Der Uberholfreilauf kuppelt bei Mehrmotorenantrieben den nicht
oder mit niedrigerer Drehzahl laufenden Antrieb automatisch ab.

Rollgange
Durchlauféfen

Der Uberholfreilauf bewirkt, dass das Férdergut schneller als
es der Drehzahl des Antriebs entspricht tiber den Rollgang
geschoben oder gezogen werden kann.

Starkstromschalter

Der Vorschubfreilauf wird in Starkstromschaltern zum Spannen
einer Feder an Stelle eines Untersetzungsgetriebes eingesetzt.

Samaschinen

Der Vorschubfreilauf ersetzt in Sdmaschinen
ein Untersetzungsgetriebe.




Bauformen von Freilaufen

Komplettfreilauf

* Mit eigener Lagerung von Innen-
und AuBenring

* Vollstandig gekapselt
* Mit eigener Schmierung

* Verbindung zwischen Auf3enring und

Kundenteil durch:

- Stirnseitige Schraubverbindung (Bild9), | | __ __ __ __ E

- Befestigungsflansch,

- Passfederverbindung am AuBBenring,
- Hebelarm (Bild 10) oder
- Wellenkupplung.

Gehausefreilauf

* Mit eigener Lagerung von Innen-
und AuBenring

* Vollstandig gekapselt durch UL LA AL AL
eigenes Gehduse

* Mit eigener Schmierung

* Mit gelagerter An- und Abtriebswelle ‘ @

* Stationdre Anordnung
I —
* Verwendung ausschlieBlich als

Uberholfreilauf
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Basisfreilauf

* Mit eigener Lagerung von Innen-
und AuBenring

e Zur Komplettierung mit Kunden-
Anschlussteilen

* Schmierung - sofern erforderlich -
ist kundenseitig vorzusehen

Anbaufreilauf

* Ohne eigene Lagerung. Zentrische
Ausrichtung von Innen- und AuBenring
ist kundenseitig vorzusehen

* Anbau des Aulenrings an Kundenteil
durch stimseitige Schraubverbindung
o Schmierung - sofern erforderlich -
ist kundenseitig vorzusehen

Einbaufreilauf

* Baureihen sowohl mit als auch ohne
eigene Lagerung.Bei Baureihen ohne
eigene Lagerung ist eine zentrische
Ausrichtung von Innen- und AufBenring
kundenseitig vorzusehen

¢ Einbau des AuBenrings in kundenseitiges
Gehduse durch Pressverbindung oder
Passfederverbindung. Dadurch sind
kompakte, platzsparende Einbaulésungen
moglich.

* Schmierung - sofern erforderlich -
ist kundenseitig vorzusehen




Freildufe mit Klemmstiicken oder Klemmrollen

zwei unterschiedliche Freilaufausfiihrungen

Ausfiihrung als Klemmstiick-Freilauf

Der Klemmstiick-Freilauf hat AuBen- und In-
nenringe mit zylindrischen Laufbahnen. Da-
zwischen sind die einzeln angefederten
Klemmsttlicke angeordnet. Der Freilauf sperrt
schlupffrei. Unterschiedliche Klemmstiick-
formen ermdglichen mehrere Bauarten. Liefer-
bar sind Bauarten fiir:

* Hohe Drehmomente
* Beriihrungsfreien Leerlaufbetrieb

¢ Hohe Schaltgenauigkeit

Wirkungsweise Klemmstiick-Freilauf

Bei der in Bild 16 gezeigten Klemmstiickanord-
nung kann der AuBenring im Uhrzeigersinn frei
gedreht werden (Leerlaufbetrieb), wenn der In-
nenring

o stillsteht,
* im Gegenuhrzeigersinn gedreht wird oder

* im Uhrzeigersinn langsamer als der
Aufenring gedreht wird.

Wird der AuBenring - beispielsweise bei stillste-
hendem Innenring - in entgegengesetzter Rich-
tung gedreht, so wird die Klemmung wirksam.
Die Klemmstiicke verspannen sich schlupffrei
zwischen den Laufbahnen. In dieser Drehrich-
tung kann ein hohes Drehmoment {ibertragen
werden (Mitnahmebetrieb).

Die in Bild 16 gezeigte Klemmstiickanordnung
erlaubt auch einen Leerlaufbetrieb bei Drehung
des Innenrings im Gegenuhrzeigersinn und
einen Mitnahmebetrieb bei Drehung im Uhr-
zeigersinn.

Auf der Wirkungslinie, welche die Beriihrungs-
punkte KlemmstUck zu Innenringlaufbahn und
Klemmstiick zu AuBenringlaufbahn verbindet,
werden im Mitnahmebetrieb durch die Ver-
spannung die Kréfte F, und F, erzeugt (siehe
Bild 17). Diese sind aufgrund des Kraftegleich-
gewichts gleich groB. Die Krafte F, und F, las-
sen sich in die Normalkrafte F\, und F, sowie
in die Umfangskréfte Fy, und F, zerlegen. Die
Wirkungslinie bildet gegeniber der Kraft Fy,
bzw. Fy, den Klemmwinkel €, bzw. €, wobei
g, > £,.Um Selbsthemmung zu erreichen, mul3
der Tangens des Klemmwinkels ¢, kleiner sein
als der Reibwert p.
Fn
Fai
Aufgrund der Beziehung
M=z-R, - Fy=z-R, -Fy -tang,
=z-Ry- Fja=z Ry -Fya-tane,

tang = =p

mit z = Anzahl der Klemmstticke

passt sich die Verspannung der Klemmstiicke
selbsttdtig dem vorhandenen Drehmoment M an.

Sperrrichtung bzw. | Freilaufrichtung bzw.

Leerlaufbetrieb \

Mitnahmebetrieb ‘

AuBenringlaufbahn

Federkraft

Federschenkel -

Klemmkeil

Innenringlaufbahn

Freilaufrichtung bzw. | Sperrrichtung bzw.
Leerlaufbetrieb | Mitnahmebetrieb
7/
16
Fa
N

Wirkungslinie der
Kréfte Fyund Fp

10




Ausfiihrung als Klemmrollen-Freilauf

Beim Klemmrollen-Freilauf hat entweder
der Innen- oder der AuBBenring Klemmram-
pen. Der andere Ring hat eine zylindrische
Laufbahn. Dazwischen sind die einzeln
angefederten Klemmrollen angeordnet.
Der Freilauf sperrt schlupffrei.

Sperrrichtung bzw. | Freilaufrichtung bzw.
Mitnahmebetrieb ‘ Leerlaufbetrieb

AuRenringlaufbahn Federkraft

Klemmrampe

Klemmkeil

Freilaufrichtung bzw.
Leerlaufbetrieb

Sperrrichtung bzw.
Mitnahmebetrieb

~ Wirkungslinie der
Kréfte Fyund Fp

r“/—

20

Wirkungsweise Klemmrollen-Freilauf

Bei der in Bild 19 gezeigten Einbauversion
kann der AuBenring im Uhrzeigersinn frei
gedreht werden (Leerlaufbetrieb), wenn der
Innenring

o stillsteht,
* im Gegenuhrzeigersinn gedreht wird oder

* im Uhrzeigersinn langsamer als der
Aufenring gedreht wird.

Wird der AuBenring - beispielsweise bei stillste-
hendem Innenring - in entgegengesetzter Rich-
tung gedreht, so wird die Klemmung wirksam.
Die Klemmrollen verspannen sich schlupffrei
zwischen den Laufbahnen. In dieser Drehrich-
tung kann ein hohes Drehmoment libertragen
werden (Mitnahmebetrieb).

Die in Bild 19 gezeigte Einbauversion erlaubt
auch einen Leerlaufbetrieb bei Drehung des
Innenrings im Gegenuhrzeigersinn und einen
Mitnahmebetrieb bei Drehung im Uhrzeiger-
sinn.

Auf der Wirkungslinie, welche die Beriihrungs-
punkte Klemmrolle zu Klemmrampe und
Klemmrolle zu AuBenringlaufbahn verbindet,
werden im Mitnahmebetrieb durch die Ver-
spannung die Kréfte F, und F, erzeugt (siehe
Bild 20). Diese sind aufgrund des Kraftegleich-
gewichts gleich groR. Die Krafte F und F, las-
sen sich in die Normalkrafte Fy, und F, sowie
in die Umfangskrafte Fy, und Fy, zerlegen. Die
Wirkungslinie bildet gegeniiber der Kraft Fy,
bzw. Fy, den Klemmwinkel €. Um Selbsthem-
mung zu erreichen, mul3 der Tangens des
Klemmwinkels kleiner sein als der Reibwert p.
Zum Beispiel bedeutet dies fiir die Kontaktstelle
Klemmrolle zu Aussenringlaufbahn:

F
tane = A = ]
FNa
Aufgrund der Beziehung
M=z-Ry-Fra=2z-Ry-Fyp-tane
mit z = Anzahl der Klemmrollen

passt sich die Verspannung der Klemmrollen
selbsttatig dem vorhandenen Drehmoment M an.

11



Bauarten fiir erhohte Lebensdauer

Bauart Standard Bauart Klemmstiickabhebung X | Bauart Klemmstiickabhebung Z Bauart RIDUVIT® Bauart P-Schliff Bauart hydrodynamische
Klemmstiickabhebung
Fr den universellen Einsatz Fiir erhdhte Lebensdauerdurch | Fiirerhdhte Lebensdauerdurch | Fiirerhchte Lebensdauer durch Fiir erh6hte Lebensdauer Fr erhohte Lebensdauer durch
Klemmstiickabhebung bei schnell | Klemmsttickabhebung bei schnell Klemmstiickbeschichtung und Schaltgenauigkeit Klemmsttickabhebung bei schnell
drehendem Innenring drehendem Aufenring drehendem Auf3enring
g
"a’_ Bis mittlere Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen Bis hohe Drehzahlen
3 im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb
X (Innen- oder AuBenring lduft frei) (Innenring lduft frei) (AuBenring l&uft frei) (Innen- oder AuBenring lauft frei)
3
-3
" Bis mittlere Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen Bis hohe Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen
o E im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb im Leerlaufbetrieb
g g '(Innen- oder AuBenring tiberholt) (Innenring tberholt) (AuBenring tiberholt) (Innen- oder Auenring tiberholt) (AuBenring Uberholt)
3 =
g -1=°_ Bis sehr hohe Drehzahlen Niedrige Drehzahlen Niedrige Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen Bis sehr hohe Drehzahlen
; é im Mitnahmebetrieb im Mitnahmebetrieb im Mitnahmebetrieb im Mitnahmebetrieb im Mitnahmebetrieb
(AuBen- oder Innenring nimmt mit) (AuBenring nimmt mit) (Innenring nimmt mit) (AuBen- oder Innenring nimmt mit) (Innenring nimmt mit)
2
% ' Bis mittlere Bis hohe
_E Gesamtzahl an Schaltungen Gesamtzahl an Schaltungen
k4

RINGSPANN hat neben der Bauart Standard flinf
weitere Bauarten fuir erhohte Lebensdauer bei

Freildufen mit Klemmstiicken entwickelt.Oben
stehende Tabelle fasst qualitativ die empfoh-

lenen Einsatzbedingungen dieser Bauarten zu-
sammen.

Bauart Klemmstiickabhebung X

Die Klemmstiickabhebung X wird bei Riicklauf-
sperren und Uberholfreildufen angewandt, so-
fernim Leerlaufbetrieb der Innenring mit hoher
Drehzahl umlduft, und sofern bei Uberholfrei-
[dufen der Mitnahmebetrieb bei niedriger Dreh-
zahl erfolgt. Im Leerlaufbetrieb bewirkt die
Fliehkraft F. ein Abheben der Klemmstiicke
von der AuBenringlaufbahn.In diesem Betriebs-
zustand arbeitet der Freilauf verschleif3frei, also
mit unbegrenzter Gebrauchsdauer.

Bild 21 zeigt einen Freilauf mit Klemmstiickab-
hebung Xim Leerlaufbetrieb. Die Klemmstiicke,
die in einem mit dem Innenring reibschlissig
verbundenen Kifig geflhrt sind, laufen mit
dem Innenring um. Die im Schwerpunkt S des
Klemmstiickes angreifende Fliehkraft F - hat das
Klemmstilick im Gegenuhrzeigersinn gedreht
und an den Stiitzbord des Kafigs angelegt.

Stutzbord

Freilaufrichtung bzw.
/‘ Leerlaufbetrieb

21

" Feder-
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Sperrrichtung bzw.

Mitnahmebetrieb
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Dabei ergibt sich der Spalt a zwischen Klemm-
stlick und AuBenringlaufbahn; der Freilauf ar-
beitet berlihrungslos. Sinkt die Innenring-
Drehzahl soweit ab, dass die Wirkung der Flieh-
kraft auf das Klemmsttick kleiner wird als die

Anfederungskraft Fr, so legt sich das Klemm-
stiick wieder an den AuBenring an,und der Frei-
lauf ist sperrbereit (Bild 22).In der Anwendung
als Uberholfreilauf darf die Mitnahmedrehzahl
40% der Abhebedrehzahl nicht tiberschreiten.

Bauart Klemmstiickabhebung Z

Die KlemmstUickabhebung Z wird bei Riicklauf-
sperren und Uberholfreiliufen angewandt, so-
fern im Leerlaufbetrieb der AuBenring mit
hoher Drehzahl umlauft, und sofern bei Uber-
holfreildufen der Mitnahmebetrieb bei niedri-
ger Drehzahl erfolgt.Im Leerlaufbetrieb bewirkt
die Fliehkraft F - ein Abheben der Klemmstiicke
von der Innenringlaufbahn. In diesem Betriebs-
zustand arbeitet der Freilauf verschleif3frei, also
mit unbegrenzter Gebrauchsdauer.

Bild 23 zeigt einen Freilauf mit Klemmsttickab-
hebung Z im Leerlaufbetrieb. Die Klemmstticke
laufen mit dem AuBenring um. Die im Schwer-
punkt S desKlemmsttickes angreifende Flieh-
kraft F- hat das Klemmstiick im Gegen-
uhrzeigersinn gedreht und an den AuBenring
angelegt. Dadurch ergibt sich der Spalt a
zwischen Klemmstlick und Innenringlaufbahn;

NN
AN N\ -0
Freilaufrichtung bzw.

Leerlaufbetrieb "\
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der Freilauf arbeitet beriihrungslos. Sinkt die
AuBBenring-Drehzahl soweit ab, dass die Wir-
kung der Fliehkraft auf das Klemmstick kleiner
wird als die Anfederungskraft F, so legt sich das
Klemmstiick wieder an den Innenring an, und

der Freilauf ist sperrbereit (Bild 24). In der An-
wendung als Uberholfreilauf darf die Mitnah-
medrehzahl 40% der Abhebedrehzahl nicht
Uberschreiten.
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Bauart RIDUVIT®

RINGSPANN-Klemmsticke sind aus Chromstahl
hergestellt, wie er fiir Kugeln und Rollen in Walz-
lagern Verwendung findet. Die hohe Druckfes-
tigkeit, Elastizitat und Zahigkeit dieses Werk-
stoffes ist fiir die Klemmstticke im Sperrzu-
stand erforderlich.Im Leerlaufbetrieb kommt es
dagegen auf hochste VerschleiBfestigkeit an
der Berlihrungsstelle Klemmstiick zu Innen-
ringlaufbahn an. Alle diese Anforderungen
werden von einem Chromstahl-Klemmsttick
mit RIDUVIT-Beschichtung in hervorragender
Weise erfllt. Die RIDUVIT-Schicht verleiht
dem Klemmstiick einen hartmetallartigen Ver-

schleiBwiderstand. Die hier angewandte Tech-
nologie basiert auf dem neuesten Wissensstand
der Tribologie-Forschung. RIDUVIT-Klemm-
stiicke werden in Riicklaufsperren und Uberhol-
freildufen eingesetzt und steigern die Lebens-
dauer auf ein Vielfaches.

Bauart P-Schliff

Der P-Schliff gibt dem RINGSPANN Klemm-
stlick-Freilauf seine hervorragende Eignung als
Vorschubfreilauf. P-Schliff bedeutet, dass die
AuBenringlaufbahn nicht rund, sondern poly-
gonformig geschliffen ist. Das hat zur Wirkung,
dass der Abstand zwischen der AuBenringlauf-
bahn und der Innenringlaufbahn an verschie-
denen Stellen des Umfangs unterschiedlich
grof3 ist. Da die Klemmstiicke wahrend des Be-
triebs langsam in Umfangrichtung wandern,
verdndert sich somit standig ihre Winkelstel-
lung. Die Berlihrungslinie am Klemmsttick wan-
dert dabei zwischen den Punkten a und b hin
und her.Dadurch verteilt sich der Verschleils am
Klemmstiick auf eine gréBere Flache, wobei je-

doch die funktionswichtige Klemmstiickform
erhalten bleibt. Die Klemmstiicke bleiben trotz
gewisser Abnutzung funktionsfahig. Der P-
Schliff wird bei Vorschubfreilaufen angewandt,
da er hier nicht nur eine Erhdhung der Lebens-
dauer bewirkt, sondern gleichzeitig fr eine Er-
hohung der Schaltgenauigkeit sorgt.

Bauart hydrodynamische Klemmstiickabhebung

Die hydrodynamische Klemmstiickabhebung
ist die ideale Lésung fiir Uberholfreildufe mit
hohen Drehzahlen, nicht nurim Leerlaufbetrieb,
sondern auch im Mitnahmebetrieb, wie sie z.B.
in Mehrmotorenantrieben auftreten.Bei der hy-
drodynamischen Klemmstiickabhebung wird
die Abhebekraft durch einen Olstrom erzeugt.
Mafgeblich fiir die Abhebewirkung ist die Rela-
tivdrehzahl zwischen Innen- und Au8enring.Im
Gegensatz zu den Freildufen mit Klemmstiick-
abhebung X oder Z kann also hier die Mitnah-
medrehzahl ebenso hoch wie die Leerlaufdreh-
zahl sein.

Die Freildufe mit hydrodynamischer Klemm-
stiickabhebung (Baureihe FKh und FKhG) bein-
halten eine Olpumpe nach dem Schépf-
rohr-Prinzip. Die Schépfrohre sind mit dem In-
nenring verbunden. Bei umlaufendem AuB3en-
ring bildet sich in der Olkammer ein Qlring, in
den die Schopfrohre eintauchen. Sobald der Au-
Benring den Innenring Uberholt, fordern die
Schépfrohre das Ol unter Druck in die Ringkam-
mer und das Ol tritt dann durch den Ringspalt
mit hoher Geschwindigkeit axial in die Zwi-
schenrdume der Klemmsticke aus. In Abhén-

Freilaufrichtung bzw.
Leerlaufbetrieb

27

3 |

28

gigkeit der Relativdrehzahl zwischen Au3en-
und Innenring flieBt der Olstrom nicht axial in
die Zwischenraume der Klemmstiicke, sondern
unter einem Winkel. Dadurch wird auf die
Klemmstiicke eine Reaktionskraft ausgeiibt.
Diese Reaktionskraft (iberwindet die Andrick-
kraft der Klemmstiickfedern, und die Klemm-
stiicke heben vom Innenring ab. Dieser Vorgang
wird durch eine hydrodynamische Schmierkeil-
bildung noch unterstiitzt. Bei Verringerung der
Relativdrehzahl zwischen Auf3en- und Innen-

ring, verringert sich auch die Abhebekraft. Be-
reits vor Erreichen des Synchronlaufs kommen
die Klemmstticke wieder sicher zur Anlage am
Innenring und sind sperrbereit. Dadurch ist eine
sofortige Lasttibernahme bei Erreichen der Syn-
chrondrehzahl gewahrleistet. Die hydrodynami-
sche Klemmstiickabhebung ermdglicht einen
praktisch verschleifreien Leerlaufbetrieb.
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Drehmomentauslegung

Drehmomentauslegung fiir Riicklaufsperren

Das Stillsetzen eines beladenen Schragférder-
bandes, eines Elevators oder z. B. einer Pumpe
ist ein stark dynamischer Vorgang bei dem
hohe Spitzendrehmomente auftreten. Diese
Spitzendrehmomente sind fiir die Auswahl der
Rucklaufsperre mafgeblich. Die Vorausbe-
stimmung des auftretenden Drehmoments im
Sperrfall erfolgt am sichersten durch eine
Drehschwingungsanalyse des Gesamtsystems.
Dies setzt allerdings u.a. die Kenntnis der
Drehmassen, der Drehsteifigkeiten und aller am
System angreifenden Erregermomente voraus.
In vielen Fillen ist eine Schwingungsberech-
nung zu aufwandig bzw.in der Projektierungs-
phase stehen haufig nicht alle erforderlichen
Daten zur Verfiigung. Dann sollte das Ausle-
gungsdrehmoment M, der Riicklaufsperre wie
folgt bestimmt werden:

M, = 1,75-1-M, [Nm]

Haufig ist nur die Motor-Nennleistung Py [kW1]
bekannt.Dann gilt:

My = 1,75-1?-9550 - Py/ngp [Nm]

In diesen Gleichungen bedeutet:

M, = Auslegungsmoment der Riicklaufsperre
[Nm]

M, = 9550 P /ng, INm]

= Statisches Riickdrehmoment der Last,
bezogen auf die Sperrenwelle [Nm]

P, = Hubleistung der Férderanlage bei
Volllast [kW]

= Forderhohe [m] multipliziert mit der pro
Sekunde geférderten Last [kN/s]

Py = Motor-Nennleistung [kW]
Nep = Drehzahl Ricklaufsperrenwelle [min™]

v = Wirkungsgrad der Anlage
(siehe nebenstehende Tabelle)

Nach der Berechnung von M, ist die GréRe der
Ricklaufsperre nach den Katalogtabellen so
auszuwdhlen, dass stets gilt:

My = My

My = Nenndrehmoment der Riicklaufsperre
gemal den Tabellenwerten [Nm]

Es ist zu beachten, dass bei einem direkten Mo-
torstart in die Sperrrichtung einer Riicklauf-
sperre sehr hohe Spitzendrehmomente ent-
stehen, welche die Rucklaufsperre zerstéren
konnen.

Richtwerte fur m:

Art der Anlage M n?

Forderbander, Neigung bis 6° 0,71 0,50
Forderbander, Neigung bis 8° 0,78 061
Forderbander, Neigung bis 10° 0,83 0,69
Férderbander, Neigung bis 12° 0,86 0,74
Forderbander, Neigung bis 15° 0,89 0,79
Schneckentrogpumpen 0,93 0,87
Kegelmduhlen, Trockentrommeln 0,85 0,72
Becherwerke, Elevatoren 0,92 0,85
Hammermihlen 0,93 0,87

Drehmomentauslegung fiir Uberholfreildufe

In vielen Einsatzfallen von Uberholfreildufen
treten dynamische Vorgénge auf, bei denen
hohe Spitzendrehmomente entstehen. Bei
Uberholfreildufen sind die beim Anfahren
auftretenden Drehmomente zu beachten. Die
Drehmomentspitzen beim Anfahren kénnen
bei Asynchronmotoren - insbesondere beim
Beschleunigen grof3er Massen und bei Verwen-
dung drehelastischer Kupplungen - ein Mehr-
faches des aus dem Motor-Kippmoment er-
rechneten Drehmomentes erreichen. Ahnlich
sind die Verhdltnisse bei Verbrennungsmo-
toren, die schon im Normalbetrieb infolge ihres
Ungleichférmigkeitsgrades Drehmomentspit-
zen hervorrufen, die weit Gber dem Nenn-
drehmoment liegen.

Die Vorausbestimmung des maximal auftre-
tenden Drehmoments erfolgt am sichersten
durch eine Drehschwingungsanalyse des Ge-
samtsystems. Dies setzt allerdings u.a. die
Kenntnis der Drehmassen, der Drehsteifigkeiten
und aller am System angreifenden Erregermo-
mente voraus. In vielen Féllen ist eine Schwin-
gungsberechnung zu aufwandig bzw. in der
Projektierungsphase stehen haufig nicht alle er-
forderlichen Daten zur Verfiigung. Dann sollte

das Auslegungsdrehmoment M, des Uberhol-
freilaufs wie folgt bestimmt werden:

M, = K-M,
In dieser Gleichung bedeutet:
M, = Auslegungsdrehmoment des Freilaufs

K = Betriebsfaktor
(siehe nebenstehende Tabelle)

M, = Lastmoment bei gleichférmig
umlaufendem Freilauf:

=9550- Py/nep
Py = Motor-Nennleistung [kW]

Nneg = Drehzahl des Freilaufs im
Mitnahmebetrieb [min]

Nach der Berechnung von M, ist die GroBe des
Freilaufs nach den Katalogtabellen so auszu-
wahlen, dass stets gilt:

My = My

My = Nenndrehmoment des Freilaufs in [Nm]
gemal den Tabellen dieser Druckschrift.

Richtwerte flr Betriebsfaktor K:

Art der Antriebsmaschine K
Elektromotor mit geringen AnfahrstoBen (z.B. 08
Gleichstrommotor, Asynchonmotor mit Schleif- b’is
ringlaufer oder Anfahrkupplung), Dampftur- 25

bine, Gasturbine

Elektromotor mit groen Anfahrstéfen (zB. 1,25
Synchron- oder Asynchronmotor mit direkter  bis

Einschaltung) 2,5

. . . 1,25
Kolbenkraftmaschine mit mehr als zwei Zylin- bis
dern, Wasserturbine, Hydraulikmotor 315
Kolbenkraftmaschine mit einem oder mehr LE
Zylindern 315

Der Betriebsfaktor K héangt von den Eigenschaf-
ten der Antriebs- und der Arbeitsmaschine ab.
Hier gelten die allgemeinen Regeln des Maschi-
nenbaus. Aus der Praxis sind Anwendungen
bekannt, wo der Betriebsfaktor K auch Werte bis
20 annehmen kann, z.B. beim Direktanlauf von
Asynchron-Elektromotoren in Verbindung mit
gummielastischen Kupplungen.

Drehmomentauslegung fiir Vorschubfreilaufe

Die Drehmomentauslegung fiir Vorschubfrei-
laufe ist unter anderem abhangig davon, wie
die hin- und hergehende Bewegung erzeugt

wird (Kurbeltrieb, Hydraulikzylinder, Pneumatik-
zylinder usw.). Sie kann nicht in einfache Glei-
chungen gefasst werden. Bei Nennung des

maximal zu Ubertragenden Drehmomentes
beraten wir Sie gerne beziiglich der Drehmo-
mentauslegung.
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Freilaufauswahl

Die Auswahl des richtigen Freilaufs hangt von
mehreren Kriterien ab. Um fiir Sie eine optimale
Freilaufauswahl treffen zu kdnnen, bitten wir
Sie, den entsprechenden Fragebogen der
Seiten 111 bis 114 auszufiillen und an uns zu
senden.

Sollten Sie die Freilaufauswahl selbst treffen wollen, empfehlen wir - ohne eine Haftung fir
magliche Fehler bei der Auswahl zu tibernehmen - folgendes Vorgehen:

1. Bestimmung der Anwendung
des Freilaufs als

» Riicklaufsperre
® Uberholfreilauf
® Vorschubfreilauf
Siehe hierzu Seite 5.

2, Bestimmung der geeigneten Bauform
des Freilaufs als

+ Komplettfreilauf,

* Gehdusefreilauf,

* Basisfreilauf,

¢ Anbaufreilauf oder

* Einbaufreilauf.

Siehe hierzu Seite 8 und 9.

3. Bestimmung des Auslegungsdreh-
moments des Freilaufs.

Siehe hierzu Seite 14.

4, Bestimmung der geeigneten Bauart
des Freilaufs als

* Bauart Standard,

* Bauart Klemmstlickabhebung X,
* Bauart Klemmstlckabhebung Z,
 Bauart RIDUVIT,

¢ Bauart P-Schliff oder

* Bauart Hydrodynamische
Klemmstiickabhebung.

Siehe hierzu Seite 12 und 13.
5. Auswahl des geeigneten Freilaufs

Siehe hierzu das Inhaltsverzeichnis auf den
Seiten 2 und 3, die Darstellung der unter-
schiedlichen Baureihen auf den Seiten 16 bis
101 sowie die technischen Hinweise auf den
Seiten 106 bis 109.
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Komplettfreildufe FB

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiicken in fiinf Bauarten

31

Einbauhinweise

Das kundenseitige Anbauteil wird am Auf3en-
durchmesser D zentriert und stirnseitig ange-
schraubt.

Als Toleranz der Welle ist ISO hé oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fiir den Zentrierdurch-
messer D des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Eigenschaften

Komplettfreildufe FB sind kugelgelagerte und
abgedichtete Klemmstiick-Freildufe. Sie sind 6l-
gefillt und montagefertig.

Die Freildufe FB werden eingesetzt als:

» Ricklaufsperren
» Uberholfreildufe
B Vorschubfreilsufe

Neben der Bauart Standard sind vier weitere
Bauarten flir erhohte Lebensdauer und erhohte
Schaltgenauigkeit lieferbar.

Nenndrehmoment bis 160000 Nm.

Bohrungen bis 300 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfligung.

Anwendungsbeispiel

Zwei Komplettfreildufe FB 82 SFT als Uberhol-
freildufe im Antrieb der Besdumschere in einer
Breitband-Walzenstral3e.Beim Beschneiden des
Bandanfangs werden die Schneidrollen vom
Antrieb der Besdaumschere angetrieben. Die
beiden Freildufe arbeiten dabei im Mitnahme-
betrieb. Sobald das Blechband von dem néchs-
ten Walzenpaar erfal8t wird, zieht dieses das
Band mit einer hoheren Drehzahl weiter und
die Innenringe Uberholen den langsamer dre-
henden Antrieb der Besaumschere. Die Freildufe
arbeiten im Leerlaufbetrieb. Die RIDUVIT-
Klemmstticke geben den Freildufen eine hohe
Lebensdauer.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FB 72 in Bauart Klemmstiick-
abhebung Z mit Bohrung 38 mm:

* FB72LZ,d=38mm

Fiir die FreilaufgroBen FB 340 und FB 440 bitte
bei Bestellung zusatzlich die Freilaufrichtung
des Innenringes bei Ansicht in Richtung X an-
geben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder

+  im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe FB

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiicken in fiinf Bauarten
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GroBe FB 24 bis FB 270 32 Gro6Be FB 340 bis FB 440 33
E E % Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart Klemmstiickabhebung X Bauart Klemmstiickabhebung Z Bauart P-Schliff
% L 2 Fur den universellen Einsatz Fir erhohte Lebensdauer durch Fir erhohte Lebensdauer durch Klemmsttick- Fir erhdhte Lebensdauer durch Klemmsttick- Fir erhohte Lebensdauer|
2 % = Klemmstiickbeschichtung abhebung bei schnell drehendem Innenring abhebung bei schnell drehendem AuBenring und Schaltgenauigkeit
EEE
Max. Drehzahl Max. Drehzahl Klemmstiick- | Max.Drehzahl Klemmstiick- | Max.Drehzahl
Innenring | AuBenring Innenring | AuBenring abhebung | Innenring [AuBenring abhebung  |Aussenring| Innenring
Freilauf- Nenndreh- | lduftfrei/ | luftfrei/ Nenndreh- | lauftfrei/ | luftfrei/ Nenndreh- | beiDrehzahl | léuftfrei/ |nimmt mit Nenndreh- | beiDrehzahl | lauftfrei/ |nimmtmit Nenndreh-
groBe | Typ | moment | iberholt | Gberholt | Typ | moment | tberholt | Gberholt | Typ | moment | Innenring | Gberholt Typ | moment | Aussenring | tiberholt Typ moment
Nm min’! min’! Nm min’! min’! Nm min’! min’! min’! Nm min’! min’! min’! Nm
FB 24| CF 45 4800 5500 | CFT 45 4800 5500 CFP 19
FB 29| CF 80 3500 4000 |CFT 80 3500 4000 CFP 31
FB 37| SF 200 2500 2600 | SFT 200 2500 2600 cz 110 850 | 3000 340 SFP 120
FB 44| SF 320 1900 2200 | SFT 320 1900 2200 | DX 130 860 | 1900 344 | CZ 180 800 | 2600 320 | SFP 180
FB 57| SF 630 1400 1750 | SFT 630 1400 1750 | DX 460 750 | 1400 300 LZ 430 1400 2100 560 SFP 310
FB 72| SF 1250 1120 1600 | SFT 1250 1120 1600 | DX 720 700 | 1150 280 | LZ 760 1220 1800 488 | SFP 630
FB 82| SF 1800 1025 1450 | SFT 1800 1025 1450 | DX 1000 670 | 1050 268 [SFZ 1700 1450| 1600 580 | SFP 750
FB 107 | SF 2500 880 1250 [SFT| 2500 880 1250 | DX 1500 610 900 244 |SFZ| 2500 1300| 1350 520 | SFP 1250
FB 127 SF 5000 800 1150 | SFT 5000 800 1150 | SX 3400 380 800 152 [SFZ 5000 1200 1200 480 | SFP 3100
FB 140 | SF 10000 750 1100 (SFT| 10000 750 1100 | SX 7500 320 750 128 |SFZ| 10000 950 | 1150 380 SFP 6300
FB 200| SF | 20000 630 900 [SFT| 20000 630 900 | SX | 23000 240 630 96 |SFZ| 20000 680 900 272| SFP 12500
FB 270| SF | 40000 510 750 | SFT| 40000 510 750 | UX | 40000 210 510 84 (SFZ| 37500 600 750 240 | SFP 25000
FB 340| SF | 80000 460 630 [SFT| 80000 460 630
FB 440 SF | 160000 400 550 [ SFT| 160 000 400 550

Das maximal Gibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Freilauf- Bohrungd D F G H L T 75 Gewicht
gréBe Standard max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FB 24 12 14% 14% 62 1,0 M5 8 50 51 3 09
FB 29 15 17* 17* 68 1,0 M5 8 52 56 3 1,1
FB 37 14 16 18 20 22* 22* 75 0,5 M6 10 48 65 4 13
FB 44 20 22 25% 25% 90 0,5 M6 10 50 75 6 19
FB 57 25 28 30 32% 32% 100 0,5 M8 12 65 88 6 2,8
FB 72 35 38 40 42* 42* 125 1,0 M8 12 74 108 12 5,0
FB 82 35 40 45 50% 50* 135 2,0 M10 16 75 115 12 58
FB 107 50 55 60 65* 65* 170 2,5 M10 16 90 150 10 11,0
FB 127 50 60 70 75% 75% 200 3,0 M12 18 112 180 12 19,0
FB 140 65 75 80 90 95*% 250 5,0 M16 25 150 225 12 42,0
FB 200 110 120 120 300 50 M16 25 160 270 16 62,0
FB 270 140 150 400 6,0 M20 30 212 360 18 150,0
FB 340 180 240 500 7,5 M20 35 265 450 24 275,0
FB 440 220 300 630 7,5 M30 40 315 560 24 510,0

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.
* Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Gewindebohrungen G auf Teilkreis T.
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Komplettfreilaufe FKh

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit hydrodynamischer Klemmstiickabhebung fiir Mehrmotorenantriebe

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FKh mit hydrodynamischer
Klemmstlickabhebung werden insbesondere
dann eingesetzt, wenn ein Aggregat wahlweise
von zwei oder mehreren Motoren bzw.Turbinen
mit gleicher oder dhnlich hoher Drehzahl ange-
trieben wird.

Komplettfreilaufe FKh sind kugelgelagerte und
abgedichtete Klemmstlick-Freildufe. Sie sind 6l-
geflllt und montagefertig.

Die Freildufe FKh werden eingesetzt als:

» Uberholfreiliufe

wenn die Drehzahlen im Leerlaufbetrieb und im
Mitnahmebetrieb gleich oder ahnlich hoch sind.
Nenndrehmomente bis 14000 Nm.
Bohrungen bis 95 mm.

Anwendungsbeispiel

Zwei Komplettfreiliufe FKh 28 ATR als Uberhol-
freildufe im Antrieb eines Ventilators. Der Venti-
lator kann wahlweise von einem Elektromotor
oder von einer Turbine angetrieben werden. Die
Freildufe zwischen dem Ventilator und den
beiden Antriebsaggregaten kuppeln automa-
tisch den arbeitenden Antrieb mit dem Lufter
] i 8 ] und kuppeln jeweils den Antrieb ab, der keine
Leistung mehr abgibt. Die Freildufe ersetzen

Schaltkupplungen, die eine zusatzliche Betdti-
gung beim Umschalten von einem Antrieb
zum anderen erfordern. Die hydrodynamische
Klemmstiickabhebung ist die geeignete Bauart
fur verschlei3freien Leerlaufbetrieb, wenn die
Drehzahlen im Mitnahmebetrieb gleich oder
ahnlich hoch sind wie die Drehzahlen im Leer-

- - laufbetrieb.
35
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Komplettfreilaufe FKh

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit hydrodynamischer Klemmstiickabhebung fiir Mehrmotorenantriebe
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E Bauart hydrodynamische Klemmstiickabhebung Abmessungen
L Fiir erh6hte Lebensdauer durch Klemmstiick-
2 abhebung bei schnell drehendem Auenring
|
3
Max.Drehzahl Bohrung B D F G* H K L R T i Gewicht
Aussenring Innenring d
Freilauf- Nenndreh- Giberholt nimmt mit
groBe | Typ moment Standard max.
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FKh 24| ATR 1100 3000 3000 35 40* 920 170 1,0 M10 11 9 95 135 115 6 9,6
FKh 28 |ATR 1800 2000 2000 45 50* 103 186 1,0 M10 11 1 105 135 115 12 14,0
FKh 94| ATR 2500 1800 1800 60 60 12 210 7,0 M10 16 9 120 170 150 10 19,0
FKh 106 | ATR 4200 1600 1600 70 75% 116 250 7,5 M12 18 8 125 200 180 12 25,0
FKh 148 | ATR 7000 1600 1600 90 95* 156 291 75 M16 25 9 165 250 225 12 52,0
FKh 2.53 | ATR 14000 1600 1600 90 95% 241 345 2,0 M16 25 6 245 250 220 16 98,0

Das maximal tibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1+ Toleranz der Nutbreite JS10.

* Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

** 7 = Anzahl der Gewindebohrungen G auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Das kundenseitige Anbauteil wird am Durch-
messer R zentriert und stirnseitig angeschraubt.

Der Einbau mul3 grundsétzlich so erfolgen, daf§
der Antrieb (Mitnahmebetrieb) tber den In-
nenring erfolgt und der AuBenring im Leerlauf-
betrieb tberholt.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fir den Zentrier-
durchmesser R des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

FreilaufgréBe FKh 28 in Bauart hydrodyna-
mische Klemmstiickabhebung mit Bohrung
50 mm:

+ FKh 28 ATR,d =50 mm

Bitte bei Bestellung zusatzlich die Freilaufrich-
tung des AuBenrings bei Ansicht in Richtung X
angeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder

im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe BD ... X

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiickabhebung X

38

Eigenschaften

Komplettfreildufe BD ... X sind kugelgelagerte
und abgedichtete Klemmstlick-Freildufe in
Bauart mit Klemmstilickabhebung X. Sie sind
olgefiillt.

Die Klemmstiickabhebung X sorgt flr ver-
schleiBfreien Leerlaufbetrieb bei schnell dre-
hendem Innenring.

Die Freilaufe BD ... X werden eingesetzt als:

» Riicklaufsperren
® Uberholfreiliufe

fir Einsatzfalle mit hohen Drehzahlen im Leer-
laufbetrieb und bei Anwendung als Uberhol-
freilauf mit niedrigen Drehzahlen im Mitnahme-
betrieb.

Nenndrehmomente bis 42500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf BD 45 SX als Uberholfreilauf
auf dem Wellenende des schnell drehenden
Hauptantriebes einer Textilmaschine. Das Ket-
tenrad ist mit einem Hilfsantrieb verbunden.Im
Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) tiberholt der
Innenring und der AuBenring mit dem ange-
schraubten Kettenrad steht still. Im Einrichtbe-
trieb wird die Maschine vom langsam laufen-
den Hilfsantrieb (iber den Kettentrieb und dem
im Mitnahmebetrieb arbeitenden Freilauf an-
getrieben. Bei der hier vorliegenden hohen
Drehzahl des Innenrings im Leerlaufbetrieb
wird die Bauart Klemmstiickabhebung X ein-
gesetzt; die KlemmstUcke arbeiten im Leerlauf-
betrieb bertihrungslos und damit verschleil¥frei.
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Komplettfreilaufe BD ... X

fiir stirnseitige Schraubverbindung

mit Klemmstiickabhebung X
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E % Bauart Klemmstiickabhebung X Abmessungen
L 2 Fiir erh6hte Lebensdauer durch Klemmstuick-
2 5 abhebung bei schnell drehendem Innenring
238
| o
Klemmstiick- Max. Drehzahl Bohrung B D IF G** H K L R S T 7% | Gewicht
abhebung | Innenring | AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- | beiDrehzahl | lauftfrei/ | nimmtmit
groBe | Typ | moment | Innenring | berholt Standard max.
Nm min’! min’! min’! mm mm mm mm | mm | mm | mm mm | mm [ mm | mm | mm | mm kg
BD 20| DX 420 750 1700 300 30 30| 655| 106 075| M6 26 5 77 70| 25 ) 6] 38
BD 25| DX 700 700 1600 280 35 40 40| 815| 126| 075 M6 30 5 93 80 25| 105 6 6,6
BD 30| DX 1250 630 1600 252 45 50 50| 885 151 0,75 M8 36 6 102 100 4,0 130 6| 103
BD 40| DX 1700 610 1500 244 45 55 60 60| 1025 181 075 M10 37 6 116 120 6,5 160 6| 174
BD 45| SX 2300 400 1500 160 55 65 70 70| 1155 196 125| M12 38 6 130 130 85 170 8| 224
BD 52| SX 5600 320 1500 128 65 75 80 80| 1305| 216| 175| M14 44 8| 150| 150 85| 190 8| 311
BD 55| SX 7700 320 1250 128 75 85 90 90 | 1465 246| 1,75 M14 48 10 170 160 6,5 215 8| 456
BD 60| SX 14500 250 1100 100 85 95 100 105 | 182,55 291 1,75 M14 55 10 206 190 6,5 250 8| 782
BD 70| SX 21000 240 1000 96 120 120 1925| 321| 125| M16 58 10| 215 210 90| 280 8| 934
BD 100 | UX 42500 210 750 84 150 150 | 2485 411 3,75 M20 79 10 276 270 115 365 10| 1984

Das maximal Gibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 < Toleranz der Nutbreite JS10.

** Z = Anzahl der Gewindebohrungen G auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Das kundenseitige Anbauteil wird auf dem
Durchmesser R zentriert und stirnseitig ange-
schraubt. Die Zentrierung an den Deckeln ist
besonders geeignet flir den Anbau kleiner und

schmaler Teile (Kettenrader, Zahnrader usw.).

Fiir die Montage des Anbauteils sind die Befes-
tigungsschrauben in der erforderlichen Lange

kundenseitig beizustellen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fir den Zentrier-

durchmesser R des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

FreilaufgréBe BD 30 in Bauart Klemmsttick-
abhebung X mit Bohrung 45 mm:

+ BD30DX,d=45mm
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Komplettfreilaufe BD ... R

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmrollen

M

Eigenschaften

Komplettfreildufe BD ... R sind kugelgelagerte
und abgedichtete Klemmrollen-Freilaufe. Sie
sind olgefiillt.

Die Freildufe BD ... R werden eingesetzt als:

» Rucklaufsperren
® Uberholfreiliufe
® Vorschubfreiliufe

Nenndrehmomente bis 57500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilufe BD 28 R als Uberholfreilsufe
im Rollgangantrieb einer Durchlaufofenanlage.
Die Stahlblocke mussen den Ofen mit zuneh-
mender Geschwindigkeit durchlaufen. Um das
zu erreichen, sind im Kettentrieb auf der An-
triebsseite der Transportwalzen Uberholfrei-
ldufe mit beidseitig angeschraubten Ketten-
rddern angeordnet. Das getriebene Kettenrad
hat jeweils zwei Zdhne weniger als das trei-
bende Kettenrad. Die Drehzahl nimmt dadurch
von Walze zu Walze zu. Der Stahlblock tber-
deckt mit seiner Lédnge mehrere der mit unter-
schiedlichen Drehzahlen laufenden Walzen. Die
Freildufe ermdglichen es den langsamer dre-
henden Walzen, sich der Blockgeschwindigkeit
anzupassen,indem sie ihren Antrieb tiberholen.
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Komplettfreilaufe BD ... R

fiir stirnseitige Schraubverbindung

mit Klemmrollen
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E E g Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
2 < 8
R
g | o
Max.Drehzahl Bohrung B D F G H K L R S T 7% | Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- lduft frei/ léuft frei/
gréBe | Typ |  moment iberholt iberholt Standard max.
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
BD 12| R 150 1750 3500 15 15| 60,5 71 0,75 M5 25 3 68 45 30 56 4 15
BD 15| R 230 1650 3300 20 20| 625 81 0,75 M5 25 3 70 50 30 65 4 20
BD 18| R 340 1550 3100 25 25| 625 9% | 0,75 M5 25 3 70 60 30 80 6 29
BD 20| R 420 1450 2900 30 30| 655 106| 0,75 M6 26 5 77 70 25 90 6 38
BD 25| R 800 1250 2500 35 40 40| 815 126 | 0,75 M6 30 5 93 80 2,5 105 6 6,6
BD 28| R 1200 1100 2200 35 40 45 45| 81,5 136| 0,75 M8 30 6 95 90 4,0 115 6 78
BD 30| R 1600 1000 2000 45 50 50| 885 151 0,75 M8 36 6 102 100 4,0 130 6| 103
BD 35| R 1800 900 1800 50 55 55| 965 161 0,75 M8 35 6 110 110 4,0 140 6| 125
BD 40| R 3500 800 1600 45 55 60 60| 1025 181 0,75| M10 37 6 116 120 6,5 160 6 174
BD 45| R 7100 750 1500 55 65 70 70| 1155 196 1,25| M12 38 6 130 130 85 170 8| 224
BD 50| R 7500 700 1400 70 75 75| 117,55 206| 125 M12 39 6 132 140 85 180 8| 242
BD 52| R 9300 650 1300 65 75 80 80| 1305 216| 1,75 M14 44 8 150 150 85 190 8| 311
BD 55| R 12500 550 1100 75 85 90 90 | 1465 246 1,75| Mi14 48 10 170 160 6,5 215 8| 456
BD 60| R 14500 500 1000 85 95 100 105 | 182,55 291 1,75 M14 55 10 206 190 6,5 250 8| 782
BD 70| R 22500 425 850 120 120 | 192,55 321 1,25 M16 58 10 215 210 9,0 280 8| 934
BD 80| R 25000 375 750 130 130 | 200,5 351 1,75 M16 60 10 224 220 85 310 8| 1168
BD 90| R 35500 350 700 140 140 | 210,5 371 2,75 M16 68 10 236 240 7,5 330 10| 136,7
BD 95| R 35000 300 600 150 150 | 223,55 391 275| M16 79 10 249 250 6,5 345 10| 1593
BD 100| R 57500 250 500 150 150 | 2485 411 3,75 M20 79 10 276 270 11,5 365 10| 1984

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Gewindebohrungen G auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Das kundenseitige Anbauteil wird auf dem
Durchmesser R zentriert und stirnseitig ange-
schraubt. Die Zentrierung an den Deckeln ist
besonders geeignet flir den Anbau kleiner und
schmaler Teile (Kettenrader, Zahnrader usw.).

Fir die Montage des Anbauteils sind die Be-
festigungsschrauben in der erforderlichen
Lange kundenseitig beizustellen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fir den Zentrier-
durchmesser R des kundenseitigen Anbauteils
ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

Freilaufgroe BD 40 in Bauart Standard mit Boh-
rung 60 mm:

+ BD40R,d=60mm
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Komplettfreilaufe FBF

mit Befestigungsflansch
mit Klemmstiicken in fiinf Bauarten

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FBF mit Befestigungsflansch
sind kugelgelagerte und abgedichtete Klemm-
stiick-Freildufe. Sie sind 6lgeftillt und montage-
fertig.

Die Freilaufe FBF werden eingesetzt als:

» Rucklaufsperren

» Uberholfreildufe

B Vorschubfreilsufe

Neben der Bauart Standard sind vier weitere

Bauarten flr erhohte Lebensdauer und erhohte
Schaltgenauigkeit lieferbar.

Nenndrehmomente bis 160000 Nm.

Bohrungen bis 300 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfigung.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf FBF 72 DX als Uberholfreilauf
im Antrieb einer Fleischverarbeitungsmaschine
(Kutter). Beim Mischvorgang treibt der Getrie-
bemotor liber den Zahnradtrieb die Schiissel an
und gleichzeitig tiber den Riementrieb und den
S — gesperrten Freilauf die Messerwelle. Beim
> > Schneidevorgang wird die Messerwelle durch
einen zweiten Motor mit hoher Drehzahl ange-
trieben. Dabei iberholt der Innenring den vom
Getriebemotor angetriebenen Aulenring und
der Getriebemotor ist automatisch abgekup-
pelt. Bei der hier vorliegenden hohen Drehzahl
des Innenrings im Leerlaufbetrieb wird die Bau-
art Klemmstiickabhebung X eingesetzt; die
Klemmstlicke arbeiten im Leerlaufbetrieb be-
riihrungslos und damit verschleiBfrei.
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Einbauhinweise Bestellbeispiel

Das kundenseitige Anbauteil wird am AuBen-  Freilaufgr68e FBF 72 in Bauart Klemmsttick-
durchmesser D zentriert und tiber den Flansch  abhebung Z mit Bohrung 38 mm:

stirnseitig angeschraubt.  FBF72LZ d=38mm

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-  Bitte bei Bestellung zusétzlich die Freilauf-

sehen und als Toleranz fur den Zentrier-  yichtung des Innenringes bei Ansicht in Rich-
durchmesser D des Anbauteils ISO H7 oder J7. tyng X angeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder
+ im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe FBF

mit Befestigungsflansch
mit Klemmstiicken in fiinf Bauarten
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GrofRe FBF 24 bis FBF 270 45 Gro6Be FBF 340 bis FBF 440 46
E E % Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart Klemmstiickabhebung X Bauart Klemmstiickabhebung Z Bauart P-Schliff
% L 2 Fiir den universellen Einsatz Fiir erhohte Lebensdauer durch Fiir erh6hte Lebensdauer durch Klemmstiick- Fiir erhohte Lebensdauer durch Klemmstiick-  |Fiir erhohte Lebensdauer
3 8 5 Klemmstiickbeschichtung abhebung bei schnell drehendem Innenring abhebung bei schnell drehendem AuBenring und Schaltgenauigkeit
O v Y
EEE
Max.Drehzahl Max.Drehzahl Klemmstiick- Max.Drehzahl Klemmstiick- Max.Drehzahl
Innenring | AuBenring Innenring | AuBenring abhebung | Innenring | AuBenring abhebung  |AuBenring| Innenring
Freilauf- Nenndreh- | lduftfrei/ | lauftfrei/ Nenndreh- | lauftfrei/ | lauftfrei/ Nenndreh- | beiDrehzahl | lauftfrei/ |nimmt mit Nenndreh-| beiDrehzahl | lduftfrei/ |nimmtmit Nenndreh-
groBe  [Typ | moment | Uberholt | Gberholt | Typ | moment | dberholt | tberholt | Typ | moment | Innenring | tiberholt Typ | moment | AuBenring | Uberholt Typ moment
Nm min’! min’! Nm min’! min’! Nm min’! min’! min’! Nm min’! min’! min’! Nm
FBF 24| CF 45 4800 5500 | CFT 45 4800 5500 CFP 19
FBF 29| CF 80 3500 4000 | CFT 80 3500 4000 CFP 31
FBF 37| SF 200 2500 2600 | SFT 200 2500 2600 cz 110 850 | 3000 340 SFP 120
FBF 44| SF 320 1900 2200 | SFT 320 1900 2200 [ DX 130 860 | 1900 344 | CZ 180 800 | 2600 320 | SFP 180
FBF 57| SF 630 1400 1750 | SFT 630 1400 1750 | DX 460 750 | 1400 300| LZ 430 1400 | 2100 560 | SFP 310
FBF 72| SF 1250 1120 1600 | SFT 1250 1120 1600 | DX 720 700 | 1150 280 | LZ 760 1220 1800 488 | SFP 630
FBF 82| SF 1800 1025 1450 | SFT 1800 1025 1450 | DX 1000 670 | 1050 268 |SFZ| 1700 1450 | 1600 580 | SFP 750
FBF 107 | SF 2500 880 1250 | SFT 2500 880 1250 | DX 1500 610 900 244 |SFZ| 2500 1300| 1350 520 | SFP 1250
FBF 127 | SF 5000 800 1150 | SFT 5000 800 1150 | SX 3400 380 800 152 [SFZ| 5000 1200 1200 480 | SFP 3100
FBF 140 | SF 10000 750 1100 [ SFT| 10000 750 1100 | SX 7500 320 750 128 [SFZ | 10000 950 1150 380 SFP 6300
FBF 200 | SF | 20000 630 900 | SFT | 20000 630 900 | SX | 23000 240 630 96 | SFZ| 20000 680 900 272| SFP 12500
FBF 270| SF | 40000 510 750 | SFT | 40000 510 750 | UX | 40000 210 510 84 [SFZ| 37500 600 750 240 | SFP 25000
FBF 340| SF| 80000 460 630 | SFT | 80000 460 630
FBF 440 | SF | 160000 400 550 | SFT | 160000 400 550

Das maximal Gibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Freilauf- Bohrungd A D F G L N T 725 Gewicht
groRe Standard max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FBF 24 12 14* 14* 85 62 1,0 M5 50 10 72 3 1,1
FBF 29 15 17* 17* 92 68 1,0 M5 52 11 78 3 13
FBF 37 14 16 18 20 22* 22* 98 75 0,5 M5 48 11 85 8 1.5
FBF 44 20 22 25% 25* 118 90 05 M6 50 12 104 8 23
FBF 57 25 28 30 32% 32% 128 100 0,5 M6 65 12 114 12 32
FBF 72 35 38 40 42* 42* 160 125 1,0 M8 74 14 142 12 58
FBF 82 35 40 45 50* 50% 180 135 2,0 M10 75 16 155 8 7,0
FBF 107 50 55 60 65* 65* 214 170 25 M10 90 18 192 10 12,6
FBF 127 50 60 70 75% 75% 250 200 3,0 M12 112 20 225 12 214
FBF 140 65 75 80 90 95* 315 250 5,0 M16 150 22 280 12 46,0
FBF 200 110 120 120 370 300 50 M16 160 25 335 16 68,0
FBF 270 140 150 490 400 6,0 M20 212 32 450 16 163,0
FBF 340 180 240 615 500 75 M24 265 40 560 18 300,0
FBF 440 220 300 775 630 7,5 M30 315 50 710 18 564,0

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 < Toleranz der Nutbreite JS10.
* Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G (DIN 912) auf Teilkreis T.
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Komplettfreilaufe FGR ... SFA1A2 und FGR... SF A2A7

mit Befestigungsflansch
mit Klemmstiicken

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FGR...SF A1A2 und FGR...SF
A2A7 mit Befestigungsflansch sind kugelgela-
gerte und abgedichtete Klemmsttick-Freildufe.
Sie sind 6lgefiillt.

Die Freilaufe FGR...SF ATA2 und FGR...SF A2A7
werden eingesetzt als:

» Rucklaufsperren
» Uberholfreildufe
® Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 2150 Nm.

Bohrungen bis 50 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf FGR 40 SF A1A2 als Vorschub-
freilauf im Antrieb der Mixerwelle einer Anlage
zur Herstellung von Zucker. Die Mixerwelle
= muss schrittweise angetrieben werden. Dies er-
122 = folgt durch zwei gegeniiberliegende Hebel, die
Uber Hydraulikzylinder hin und her bewegt
werden. Die Hebel sind an eine Nabe ge-
schweif3t, die am Flansch des Vorschubfreilaufs
angeschraubt ist. Uber einen der beiden Hebel
erfolgt im Mitnahmebetrieb des Freilaufs der
Vorschubantrieb der Mixerwelle. Uber den an-
deren Hebel erfolgt im Leerlaufbetrieb des Frei-
laufs die Riickdrehung des Aufenringes.
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Komplettfreilaufe FGR ... SFATA2 und FGR... SF A2A7

mit Befestigungsflansch

mit Klemmstiicken
Flansch A1 Deckel A2 Flansch A7 Deckel A2
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Baureihe FGR ...SF A1A2 49 Baureihe FGR ...SF A2A7 50
E E g Bauart Standard Abmessungen
RSN Fiir den universellen Einsatz
9| 5| 3
2 €=
O v Y
g5 =2
>
Max.Drehzahl Bohrung A D F G K L L1 N N1 R T 7 Gewicht
Flansch-und Innenring [AuBenring d
Freilauf- Deckel- Nenndreh-| lauftfrei/ | léuft frei/
gréBe [ Typ | kombinationen | moment | tiberholt | Gberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
FGR 20| SF | A1A2 | A2A7 200 | 2500, 2600 20 98 75 1 M5 3,0 57 59 10,5 10,5 55 85 4 19
FGR 25| SF | A1A2 | A2A7 320 1650 | 2000 25 118 90 1 M6 3,0 60 62 11,5 11,5 68 104 4 29
FGR 30| SF | A1A2 | A2A7 630 1400 1750 30 128 100 1 M6 3,0 68 70 11,5 11,5 75 114 6 39
FGR 35| SF | ATA2 | A2A7 730 1250 1700 35 140 110 1 M6 35 74 76 13,5 13,0 80 124 6 49
FGR 40| SF | A1A2 | A2A7 1250 1170 1650 40 160 125 1 M8 35 86 88 15,5 15,0 90 142 6 75
FGR 45| SF | A1A2 | A2A7 1650 1120 1600 45 165 130 1 M8 35 86 88 15,5 15,0 95 146 8 7.8
FGR 50| SF | ATA2 | A2A7 2150 1025 1450 50 185 150 1 M8 4,0 94 96 14,0 13,0 110 166 8 10,8

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G (DIN 912) auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Bei Komplettfreildufen FGR... SF A1A2 wird das
kundenseitige Anbauteil auf dem AuBendurch-
messer D zentriert und Uber den Flansch A1
stirnseitig befestigt.

Bei Komplettfreildufen FGR... SF A2A7 wird das
kundenseitige Anbauteil tiber den Flansch A7
auf dem Durchmesser R zentriert und stirnsei-
tig befestigt. Dadurch sind Komplettfreildufe
FGR...SF A2A7 besonders geeignet fiir den
Anbau schmaler Teile (Kettenrader, Zahnrader
USw.).

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fiir den Zentrierdurch-
messer D oder R des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FGR 30 in Bauart Standard mit
Flansch A7 und Deckel A2:

+ FGR30SF A2A7

Bitte bei Bestellung zusatzlich die Freilaufrich-
tung des Innenrings bei Ansicht in Richtung X
angeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder
+im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreildufe FGR... RA1A2 und FGR ... RA2A7

mit Befestigungsflansch
mit Klemmrollen

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FGR ... RATA2 und FGR ... R
A2A7 mit Befestigungsflansch sind kugelgela-
gerte und abgedichtete Klemmrollen-Freildufe
fiir Olschmierung.

Die Freilaufe FGR ... RATA2 und FGR ... RA2A7
werden eingesetzt als:

» Rucklaufsperren

® Uberholfreiliufe

® Vorschubfreiliufe

Nenndrehmomente bis 68000 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

e — — — Komplettfreilauf FGR 50 R A1A2, eingesetzt in
einer hydraulisch gelifteten Federdruck-
Lamellenbremse fiir Windenantriebe. Beim
— Heben der Last ist die Lamellenbremse ge-
schlossen und der Innenring lauft frei. Bei Still-
stand hat der Freilauf die Funktion einer
Rucklaufsperre. Die Last wird durch die Bremse
und den gesperrten Freilauf gehalten. Beim
Senken wird die Bremse kontrolliert gelliftet
und die Last tber den gesperrten Freilauf ab-
gelassen. Durch den Einsatz des Freilaufs
konnte die hydraulische Steuerung einfacher
und kostenglinstiger gestaltet werden.

52
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Komplettfreilaufe FGR... RATA2 und FGR... RA2A7

mit Befestigungsflansch
mit Klemmrollen

Flansch A1 Deckel A2 Flansch A7 Deckel A2
F N F K N1 F
——— ——————
Coz=si defm=st
I L | I L I
< ~| £ ' ! = < | E = ' ! = X
S e © o 1 o S s = © B | o —
® | | © g | L1 I ©
| 1
Ae ol Al olN
Baureihe FGR...RA1A2 53 Baureihe FGR...R A2A7 54
E E g Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
2 €=
CEE
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Max.Drehzahl Bohrung A D F G** K L L1 N N1 R T il Gewicht
Flansch-und Innenring |AuBenring d
Freilauf- Deckel- Nenndreh-| lauftfrei/ | lauftfrei/
gréBe | Typ | kombinationen | moment | tiberholt | tberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
FGR 12| R | A1A2 | A2A7 55| 2500 5400 12 85 62 1 M5 3,0 42 44 10,0 10,0 42 72 3 1,2
FGR 15| R | A1A2 | A2A7 130| 2200| 4800 15 92 68 1 M5 3,0 52 54 11,0 11,0 47 78 3 1,6
FGR 20| R | A1A2 | A2A7 180| 1900| 4100 20 98 75 1 M5 3,0 57 59 10,5 10,5 55 85 4 1.9
FGR 25| R | A1A2 | A2A7 290| 1550| 3350 25 118 90 1 M6 30 60 62 11,5 11,5 68 104 4 29
FGR 30| R | A1A2 | A2A7 500 | 1400 3050 30 128 100 1 M6 3,0 68 70 11,5 11,5 75 114 6 39
FGR 35| R | A1A2 | A2A7 730 1300| 2850 35 140 110 1 M6 35 74 76 13,5 13,0 80 124 6 49
FGR 40| R | A1A2 | A2A7 1000 1150 2500 40 160 125 1 M8 35 86 88 15,5 15,0 90 142 6 7,5
FGR 45| R | A1A2 | A2A7 1150 1100| 2400 45 165 130 1 M8 35 86 88 15,5 15,0 95 146 8 78
FGR 50| R | A1A2 | A2A7 2100 950 2050 50 185 150 1 M8 4,0 94 96 14,0 13,0 110 166 8 10,8
FGR 55| R | A1A2 | A2A7 2600 900 1900 55 204 160 1 M10 4,0 104 106 18,0 17,0 115 182 8 14,0
FGR 60| R | A1A2 | A2A7 3500 800 1800 60 214 170 1 M10 4,0 114 116 17,0 16,0 125 192 10 16,8
FGR 70| R | A1A2 | A2A7 6000 700 1600 70 234 190 1 M10 4,0 134 136 18,5 17,5 140 212 10 20,8
FGR 80| R | A1A2 | A2A7 6800 600 1400 80 254 210 1 M10 4,0 144 146 21,0 20,0 160 232 10 27,0
FGR 90| R | A1A2 | A2A7 | 11000 500 1300 90 278 230 1 M12 4,5 158 160 20,5 19,0 180 254 10 40,0
FGR100| R | A1A2 | A2A7 | 20000 350 1100 100 335 270 1 M16 50 182 184 30,0 28,0 210 305 10 67,0
FGR 130| R | A1A2 | A2A7 | 31000 250 900 130 380 310 1 M16 5,0 212 214 29,0 27,0 240 345 12 94,0
FGR 150 | R | A1A2 | A2A7 | 68000 200 700 150 485 400 1 M20 5,0 246 248 32,0 30,0 310 445 12 187,0

Das maximal ibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.

** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G (DIN 912) auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Basisfreilauf, Flansch, Deckel, Dichtungen und
Schrauben werden lose geliefert. Sie sind kun-
denseitig entsprechend der benétigten Frei-
laufrichtung zum Komplettfreilauf zu montie-
ren.Vor Inbetriebnahme ist der Freilauf mit Ol
der vorgeschriebenen Qualitat zu fillen. Auf
Wunsch werden auch montierte Komplettfrei-
ldufe mit Olfiillung geliefert.

Bei Komplettfreildufen FGR...R A1A2 wird das
kundenseitige Anbauteil auf dem AuBendurch-
messer D zentriert und Uber den Flansch A1
stirnseitig befestigt.

Bei Komplettfreilaufen FGR...R A2A7 wird das
kundenseitige Anbauteil tGber den Flansch A7
auf dem Durchmesser R zentriert und stirnsei-
tig befestigt. Dadurch sind Komplettfreildufe
FGR...R A2A7 besonders geeignet fiir den
Anbau schmaler Teile (Kettenrader, Zahnrader
USW.).

Als Toleranz der Welle ist ISO hé oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz flir den Zentrierdurch-
messer D oder R des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FGR 25 in Bauart Standard mit
Flansch A1 und Deckel A2:

+ FGR25RA1A2

Sofern in der Bestellung nicht anders vermerkt,
werden Basisfreilauf, Flansch, Deckel, Dichtun-
gen und Schrauben lose geliefert.

Sollen montierte Komplettfreildufe mit Olfiil-
lung geliefert werden, dann ist dies in der
Bestellung zu vermerken. Zusatzlich ist die Frei-
laufrichtung des Innenrings bei Ansicht in Rich-
tung X anzugeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder

+ im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe BM ... X

mit Passfederverbindung am AuB3enring

mit Klemmstiickabhebung X

Haltebolzen

56

Eigenschaften

Komplettfreildufe BM ... X sind kugelgelagerte
und abgedichtete Klemmsttick-Freilaufe in der
Bauart mit Klemmstiickabhebung X.Sie sind 61
gefiillt und montagefertig.

Die Klemmstiickabhebung X sorgt flr ver-
schleiBfreien Leerlaufbetrieb bei schnell dre-
hendem Innenring.

Die Freildufe BM ... X werden eingesetzt als:

» Riicklaufsperren
® Uberholfreiliufe

fir Einsatzfalle mit hohen Drehzahlen im Leer-
laufbetrieb und bei Anwendung als Uberhol-
freilauf mit niedrigen Drehzahlen im Mitnahme-
betrieb.

Nenndrehmomente bis 42500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf BM 60 SX als Riicklaufsperre,
angeordnet am Ende der Zwischenwelle eines
Stirnradgetriebes. Der Freilauf wird ohne die
beidseitigen Radialdichtringe eingesetzt und
mittels der Olschmierung des Getriebes ver-
sorgt. In die Passfedernut des AuBenringes
greift ein radialer Haltebolzen, Gber den das
Riickdrehmoment im stillstehenden Gehause
abgestitzt wird. Bei Wartungsarbeiten kann
durch Herausziehen des radialen Haltebolzens
die Anlage in entgegengesetzter Richtung ge-
dreht werden. Bei der im Normalbetrieb (Leer-
laufbetrieb) vorliegenden hohen Wellendreh-
zahl wird die Bauart Klemmstiickabhebung X
eingesetzt; die Klemmstiicke arbeiten im Leer-
laufbetrieb berlihrungslos und damit ver-
schleiBfrei.
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Komplettfreilaufe BM ... X

mit Passfederverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiickabhebung X

NP0 M 0-02 M F
o
AT
| L |
~ L L ~
T < <<
he] I e a
) | ) ©
o | o E 4|
S S
|
57 58
E % Bauart Klemmstiickabhebung X Abmessungen
L 2 Fir erhohte Lebensdauer durch Klemmstiick-
2 = abhebung bei schnell drehendem Innenring
238
| o
Klemmstuick- Max.Drehzahl Bohrung A D F L M N 0 P S Gewicht
abhebung | Innenring | Aufenring d
Freilauf- Nenndreh- | beiDrehzahl | lauftfrei/ | nimmt mit
groBe | Typ | moment | Innenring | Gberholt Standard max.
Nm min’! min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
BM 20| DX 420 750 1700 300 30 30 121 105 0,75 77| 20,25 8 35 4,0 2,5 38
BM 25| DX 700 700 1600 280 35 40 40 144 125| 0,75 93| 22,25 10 47 5,0 25 6,6
BM 30| DX 1250 630 1600 252 45 50 50 171 150 0,75 102 | 24,25 12 52 50 4,0 10,3
BM 40| DX 1700 610 1500 244 45 55 60 60 202 180 0,75 116 | 2525 16 64 6,0 6,5 174
BM 45| SX 2300 400 1500 160 55 65 70 70 218 195 1,25 130 | 24,75 20 78 7,5 85 224
BM 52| SX 5600 320 1500 128 65 75 80 80 237 215 1,75 150 | 33,75 25 79 9,0 85 31,1
BM 55| SX 7700 320 1250 128 75 85 90 90 267 245 1,75 170 | 3525 25 96 9,0 6,5 45,6
BM 60| SX 14500 250 1100 100 85 95 100 105 314 290 1,75 206 | 40,25 28 122 10,0 6,5 78,2
BM 70| SX 21000 240 1000 96 120 120 350 3200 1,25 215| 44,75 28 123 10,0 9,0 93,4
BM 100 [ UX 42500 210 750 84 150 150 450 410 3,75 276 | 56,25 36 156 12,0 11,5 1984

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 < Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Das kundenseitige Anbauteil wird tber eine
Passfeder mit dem Aufenring verbunden. Fir
die Montage des Anbauteils ist die Passfeder

kundenseitig beizustellen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fiir den Zentrier-

durchmesser D des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel
FreilaufgréBe BM 55 in Bauart KlemmstUck-

abhebung X mit Bohrung 90 mm:

+ BM55SX,d=90 mm
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Komplettfreilaufe BM ... R

mit Passfederverbindung am AuB3enring

mit Klemmrollen
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Eigenschaften

Komplettfreildufe BM ... R sind kugelgelagerte
und abgedichtete Klemmrollen-Freilaufe. Sie
sind olgefiillt und montagefertig.

Die Freildufe BM ... R werden eingesetzt als:

» Rucklaufsperren
® Uberholfreiliufe
® Vorschubfreiliufe

Nenndrehmomente bis 57500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf BM 40 R als Uberholfreilauf auf
dem Wellenende des Hauptantriebes einer Pa-
pierverarbeitungsmaschine. Die Zahnriemen-
scheibe ist mit einem Hilfsantrieb verbunden.
Im Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) tiberholt
der Innenring und der Auenring mit der auf-
gesetzten Riemenscheibe steht still.Im Einricht-
betrieb (Mitnahmebetrieb) wird die Maschine
vom Hilfsantrieb Uber die Keilriemenscheibe
mit niedriger Drehzahl angetrieben.
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Komplettfreilaufe BM ... R

mit Passfederverbindung am AuB3enring

mit Klemmrollen
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E E g Bauart Standard Abmessungen
RSN Fiir den universellen Einsatz
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Max.Drehzahl Bohrung A D F L M N 0 P S Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- lduft frei/ lauft frei/
gréBe | Typ |  moment iberholt iberholt Standard max.
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
BM 12| R 150 1750 3500 15 15 84 70 0,75 68| 1575 5 35 30 30 15
BM 15[ R 230 1650 3300 20 20 94 80 0,75 70| 1575 5 37 3,0 30 20
BM 18| R 340 1550 3100 25 25 m 95 0,75 70| 16,25 8 36 4,0 30 29
BM 20| R 420 1450 2900 30 30 121 105 075 77| 2025 8 35 4,0 25 38
BM 25( R 800 1250 2500 35 40 40 144 125 0,75 93| 22,25 10 47 50 2,5 6,6
BM 28| R 1200 1100 2200 35 40 45 45 155 135 0,75 95| 23,25 12 47 5,0 4,0 78
BM 30| R 1600 1000 2000 45 50 50 171 150 0,75 102| 24,25 12 52 5,0 4,0 10,3
BM 35| R 1800 900 1800 50 55 55 182 160| 0,75 10| 24,25 14 60 55 4,0 12,5
BM 40| R 3500 800 1600 45 55 60 60 202 180 0,75 116 | 2525 16 64 6,0 6,5 174
BM 45| R 7100 750 1500 55 65 70 70 218 195 1,25 130 | 24,75 20 78 7,5 85 224
BM 50( R 7500 700 1400 70 75 75 227 205 1,25 132 26,75 20 76 7,5 85 24,2
BM 52| R 9300 650 1300 65 75 80 80 237 215 1,75 150 | 33,75 25 79 9,0 85 311
BM 55 R 12500 550 1100 75 85 90 90 267 245 1,75 170 | 3525 25 96 9,0 6,5 45,6
BM 60| R 14500 500 1000 85 95 100 105 314 290 1,75 206 | 40,25 28 122 10,0 6,5 78,2
BM 70( R 22500 425 850 120 120 350 320 1,25 215| 44,75 28 123 10,0 9,0 93,4
BM 80| R 25000 375 750 130 130 380 350 1,75 224 | 46,25 32 128 11,0 85 116,8
BM 90| R 35500 350 700 140 140 400 370 2,75 236 | 49,25 32 132 11,0 7,5 136,7
BM 95| R 35000 300 600 150 150 420 390| 275 249 | 5325 36 137 12,0 65| 1593
BM 100| R 57500 250 500 150 150 450 410 3,75 276 | 56,25 36 156 12,0 11,5 1984

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 < Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Das kundenseitige Anbauteil wird tber eine
Passfeder mit dem Aufenring verbunden. Fiir
die Montage des Anbauteils ist die Passfeder
kundenseitig beizustellen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzuse-
hen und als Toleranz fiir den Zentrier-
durchmesser D des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

FreilaufgréRe BM 20 in Bauart Standard mit

Bohrung 30 mm:
*+ BM20R,d=30mm
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Komplettfreilaufe FGRN ... RA5A6

mit Passfederverbindung am AuB3enring
mit Klemmrollen

64

Eigenschaften

Komplettfreildufe FGRN ... R A5A6 sind kugel-
gelagerte und abgedichtete Klemmrollen-Frei-
laufe fiir Olschmierung.

Die Freildufe FGRN ... R A5A6 werden einge-
setzt als:

B Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 6800 Nm.
Bohrungen bis 80 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf FGRN 45 R als Uberholfreilauf
auf dem Wellenende eines mobilen Ventilators.
Im Normalbetrieb wird der Ventilator von einem
Dieselmotor {iber den Keilriementrieb ange-
trieben. Der Freilauf arbeitet hierbei im Mitnah-
mebetrieb. Beim Abschalten des Motors wird
die rotierende Schwungmasse des Ventilators
durch den Freilauf automatisch vom Antrieb ab-
gekuppelt. In diesem Betriebszustand tiberholt
der Innenring den stillstehenden AuBBenring;
der Freilauf arbeitet im Leerlaufbetrieb.
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Komplettfreilaufe FGRN ... RA5A6

mit Passfederverbindung am AuB3enring

mit Klemmrollen
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E E g Bauart Standard Abmessungen
RSN Fiir den universellen Einsatz
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Max.Drehzahl Bohrung A D F L M N P 0 Gewicht
Deckel- Innenring | AuBenring d
Freilauf- kombi- | Nenndreh- | lauftfrei/ | lauftfrei/
gréBe | Typ | nationen | moment Uberholt tiberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FGRN 12| R A5A6 55 2500 5400 12 70 62 1 42 10,0 4 2,5 20 12
FGRN 15| R A5A6 130 2200 4800 15 76 68 1 52 11,0 5 30 28 16
FGRN 20| R A5A6 180 1900 4100 20 84 75 1 57 10,5 6 35 34 19
FGRN 25| R A5A6 290 1550 3350 25 929 90 1 60 11,9 8 4,0 35 28)
FGRN 30| R A5A6 500 1400 3050 30 109 100 1 68 11,5 8 4,0 43 39
FGRN 35| R A5A6 730 1300 2850 35 119 110 1 74 13,5 10 50 45 49
FGRN 40| R A5A6 1000 1150 2500 40 135 125 1 86 15,5 12 5,0 53 7,5
FGRN 45| R A5A6 1150 1100 2400 45 140 130 1 86 15,5 14 55 53 78
FGRN 50| R A5A6 2100 950 2050 50 160 150 1 94 14,0 14 55 64 10,8
FGRN 55| R A5A6 2600 900 1900 55 170 160 1 104 18,0 16 6,0 66 14,0
FGRN 60| R A5A6 3500 800 1800 60 182 170 1 114 17,0 18 7,0 78 16,8
FGRN 70| R A5A6 6000 700 1600 70 202 190 1 134 18,5 20 75 95 20,8
FGRN 80| R A5A6 6800 600 1400 80 222 210 1 144 21,0 22 9,0 100 27,0

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1+ Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Basisfreilauf, Deckel, Dichtungen und Schrau-
ben werden lose geliefert.Sie sind kundenseitig
entsprechend der benétigten Freilaufrichtung
zum Komplettfreilauf zu montieren. Vor Inbe-
triebnahme ist der Freilauf mit Ol der vorge-
schriebenen Qualitat zu fillen. Auf Wunsch
werden auch montierte Komplettfreildufe mit
Olfiillung geliefert.

Das kundenseitige Anbauteil wird Gber eine
Passfeder mit dem AufRenring verbunden. Fir
die Montage des Anbauteils ist die Passfeder
kundenseitig beizustellen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-

sehen und als Toleranz flr den Zentrierdurch-
messer D des Anbauteils ISO H7 oder J7.

Bestellbeispiel

Freilaufgrofle FGRN 60 in Bauart Standard mit
Deckel A5 und Deckel A6:

+ FGRN 60 R A5A6

Sofern in der Bestellung nicht anders vermerkt,
werden Basisfreilauf, Deckel, Dichtungen und
Schrauben lose geliefert.

Sollen montierte Komplettfreildufe mit Olfiil-
lung geliefert werden, dann ist dies in der
Bestellung zu vermerken. Zusatzlich ist die Frei-
laufrichtung des Innenrings bei Ansicht in Rich-
tung X anzugeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder

+ im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe BA ... XGund BC ... XG

mit Hebelarm
mit Klemmstiickabhebung X und Fettschmierung

Eigenschaften

Komplettfreildufe BA ... XG und BC ... XG mit
Hebelarm sind Klemmsttick-Freilaufe mit fett-
geschmierten Kugellagern in der Bauart mit
Klemmstiickabhebung X.

Die Klemmstiickabhebung X sorgt flr ver-
schleiBfreien Leerlaufbetrieb bei schnell dre-
hendem Innenring.

Die Freildufe BA ... XG haben einen Abschluss-
deckel und werden auf Wellenenden aufge-
steckt.

Die Freildaufe BC ... XG werden auf Durchgangs-
wellen angeordnet.

Die Freilaufe BA ... XG und BC ... XG werden
eingesetzt als:

P Riicklaufsperren

fur Einsatzfalle mit hohen Drehzahlen im Leer-
laufbetrieb.

Nenndrehmomente bis 42500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf BA 52 SXG als Riicklaufsperre
an einem Radialgeblase. Die Rlcklaufsperre ver-
hindert ein Riickwértsdrehen der Geblasewelle
durch Luftstromung oder durch falsch gepolten
Antriebsmotor. Bei Wartungsarbeiten kann
durch Herausdrehen des Haltebolzens im He-
belarm die Welle in entgegengesetzter Rich-
tung gedreht werden.Bei der hier vorliegenden
hohen Wellendrehzahl wird die Bauart Klemm-
stlickabhebung X eingesetzt; die Klemmstiicke
arbeiten im Leerlaufbetrieb bertihrungslos und
| damit verschleif3frei.
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Komplettfreilaufe BA ... XGund BC ... XG

mit Hebelarm
mit Klemmstiickabhebung X und Fettschmierung
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% Bauart Klemmstiickabhebung X Abmessungen
2 Fuir erhchte Lebensdauer durch Klemmstiick-
& | abhebung beischnell drehendem Innenring
2
Klemmstiick- | Max. Drehzahl Bohrung A C D E H K L N 0 P Q R S |Gewicht
abhebung | Innenring d fiir
Freilauf- Nenndreh- | beiDrehzahl |  léuftfrei Schrau-
grite Typ | moment | Innenring Standard max. be
Nm min’! min’! mm mm mm mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm kg
BA 20| BC 20 |DXG 400 750 2500 30 30| 110] 90| 106 8| 80| 25| 77| 11| 104] 195] 65| 70| M10 5
BA 25| BC 25|DXG 650 700 2350 35 40 40| 126| 100| 126 8 9| 25 93 11| 125] 195| 75 80| M12 8
BA 30| BC 30|DXG 1100 630 2350 45 50 50| 155| 120| 151 10| 120 35| 102 16| 140| 275| 95| 100| M16 12
BA 40| BC 40 |SXG 1400 430 2200 45 55 60 60| 190| 150| 181 12| 160 55| 116 22| 160| 375| 130| 120| M16 20
BA 45| BC 45|SXG 2300 400 2200 55 65 70 70| 210| 160| 196 14| 175 75| 130 26| 176| 41,5| 140| 130| M16 25
BA 52| BC 52|SXG 4900 320 2200 65 75 80 80| 230| 190| 216 14| 200| 45| 150 26| 208| 415| 160| 150| M20 35
BA 55| BC 55|SXG 6500 320 2000 75 85 90 90| 255| 200| 246 15| 210 35| 170 29| 228| 495| 170| 160| M20 50
BA 60| BC 60 |SXG 14 500 250 1800 85 95 100 105 295| 220 291 20| 250 85| 206 35| 273| 60,5| 200| 190| M24 91
BA 70| BC 70|SXG 21000 240 1650 120 120 335| 260 | 321 25| 280| 145| 215 39| 291| 655| 225| 210| M24| 115
BA 100 | BC 100 [UXG 42 500 210 1450 150 150 | 420| 380 411 45| 345| 315| 276 60| 372| 805| 280| 270| M30| 260

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Die Drehmomentabstiitzung erfolgt Giber den
Hebelarm mit Haltebolzen. Der Haltebolzen
greift in einen Schlitz oder in eine Bohrung im
Maschinenrahmen ein und soll in axialer und in
Umfangsrichtung 0,5 bis 2 mm Spiel haben.
Wird der Haltebolzen herausgeschraubt, kann
die Welle in beiden Richtungen gedreht wer-
den.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Die Freildufe BC ... XG sind montagefertig.
Bei den Freilaufen BA ... XG muss der Innenring
axial mit einer Scheibe gehalten werden. Halte-

scheibe mit Befestigungsschraube kénnen auf
Anfrage mitgeliefert werden.

Bestellbeispiel

FreilaufgréBe BC 45 in Bauart KlemmstUck-
abhebung X und Fettschmierung mit Bohrung
65 mm:

+ BC45SXG,d=65mm

Bitte bei Bestellung zusatzlich die Freilaufrich-
tung des Innenrings bei Ansicht in Richtung X
angeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder
+im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe BA ... Xund BC.... X

mit Hebelarm
mit Klemmstiickabhebung X

73

Eigenschaften

Komplettfreilaufe BA ... X und BC ... X mit He-
belarm sind kugelgelagerte und abgedichtete
Klemmsttick-Freildufe in der Bauart mit Klemm-
stiickabhebung X.Die Klemmstiickabhebung X
sorgt fur verschlei}freien Leerlaufbetrieb bei
schnell drehendem Innenring.

Die Freilaufe BA ... X haben einen Abschluss-
deckel und werden auf Wellenenden aufge-
steckt. Die Olfiillung erfolgt nach Montage des
Freilaufs auf dem Wellenende.

Die Freilaufe BC ... X sind 6lgefiillt und werden
auf Durchgangswellen angeordnet.

Die Freilaufe BA ... X und BC ... X werden ein-
gesetzt als:

D Riicklaufsperren

fur Einsatzfalle mit hohen Drehzahlen im Leer-
laufbetrieb.

Nenndrehmomente bis 42500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf BA 45 SX als Riicklaufsperre,
angeordnet am Ende der Zwischenwelle eines
Stirnradgetriebes. Das Riickdrehmoment wird
Uber den Hebelarm mit Haltebolzen am Getrie-
begehéuse abgestiitzt. Wenn man den Halte-
bolzen herausdreht, kann die Welle in beiden
Richtungen gedreht werden. Bei der im
Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) vorliegenden
hohen Wellendrehzahl wird die Bauart Klemm-
stlickabhebung X eingesetzt; die Klemmstiicke
arbeiten im Leerlaufbetrieb bertihrungslos und
damit verschleilfrei.
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Komplettfreilaufe BA ... Xund BC... X

mit Hebelarm

mit Klemmstiickabhebung X
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74 BaureiheBA ... X 75 BaureiheBC... X 76
% Bauart Klemmstiickabhebung X Abmessungen
2 Fuir erhchte Lebensdauer durch Klemmstiick-
& | abhebung beischnell drehendem Innenring
3
Klemmstiick- | Max. Drehzahl Bohrung A C D E H K L N 0 P Q R S |Gewicht
abhebung | Innenring d fiir
Freilauf- Nenndreh- | beiDrehzahl |  léuftfrei Schrau-
griBe Typ | moment | Innenring Standard max. be
Nm min’! min’! mm mm mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm kg
BA 20| BC 20|DX 400 750 1700 30 30| 110 90| 106 8 80 25 77 11 104 195| 65 70| M10 5
BA 25| BC 25|DX 650 700 1600 35 40 40| 126| 100| 126 8 9| 25 93 11| 125] 195| 75 80| M12 8
BA 30| BC 30|DX 1100 630 1600 45 50 50| 155| 120| 151 10| 120 35| 102 16| 140| 275| 95| 100| M16 12
BA 40| BC 40| SX 1400 430 1500 45 55 60 60| 190| 150| 181 12| 160 55| 116 22| 160| 375| 130| 120| M16 20
BA 45| BC 45| SX 2300 400 1500 55 65 70 70| 210| 160| 196 14| 175 75| 130 26| 176| 41,5| 140| 130| M16 25
BA 52| BC 52| SX 4900 320 1500 65 75 80 80| 230| 190| 216 14| 200| 45| 150 26| 208| 415| 160| 150| M20 35
BA 55| BC 55| SX 6500 320 1250 75 85 90 90| 255| 200| 246 15| 210 35| 170 29| 228| 495| 170| 160| M20 50
BA 60| BC 60| SX 14 500 250 1100 85 95 100 105 295| 220 291 20| 250 85| 206 35| 273| 60,5| 200| 190| M24 91
BA 70| BC 70| SX 21000 240 1000 120 120 335| 260 | 321 25| 280| 145| 215 39| 291| 655| 225| 210| M24| 115
BA 100 | BC 100 | UX 42500 210 750 150 150 420 380 411 45| 345| 31,5] 276] 60| 372] 805| 280| 270 M30| 260

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Die Drehmomentabstiitzung erfolgt tiber den
Hebelarm mit Haltebolzen. Der Haltebolzen
greift in einen Schlitz oder in eine Bohrung im
Maschinenrahmen ein und soll in axialer und in
Umfangsrichtung 0,5 bis 2 mm Spiel haben.
Wird der Haltebolzen herausgeschraubt, kann
die Welle in beiden Richtungen gedreht wer-
den.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Die Freildufe BC ... X sind 6lgeftillt und monta-
gefertig.

Bei den Freildufen BA ... X muss der Innenring
axial mit einer Scheibe gehalten und abgedich-
tet werden. Haltescheibe mit Befestigungs-
schraube und zwei Dichtungen kénnen auf
Anfrage mitgeliefert werden. Vor Inbetrieb-
nahme ist der Freilauf mit Ol in der vorge-
schriebenen Qualitét zu fillen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe BA 30 in Bauart Klemmstiick-
abhebung X mit Bohrung 50 mm:

+ BA30DX,d=50mm

Bitte bei Bestellung zusatzlich die Freilaufrich-
tung des Innenrings bei Ansicht in Richtung X
angeben:

gegen den Uhrzeigersinn frei oder
+ im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe BA... Rund BC...R

mit Hebelarm
mit Klemmrollen

2

78

Eigenschaften

Komplettfreilaufe BA ... R und BC ... R mit He-
belarm sind kugelgelagerte und abgedichtete
Klemmrollen-Freilaufe.

Die Freildufe BA ... R haben einen Abschluss-
deckel und werden auf Wellenenden aufge-
steckt. Die Olfiillung erfolgt nach Montage des
Freilaufs auf dem Wellenende.

Die Freilaufe BC ... R sind 6lgefiillt und werden
auf Durchgangswellen angeordnet.

Die Freildufe BA ... Rund BC ... R werden ein-
gesetzt als:

D Riicklaufsperren

flr Einsatzfélle mit niedrigen bis mittleren Dreh-
zahlen im Leerlaufbetrieb.

Nenndrehmomente bis 57500 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf BA 90 R als Riicklaufsperre am
Ende einer Transportwalze. Das Riickdrehmo-
ment wird Gber den Hebelarm mit Haltebolzen
am Fundament abgestiitzt. Wenn man den Hal-
tebolzen herausdreht, kann die Transportwalze
in beiden Richtungen gedreht werden.
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Komplettfreilaufe BA...RundBC...R

o
mit Hebelarm
mit Klemmrollen
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79 Baureihe BA ...R 80 BaureiheBC...R 81
% Bauart Standard Abmessungen
2 Fiir den universellen Einsatz
2
2
Max. Drehzahl Bohrung A C D B H K L N 0 P Q R S |Gewicht
Innenring d fiir
Freilauf- Nenndreh- duft frei Schrau-
grote Typ moment Standard max. be
Nm min’1 mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
BA 12| BC 12| R 150 1750 15 15 71 50 71 8 53 4,5 68 9 91| 11,5 42 45 M6 2
BA 15| BC 15| R 230 1650 20 20 81 60 81 8 62 4,5 70 9 93| 135| 50 50| Meé 3
BA 18| BC 18| R 340 1550 25 25 96 70 96 8 73 4,5 70 9 9| 155 60 60| M10 4
BA 20| BC 20| R 420 1450 30 30| 110 90| 106 8 80 25 77 1 104| 195 65 70| M10 5
BA 25| BC 25| R 800 1250 35 40 40| 126| 100| 126 8 90 25 93 11 125| 19,5 75 80| M12 8
BA 28| BC 28| R 1200 1100 35 40 45 451 140 110| 136 10| 105 35 95 14| 129| 245| 85 90| M12 9
BA 30| BC 30| R 1600 1000 45 50 50| 155| 120| 151 10| 120 35] 102 16| 140 27,5 95| 100| M16 12
BA 35| BC 35| R 1800 900 50 55 55| 170 130| 161 10| 140 35 110 19| 151 335| 112 110| M16 15
BA 40| BC 40| R 3500 800 45 55 60 60| 190| 150| 181 12| 160 55| 116 22| 160| 375| 130| 120| M16 20
BA 45| BC 45| R 7100 750 55 65 70 70| 210| 160| 196 14| 175 7,0 130 26| 176| 41,5| 140| 130| M16 25
BA 50| BC 50| R 7 500 700 70 75 75| 220| 180| 206 14| 185 70| 132 26| 178| 41,5| 150| 140| M16 30
BA 52| BC 52| R 9300 650 65 75 80 80| 230 190| 216 14| 200 45| 150 26| 208| 415| 160| 150| M20 35
BA 55| BC 55| R 12500 550 75 85 90 90| 255| 200| 246 15| 210 35| 170 29| 228| 495| 170| 160| M20 50
BA 60| BC 60| R 14 500 500 85 95 100 105| 295| 220| 291 20| 250 85| 206 35| 273| 60,0 200| 190| M24 91
BA 70| BC 70| R 22500 425 120 120 335| 260| 321 25| 280| 140| 215 39| 291| 650 225| 210| M24| 115
BA 80| BC 80| R 25000 375 130 130| 360| 280| 351 30| 280| 185| 224 39| 302| 650 225| 220| M24| 150
BA 90| BC 90| R 33500 350 140 140 | 385| 300 371 35| 310| 225| 236 55| 314| 70,0| 250| 240| M30| 180
BA 95| BC 95| R 35000 300 150 150 | 400| 350| 391 40| 310 27,5| 249 55| 337| 70,0 250| 250| M30| 225
BA 100 | BC 100| R 57 500 250 150 150 | 420| 380] 411 45| 345| 315| 276 60| 372| 800| 280| 270| M30| 260

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Die Drehmomentabstiitzung erfolgt Giber den
Hebelarm mit Haltebolzen. Der Haltebolzen
greift in einen Schlitz oder in eine Bohrung im
Maschinenrahmen ein und soll in axialer und in
Umfangsrichtung 0,5 bis 2 mm Spiel haben.
Wird der Haltebolzen herausgeschraubt, kann
die Welle in beiden Richtungen gedreht wer-
den.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Die Freildufe BC ... R sind dlgefiillt und monta-
gefertig.

Bei den Freildufen BA ... R muss der Innenring
axial mit einer Scheibe gehalten und abgedich-
tet werden. Haltescheibe mit Befestigungs-
schraube und zwei Dichtungen kdnnen auf
Anfrage mitgeliefert werden. Vor Inbetrieb-
nahme ist der Freilauf mit Ol in der vorge-
schriebenen Qualitét zu fillen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe BA 30 in Bauart Standard mit
Bohrung 50 mm:
* BA30R,d=50mm

Bitte bei Bestellung zusatzlich die Freilaufrich-
tung des Innenrings bei Ansicht in Richtung X
angeben:

gegen den Uhrzeigersinn frei oder
+ im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreildufe FGR... RA3A4 und FGR... RA2A3

mit Hebelarm
mit Klemmrollen

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FGR ... RA2A3 und FGR ... R
A3A4 mit Hebelarm sind kugelgelagerte und
abgedichtete Klemmrollen-Freildufe fiir Ol-
schmierung.

Die Freildufe FGR ... R A3A4 haben einen Ab-
schlussdeckel und werden auf Wellenenden
aufgesteckt.

Die Freilaufe FGR ... R A2A3 werden auf Durch-
gangswellen angeordnet.

Die Olfiillung erfolgt nach Montage des Frei-
laufs.

Die Freildufe FGR ... RA2A3 und FGR ... RA3A4
werden eingesetzt als:

» Ricklaufsperre

fur Einsatzfalle mit niedrigen bis mittleren Dreh-
zahlen im Leerlaufbetrieb.
Nenndrehmomente bis 68000 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf FGR 45 R A3A4 als Rucklauf-
sperre am gegeniiberliegenden Ende der An-
triebswelle eines Becherwerkes. Bei Motorstill-
stand muss das Becherwerk sicher gehalten
werden, damit das Fordergut den Gurt nicht
rlckwadrts dreht und dabei den Motor schnell
antreibt. Das Riickdrehmoment wird Giber den
] T I ‘ Hebelarm mit Haltebolzen am Gehéuse abge-
stitzt. Wenn man den Haltebolzen herausdreht,
kann die Gurtwelle in beiden Richtungen ge-
dreht werden.
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Komplettfreilaufe FGR... RA3A4und FGR... RA2A3

mit Hebelarm
mit Klemmrollen
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84 Baureihe FGR ... RA3A4 85 Baureihe FGR... RA2A3 86
% Bauart Standard Abmessungen
2 Fiir den universellen Einsatz
3
2
Max.Drehzahl | Bohrung D E F H L N 0 P Q S Gewicht
Hebelarm-und Innenring d
Freilauf- Deckel- Nenndreh- [duft frei
gréBe | Typ | kombinationen moment
Nm min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FGR 12| R | A2A3 [ A3A4 55 2500 12 62 13 1 51 42 10 64 10 44 12 14
FGR 15| R | A2A3 | A3A4 130 2200 15 68 13 1 62 52 10 78 10 47 12 18
FGR 20| R | A2A3 | A3A4 180 1900 20 75 15 1 72 57 11 82 12 54 12 23
FGR 25| R | A2A3 | A3A4 290 1550 25 90 17 1 84 60 14 85 16 62 12 34
FGR 30| R | A2A3 | A3A4 500 1400 30 100 17 1 92 68 14 95 16 68 12 4,5
FGR 35| R | A2A3 | A3A4 730 1300 35 110 22 1 102 74 18 102 20 76 12 56
FGR 40| R | A2A3 | A3A4 1000 1150 40 125 22 1 112 86 18 115 20 85 13 85
FGR 45| R | A2A3 | A3A4 1150 1100 45 130 26 1 120 86 22 115 25 20 14 89
FGR 50| R | A2A3 | A3A4 2100 950 50 150 26 1 135 94 22 123 25 102 15 12,8
FGR 55| R | A2A3 | A3A4 2600 900 55 160 30 1 142 104 25 138 32 108 18 16,2
FGR 60| R | A2A3 | A3A4 3500 800 60 170 30 1 145 114 25 147 32 112 18 19,3
FGR 70| R | A2A3 | A3A4 6000 700 70 190 35 1 175 143 30 168 38 135 17 23,5
FGR 80| R | A2A3 | A3A4 6800 600 80 210 35 1 185 144 30 178 38 145 17 320
FGR 90| R | A2A3 | A3A4 11000 500 920 230 45 1 205 158 40 192 50 155 17 47,2
FGR 100| R | A2A3 | A3A4 20000 350 100 270 45 1 230 182 40 217 50 180 17 76,0
FGR 130| R | A2A3 | A3A4 31000 250 130 310 60 1 268 212 55 250 68 205 18 110,0
FGR 150 | R | A2A3 | A3A4 68 000 200 150 400 60 1 325 246 55 286 68 255 20 2140

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Basisfreilauf, Hebelarm, Deckel, Dichtungen und
Schrauben werden lose geliefert. Sie sind kun-
denseitig entsprechend der benétigten Frei-
laufrichtung zum Komplettfreilauf zu montie-
ren und vor Inbetriebnahme mit Ol der vorge-
schriebenen Qualitat zu fullen. Auf Wunsch
werden auch montierte Komplettfreilaufe
FGR...A2A3 mit Offiillung geliefert.

Die Drehmomentabstiitzung erfolgt Giber den
Hebelarm mit Haltebolzen. Der Haltebolzen
greift in einen Schlitz oder in eine Bohrung im
Maschinenrahmen ein und soll in axialer und in
Umfangsrichtung 0,5 bis 2 mm Spiel haben.

Wird der Haltebolzen herausgeschraubt, kann
die Welle in beiden Richtungen gedreht wer-
den.Bei den Freildufen FGR ... R A3A4 muss der
Innenring axial mit einer Scheibe gehalten und
abgedichtet werden.

Als Toleranz der Welle ist ISO hé oder j6 vorzu-
sehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgréBRe FGR 25 in Bauart Standard mit
Hebelarm A3 und Deckel A4:

+ FGR25RA3A4

Sofern in der Bestellung nicht anders vermerkt
werden Basisfreilauf, Hebelarm, Deckel, Dich-
tungen und Schrauben lose geliefert.

Sollen montierte Komplettfreilaufe FGR...R
A2A3 mit Olfiillung geliefert werden, dann ist
dies in der Bestellung zu vermerken. Zusétzlich
ist die Freilaufrichtung des Innenrings bei An-
sicht in Richtung X anzugeben:

+ gegen den Uhrzeigersinn frei oder

+ im Uhrzeigersinn frei
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Komplettfreilaufe FA

mit Hebelarm
mit Klemmstiicken und Fettschmierung

88

Eigenschaften

Komplettfreildufe FA mit Hebelarm sind gleit-
gelagerte Klemmstiick-Freildufe. Sie sind fett-
geschmiert und daher wartungsfrei.

Die Freildufe FA werden eingesetzt als:

B Riicklaufsperre
» Vorschubfreilauf

fir Einsatzfalle mit niedrigen Drehzahlen im
Leerlaufbetrieb bei Anwendung als Riicklauf-
sperre oder mit niedrigen bis hohen Gesamt-
zahlen an Schaltungen bei Anwendung als
Vorschubfreilauf.

Neben der Bauart Standard sind zwei weitere
Bauarten flr erhohte Lebensdauer und erhohte
Schaltgenauigkeit lieferbar.

Nenndrehmomente bis 2500 Nm.
Bohrungen bis 85 mm.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf FA 82 SFP als Vorschubfreilauf
im Materialvorschub einer Stanze. Der Freilauf
wird Uber eine Kurbelscheibe angetrieben. Die
Bauart P-Schliff sorgt nicht nur fur eine erhohte
Lebensdauer, sondern vor allem fiir eine er-
hohte Schaltgenauigkeit.
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Komplettfreilaufe FA

mit Hebelarm
mit Klemmstiicken und Fettschmierung
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E % Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart P-Schliff Abmessungen
% 2 Fiir den universellen Einsatz Fiir erh6hte Lebensdauer durch  |Fiir erhdhte Lebensdauer
_é’ = Klemmsttickbeschichtung und Schaltgenauigkeit
-
Max.Drehzahl Max.Drehzahl Bohrung C D E H L N Gewicht
Innenring Innenring d
Freilauf- Nenndreh- lauft frei Nenndreh- léuft frei Nenndreh-
gréBe | Typ moment Typ moment Typ moment Standard max.
Nm min” Nm min’! Nm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FA 37| SF 230 250 | SFT 230 500 | SFP 120 20 22 25 25% 35 76 12 920 35 1,5 1,0
FA 57| SF 630 170 | SFT 630 340 | SFP 320 30 35 40 42* 50 100 16 125 45 14,5 2,5
FA 82| SF 1600 130 | SFT 1600 260 | SFP 900 50 55 65* 60 140 18 160 60 21,0 55
FA 107 | SF 2500 90 [ SFT 2500 180 | SFP 1350 70 80 85* 80 170 20 180 65 22,5 85

Das maximal tibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1+ Toleranz der Nutbreite JS10.
* Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Beim Einsatz als Riicklaufsperre dient der He-
belarm als Drehmomentabstiitzung. Er darf
nicht festgeklemmt werden, sondern soll in
axialer und in Umfangsrichtung 0,5 bis 2 mm

Spiel haben.

Beim Einsatz als Vorschubfreilauf dient der He-

belarm als Vorschubhebel.

Der Hebelarm ist ungehdrtet, so dass kunden-

seitig Bohrungen angebracht werden kénnen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-

sehen.

Bestellbeispiel

Freilaufgrofe FA 57 in Bauart RIDUVIT® mit Boh-
rung 40 mm:

« FA57SFT,d=40 mm
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Komplettfreilaufe FAV

mit Hebelarm
mit Klemmrollen und Fettschmierung

92

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FAV mit Hebelarm sind gleit-
gelagerte Klemmrollen-Freilaufe. Sie sind fett-
geschmiert, daher wartungsfrei und werden
montagefertig geliefert.

Die Freilaufe FAV werden eingesetzt als:

» Ricklaufsperre
B Vorschubfreilauf

fir Einsatzfélle mit niedrigen Drehzahlen
bei Anwendung als Riicklaufsperre oder mit
niedrigen bis mittleren Gesamtzahlen an Schal-
tungen bei Anwendung als Vorschubfreilauf.

Nenndrehmomente bis 2500 Nm.
Bohrungen bis 80 mm.

Anwendungsbeispiel

Zwei Komplettfreildufe FAV 50 im Walzenvor-
schub einer Blechverarbeitungsmaschine. Der
links angeordnete Vorschubfreilauf wird tber
eine Kurbelscheibe mit verstellbarem Hub an-
getrieben. Darliber kann der Vorschubweg stu-
fenlos eingestellt werden. Die rechts ange-
ordnete Ruicklaufsperre verhindert ein Riick-
drehen der Vorschubwalzen wahrend der Vor-
schubfreilauf seinen Leerhub macht. Oftmals
wird noch eine kleine Bremse vorgesehen, um
ein Voreilen des beschleunigten Blechbandes
zu verhindern.
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Komplettfreilaufe FAV

mit Hebelarm
mit Klemmrollen und Fettschmierung
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g & Fiir den universellen Einsatz
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Max.Drehzahl Bohrung C D E H L N P Q R Gewicht
Innenring d
Freilauf- Nenndreh- [duft frei
groBe moment
Nm min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FAV 20 220 500 20 40 83 12 90 35 11,5 35 85 15 13
FAV 25 220 500 25 40 83 12 90 35 11,5 35 85 15 13
FAV 30 1025 350 30 40 118 15 110 54 19,5 35 102 15 35
FAV 35 1025 350 35 40 118 15 110 54 19,5 35 102 15 34
FAV 40 1025 350 40 40 118 15 110 54 19,5 35 102 15 33
FAV 45 1600 250 45 80 155 20 140 54 17,0 35 130 18 55
FAV 50 1600 250 50 80 155 20 140 54 17,0 35 130 18 54
FAV 55 1600 250 55 80 155 20 140 54 17,0 35 130 18 53
FAV 60 1600 250 60 80 155 20 140 54 17,0 35 130 18 52
FAV 70 1600 250 70 80 155 20 140 54 17,0 35 130 18 50
FAV 80 2500 220 80 80 190 20 155 64 22,0 40 145 20 9,0

Das maximal tUbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1+ Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Bestellbeispiel

Beim Einsatz als Riicklaufsperre dient der He-  FreilaufgréRe FAV 60 in Bauart Standard:
belarm als Drehmomentabstiitzung. Er darf
; ) + FAV60
nicht festgeklemmt werden, sondern soll in
axialer und in Umfangsrichtung 0,5 bis 2 mm
Spiel haben.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.
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Komplettfreilaufe FBL

mit Wellenkupplung fiir groBe Wellenverlagerungen
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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Eigenschaften

Komplettfreilaufe FBL mit RINGSPANN-Wellen-
kupplung sind kugelgelagerte und abgedichtete
KlemmstUck-Freildufe zur Verbindung von zwei
Wellen. Sie sind 6lgefiillt und montagefertig.

Die Freilaufe FBL werden eingesetzt als:
» Uberholfreilsufe

Neben der Bauart Standard sind zwei weitere
Bauarten fiir erhohte Lebensdauer lieferbar.

Nenndrehmomente bis 8000 Nm.

Bohrungen bis 140 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfiigung.

Die drehstarre RINGSPANN-Wellenkupplung
kann grof3e radiale und winklige Verlagerungen
aufnehmen, ohne dass Zwangskrafte auf die be-
nachbarten Lager wirken. Leistungsdaten stel-
len wir Ihnen gerne auf Anfrage zur Verfiigung.

Anwendungsbeispiel

Komplettfreilauf FBL 82 SFZ als Uberholfreilauf
in der Antriebseinheit einer Transportbandan-
lage mit zusatzlichem Kriechgangantrieb. Der
Freilauf mit Wellenkupplung ist zwischen dem
Hauptmotor und dem Kriechgangantrieb ange-
ordnet.Im Kriechgangantrieb arbeitet der Frei-
lauf im Mitnahmebetrieb und treibt das Band
mit niedriger Drehzahl an. Im Normalbetrieb
(Leerlaufbetrieb) treibt der Hauptmotor und der
Aufenring mit der Wellenkupplung tiberholt,
wodurch der Kriechgangantrieb automatisch
abgekuppelt wird. Bei der hier vorliegenden
hohen Drehzahl wird die Bauart Klemmstuck-
abhebung Z eingesetzt; die Klemmsticke ar-
beiten im Leerlaufbetrieb beriihrungslos und
damit verschlei3frei.
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Komplettfreilaufe FBL

mit Wellenkupplung fiir groBe Wellenverlagerungen
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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E Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart Klemmstiickabhebung Z
L Fir den universellen Einsatz Fur erhohte Lebensdauer durch Fir erhdhte Lebensdauer durch Klemmsttick-
% Klemmsttickbeschichtung abhebung bei schnell drehendem AuBenring
3
Max.Drehzahl Max.Drehzahl Klemmstiick- Max. Drehzahl
Innenring AuBenring Innenring AuBenring abhebung AuBenring Innenring
Freilauf- Nenndreh- Uberholt Uberholt Nenndreh- Giberholt Giberholt Nenndreh- bei Drehzahl tiberholt nimmt mit
groBe Typ moment Typ moment Typ moment AuBenring
Nm min’! min’! Nm min’! min’! Nm min’! min’! min’!
FBL 37| SF 85 2500 2600 | SFT 85 2500 2600| CZ 85 850 3000 340
FBL 44| SF 190 1900 2200 | SFT 190 1900 2200| Cz 180 800 2600 320
FBL 57| SF 500 1400 1750 | SFT 500 1400 1750 Lz 430 1400 2100 560
FBL 72| SF 500 1120 1600 | SFT 500 1120 1600| LZ 500 1220 1800 488
FBL 82| SF 1000 1025 1450 | SFT 1000 1025 1450 | SFZ 1000 1450 1600 580
FBL 107 | SF 2000 880 1250 | SFT 2000 880 1250 SFZ 2000 1300 1350 520
FBL 127| SF 4000 800 1150| SFT 4000 800 1150| SFZ 4000 1200 1200 480
FBL 140| SF 8000 750 1050 | SFT 8000 750 1050| SFZ 8000 950 1050 380

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Freilauf- Bohrung d1 Bohrung d3 A B C D E F H L M 0 Gewicht
grofe Standard max. min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FBL 37 14 16 18 20 22% 22* 16 35 110 62,0 12 75 53 05 33 48 42 124 30
FBL 44 20 22 25% 25% 20 42 135 65,0 14 90 66 0,5 4 50 53 140 4,6
FBL 57 25 28 30 32*% 32* 30 50 160 82,5 16 100 85 05 51 65 62 170 6,9
FBL 72 35 38 40 42* 42* 30 50 160 89,5 16 125 85 1,0 51 74 62 178 10,0
FBL 82 35 40 45 50* 50* 40 70 200 92,0 20 135 104 2,0 65 75 79 204 14,2
FBL 107 50 55 60 65*% 65*% 50 90 250 1115 25 170 150 25 81 90 100 250 28,0
FBL 127 50 60 70 75*% 75* 60 110 315 138,0 32 200 175 30 101 112 124 313 48,8
FBL 140 65 75 80 90 95% 75 140 400 183,5 40 250 216 50 130 150 160 410 102,2
Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.
* Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
Einbauhinweise Bestellbeispiel

Die Ausgleichscheibe der Wellenkupplung muf3
beim Einbau Axialluft erhalten, so dass bei
Warmedehnungen die Kugellager im Freilauf
nicht verspannt werden.

Die Wellenkupplung einschlieBlich der Befesti-
gungsschrauben wird lose mitgeliefert. Sie kann
je nach gewdiinschter Freilaufrichtung rechts
oder links am Freilauf befestigt werden.

Als Toleranz der Wellen ist 1SO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

FreilaufgréBe FBL 72 in Bauart mit Klemm-
stlickabhebung Z mit Bohrung 38 mm im
Freilauf und Bohrung 40 mm in der Wellen-
kupplung:

+ FBL72LZ,d1=38mm,d2=40mm
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Komplettfreilaufe FBE

mit Wellenkupplung fiir kleine Wellenverlagerungen

mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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Einbauhinweise

Die Wellenkupplung einschlieBlich der Befesti-
gungsschrauben wird lose mitgeliefert. Sie kann
je nach gewiinschter Drehrichtung rechts oder
links am Freilauf befestigt werden.

Als Toleranz der Wellen ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Eigenschaften

Komplettfreilaufe FBE mit elastischer Wellen-
kupplung sind kugelgelagerte und abgedich-
tete KlemmstUick-Freildufe zur Verbindung von
zwei gut ausgerichteten Wellen. Die Freildufe
sind 6lgefiillt und montagefertig.

Die Freilaufe FBE werden eingesetzt als:
» Uberholfreilsufe

Neben der Bauart Standard sind zwei weitere
Bauarten flr erhohte Lebensdauer lieferbar.

Nenndrehmomente bis 160000 Nm.

Bohrungen bis 300 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfiigung.

Der Werkstoff der elastischen Kupplungsele-
mente ist dlbestandig. Leistungsdaten zur elas-
tischen Wellenkupplung stellen wir Ihnen gerne
auf Anfrage zur Verfligung.

Anwendungsbeispiel

Zwei Komplettfreildufe FBE 72 mit Wellenkupp-
lung als Uberholfreildufe in der Antriebseinheit
einer Rohrmiihle mit zusétzlichem Hilfsantrieb.
Zwischen Hauptantrieb und Winkelgetriebe ist
ein Freilauf FBE 72 SF in Bauart Standard (Frei-
lauf 1) angeordnet. Zwischen dem Hilfsantrieb
und dem Winkelgetriebe ist dagegen ein Frei-
lauf FBE 72 LZ in Bauart mit Klemmstiickabhe-
bung Z (Freilauf 2) angeordnet. Wenn der Ge-
triebemotor im Hilfsbetrieb antreibt, arbeitet
der Freilauf 2 im Mitnahmebetrieb und der Frei-
lauf 1 Gberholt mit niedriger Drehzahl (Leerlauf-
betrieb). Bei Antrieb tiber den Hauptmotor wird
die Anlage Uber den Freilauf 1 angetrieben (Mit-
nahmebetrieb). Der Freilauf 2 tberholt und
kuppelt den Hilfsantrieb automatisch ab (Leer-
laufbetrieb). Bei der hier vorliegenden hohen
Drehzahl wird die Bauart Klemmstiickabhe-
bung Z eingesetzt; die Klemmstiicke arbeiten
im Leerlaufbetrieb bertihrungslos und damit
verschleiffrei.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FBE 107 in Bauart Standard mit
Bohrung 60 mm im Freilauf und Bohrung
55 mm in der Wellenkupplung:

« FBE 107 SF,d1 =60 mm,d2 =55 mm
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Komplettfreilaufe FBE

mit Wellenkupplung fiir kleine Wellenverlagerungen
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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E Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart Klemmstiickabhebung Z
L Fir den universellen Einsatz Fur erhohte Lebensdauer durch Fir erhdhte Lebensdauer durch Klemmsttick-
% Klemmsttickbeschichtung abhebung bei schnell drehendem AuBenring
=
Max.Drehzahl Max.Drehzahl Klemmstiick- Max. Drehzahl
Innenring AuBenring Innenring AuBenring abhebung AuBenring Innenring
Freilauf- Nenndreh- Uberholt Uberholt Nenndreh- Giberholt Giberholt Nenndreh- bei Drehzahl tiberholt nimmt mit
groBe Typ moment Typ moment Typ moment AuBenring
Nm min’! min’! Nm min’! min’! Nm min’! min’! min’!
FBE 24| CF 45 4800 5000 CFT 45 4800 5000
FBE 29| CF 80 3500 4000 | CFT 80 3500 4000
FBE 37| SF 200 2500 2600 | SFT 200 2500 2600| CZ 110 850 3000 340
FBE 44| SF 320 1900 2200| SFT 320 1900 2200 CZ 180 800 2600 320
FBE 57| SF 630 1400 1750 | SFT 630 1400 1750| LZ 430 1400 2100 560
FBE 72| SF 1250 1120 1600 | SFT 1250 1120 1600 LZ 760 1220 1800 488
FBE 82| SF 1800 1025 1450 SFT 1800 1025 1450 SFZ 1700 1450 1600 580
FBE 107| SF 2500 880 1250 SFT 2500 880 1250| SFZ 2500 1300 1350 520
FBE 127| SF 5000 800 1150 SFT 5000 800 1150 | SFZ 5000 1200 1200 480
FBE 140| SF 10000 750 1100 | SFT 10000 750 1100| SFZ 10000 950 1150 380
FBE 200| SF 20000 630 900 | SFT 20000 630 900 | SFZ 20000 680 900 272
FBE 270| SF 40000 510 750 | SFT 40000 510 750| SFZ 37500 600 750 240
FBE 340| SF 80000 460 630 | SFT 80000 460 630
FBE 440| SF 160000 400 550 | SFT 160000 400 550

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Freilauf- Bohrungd1 Bohrung d3 A B C D E F H L M 0 Gewicht
grofe Standard max. min. max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FBE 24 12 14* 14 10 35 77 45 30 62 55 1,0 28 50 40| 1140 17
FBE 27 15 17* 17* 10 40 90 47 33 68 65 1,0 32 52 45| 1230 24
FBE 37 14 16 18 20 22% 22% 10 45 114 44 37 75 72 0,5 28 48 48| 1225 3,1
FBE 44 20 22 25% 25* 10 50 127 45 36 90 78 05 31 50 52| 1295 43
FBE 57 25 28 30 32% 32% 20 60 158 60 48 100 % 0,5 39 65 61| 1625 73
FBE 72 35 38 40 4% 42 20 70 181 68 53 125 110 1,0 44 74 67| 1840 11,6
FBE 82 35 40 45 50% 50* 25 75 202 67 64 135 120 2,0 46 75 75| 2000 15,4
FBE 107 50 55 60 65* 65* 30 80 230 81 75 170 130 25 48 20 82| 2300 24,9
FBE 127 50 60 70 75% 75* 45 100 294 102 97 200 160 30 56 112 97| 2880 473
FBE 140 65 75 80 20 95% 60 120 330 135 100 250 200 5,0 80 150 116 3500 93,3
FBE 200 110 120 120 85 160 432 143 141 300 255 5,0 104 160 160 4080| 1690
FBE 270 140 150 - 180 553 190 197 400 300 6,0 145 212 230| 5120| 3200
FBE 340 180 240 - 235 725 240 235 500 390 75 173 265 285| 637,5| 5800
FBE 440 220 300 - 265 832 290 247 630 435 7.5 183 315 310|  737,5| 12060

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.
* Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
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Gehausefreilaufe FKhG

fiir stationare Anordnung

mit hydrodynamischer Klemmstiickabhebung fiir Mehrmotorenantriebe

Eigenschaften

Gehégusefreilaufe FKhG mit hydrodynamischer
Klemmstiickabhebung werden eingesetzt,
wenn ein Aggregat wahlweise von zwei oder
mehreren Motoren bzw. Turbinen mit gleicher
oder dhnlich hoher Drehzahl angetrieben wird.
Die Gehausefreilaufe FKhG sind vollstandig ge-
kapselte Freilaufe zur stationdren Anordnung
mit Antriebs- und Abtriebswelle.

Die Freildufe FKhG werden eingesetzt als

» Uberholfreilaufe

wenn die Drehzahlen im Leerlaufbetrieb und im
Mitnahmebetrieb gleich oder ahnlich hoch sind.
Nenndrehmomente bis 14000 Nm.
Wellendurchmesser bis 110 mm.

Hydrodynamische Klemmstiickabhebung

Gehausefreildufe FkhG sind mit hydrodynami-
scher Klemmstiickabhebung ausgestattet. Die
hydrodynamische Klemmstiickabhebung ist
die ideale Lésung fiir Uberholfreildufe mit
hohen Drehzahlen, nicht nurim Leerlaufbetrieb,
sondern auch im Mitnahmebetrieb, wie sie z.B.
in Mehrmotorenantrieben auftreten. Bei der hy-
drodynamischen Klemmstilickabhebung wird
die Abhebekraft durch einen Olstrom erzeugt.
MaRgeblich fiir die Abhebewirkung ist die Re-
lativdrehzahl zwischen Innen- und AuBenring.
Im Gegensatz zu den Freildufen mit Klemm-
stlickabhebung X oder Z kann also hier die Mit-
nahmedrehzahl ebenso hoch wie die Leer-
laufdrehzahl sein.

Die Freildufe mit hydrodynamischer Klemm-
stiickabhebung beinhalten eine Olpumpe nach
dem Schépfrohr-Prinzip. Die Schépfrohre sind
mit dem Innenring verbunden. Bei umlaufen-
dem AuBenring bildet sich in der Olkammer ein
Olring, in den die Schdpfrohre eintauchen. So-
bald der AuBenring den Innenring tiberholt, for-
dern die Schopfrohre das Ol unter Druck in die
Ringkammer und das Ol tritt dann durch den
Ringspalt mit hoher Geschwindigkeit axial in
die Zwischenrdume der Klemmstiicke aus. In
Abhéngigkeit der Relativdrehzahl zwischen
AuBen- und Innenring flieBt der Olstrom nicht
axial in die Zwischenraume der Klemmsticke,
sondern unter einem Winkel. Dadurch wird auf

Freilaufrichtung bzw.
Leerlaufbetrieb

‘ 102

| b

die Klemmstticke eine Reaktionskraft ausgetibt.
Diese Reaktionskraft tiberwindet die Andrtick-
kraft der Klemmsttickfedern, und die Klemm-
sticke heben vom Innenring ab.Dieser Vorgang
wird durch eine hydrodynamische Schmierkeil-
bildung noch unterstiitzt. Bei Verringerung der
Relativdrehzahl zwischen Auf3en- und Innen-
ring, verringert sich auch die Abhebekraft. Be-
reits vor Erreichen des Synchronlaufs kommen
die Klemmstticke wieder sicher zur Anlage am
Innenring und sind sperrbereit. Dadurch ist eine
sofortige Lastlibernahme bei Erreichen der Syn-
chrondrehzahl gewahrleistet. Die hydrodynami-
sche Klemmsttickabhebung erméglicht einen
praktisch verschleiBfreien Leerlaufbetrieb.
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Gehausefreildufe FKhG

fiir stationare Anordnung

mit hydrodynamischer Klemmstiickabhebung fiir Mehrmotorenantriebe
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Leerlaufbetrieb

Mitnahmebetrieb
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Einsatzgebiete

Mehrmotorenantriebe werden aus zwei Griin-
den vorgesehen:

* Hochstmagliche Sicherheit fiir ununter-
brochenen Anlagenbetrieb bei Ausfall
einer Energiequelle oder eines Antriebs-
aggregats

¢ Energieeinsparung bei Teillastbetrieb

Uberholfreilaufe erfiillen hier als automatisch
arbeitende Kupplungen eine wichtige Funktion.
Sie kuppeln den Antrieb selbsttatig ab, sobald
er keine Leistung mehr an die Arbeitsmaschine
abgibt.Die Uberholfreilaufe bendtigen keinerlei
Schalteinrichtungen.

Elektromotor
450 kW 990 min™!

\
_EV

Gehéusefreilauf
FKhG 148 ATR

Gehéusefreilauf
FKhG 148 ATR

Dieselmotor

' 450 kW 1020 min™!
aMmmm ﬁl
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Gehéusefreilauf
FKhG 2.53 ATR

\

Frischluft-
Geblase

Motor Il
400 kW 743 min’!

.

Gehéusefreilauf
FKhG 2.53 ATR

PN

Gehéusefreilauf
FKhG 2.53 ATR

Getriebemotor
11 kW 29 min™!

\ :

Motor |
600 kW 994 min!

106

Anwendungsbeispiel

Zwei Gehdusefreildufe FKhG 148 ATR im Mehr-
motorenantrieb einer Kihimittelpumpe im
Kernkraftwerk. Die Pumpe wird im Normalfall
durch den Elektromotor angetrieben. Im Stor-
fall wird durch die Sicherheitseinrichtung der
Dieselmotor in Betrieb gesetzt, der die Pumpe
ohne Unterbrechung des KiihImittelkreislaufs
weiter antreibt. Die Gehausefreildufe kuppeln
automatisch den jeweils arbeitenden Antrieb
mit der Pumpe.

Anwendungsbeispiel

Drei Gehausefreilaufe FKhG 2.53 ATR im Mehr-
motorenantrieb eines Frischluft-Geblases. Das
Gebldse wird wahlweise von einem oder zwei
Elektromotoren angetrieben. Ein zusatzlicher
Hilfsantrieb dient dazu, den Ventilator fiir Revi-
sionsarbeiten oder fir gleichmaBiges Abkiihlen
nach dem Abschalten langsam zu drehen. Die
Gehdusefreilaufe kuppeln automatisch den
jeweils arbeitenden Elektromotor mit dem
Ventilator.
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Gehausefreildufe FKhG

fiir stationare Anordnung

mit hydrodynamischer Klemmstiickabhebung fiir Mehrmotorenantriebe

Abtriebswelle

Radialdichtring

Kugellager der
Abtriebswelle

Schépfrohr-

Klemmstticke pumpe

Oleinfullstutzen
und Entliftung

Antriebswelle

Radialdichtring

Kugellager der
Antriebswelle
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Vorteile

Zum automatischen Zu- und Abkuppeln von
Mehrmotorenantrieben
Ausgelegt fiir Dauerbetrieb

Extrem lange Lebensdauer, da verschleif3-
freier Leerlaufbetrieb durch hydrodyna-
mische Klemmstlickabhebung

Vielfach praxisbewahrte, technisch ausge-
reifte Konstruktion

Olférderung durch integrierte Schépfrohr-
pumpe

Lange Olwechselintervalle durch groBes Ol-
volumen

Keine Betriebsunterbrechung bei Olstands-
kontrolle oder Olwechsel

Niedrige Lagerkrafte durch groe Lager-
basis; dadurch extrem lange Kugellager-
Gebrauchsdauer

Fir die Schwingungsberechnung des
Gesamtsystems steht die Drehfederkennlinie
zur Verfligung

Auswahl des Gehausefreilaufs

Wir beraten Sie gerne bei der Auswahl und
Dimensionierung des geeigneten Gehause-
freilaufs. Fir Ihre Projektierung stellen wir Ihnen
MaBlisten mit vollstandigen technischen Daten
zur Verfugung.Falls erforderlich, erhalten Sie mit
der Lieferung Qualitatszertifikate von unserer
werkseigenen Qualitatssicherung oder von
einer anerkannten Klassifizierungsgesellschaft.
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Gehausefreildufe FKhG

fiir stationare Anordnung

mit hydrodynamischer Klemmstiickabhebung fiir Mehrmotorenantriebe
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E Bauart hydrodynamische Klemmstiickabhebung Abmessungen
£ Fur erhchte Lebensdauer durch hydrodynamische
% Klemmstickabhebung bei schnell drehendem AuBenring|
3
Max.Drehzahl* Welle A B C H K 0 S Gewicht
Abtriebswelle | Antriebswelle dTundd2
Freilauf- Nenndreh- Giberholt nimmt mit
grofie Typ moment
Nm 1/min 1/min mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FKhG 24| ATR 1100 2400 2400 45 300 180 114 150 75 408 18 60
FKhG 28 |ATR 2250 2400 2400 60 300 180 133 150 98 446 18 75
FKhG 94 |ATR 3400 1800 1800 75 380 175 243 210 120 690 22 190
FKhG 106 | ATR 4200 1800 1800 90 380 175 268 210 140 740 22 220
FKhG 148 | ATR 7000 1500 1500 100 380 260 268 240 140 830 22 310
FKhG 2.53 |ATR 14000 1500 1500 110 380 260 268 240 140 830 22 320

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Passfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite P9.

Die GroBen FKhG 24 und FKhG 28 besitzen kein Liifterrad.

Zusatzausriistung

Im Leerlaufbetrieb bt das tiberholende Ab-
triebsteil des Gehausefreilaufs ein Schleppmo-
ment auf das stillstehende Antriebsteil aus. Die
GroBe des Schleppmoments ist abhéangig von
der BaugroBe und von der Drehzahl im Leer-
laufbetrieb; es kann bis zu 20 Nm betragen. So-
fern die inneren Widerstande des Antriebs
kleiner sind als das Schleppmoment, kann der
Gehdusefreilauf zusatzlich mit einer Bremse
ausger(stet werden, um ein Mitschleppen des

Antriebs im Leerlaufbetrieb zu verhindern.

Dafiir stehen zur Verfiigung:

* Eingebaute Elektromagnetbremse mit An-
zeige des Betriebszustandes oder

* aullen angebaute Bremse.

Einbauhinweise

Der Einbau ist grundsétzlich so vorzunehmen,
dass der Antrieb tiber die Welle d2 und der Ab-
trieb tber die Welle d1 erfolgt.

Wir empfehlen den Einsatz drehsteifer Wellen-
kupplungen, die geringe Ruickstellkréfte
erzeugen. Bei Angabe der auftretenden Ruick-
stellkréfte flhren wir gerne eine Priifung der
Gebrauchsdauer der im Gehausefreilauf einge-
bauten Kugellager durch.

Bestellbeispiel

Bitte fiillen Sie vor Bestellung den Auswahl-
bogen auf Seite 113 aus, damit wir die GroBen-
auswahl prifen kdnnen.
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Basisfreilaufe FBO

zur Komplettierung mit Kunden-Anschlussteilen

mit Klemmstiicken in fiinf Bauarten
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Einbauhinweise Schmierung

Die kundenseitigen Anschlussteile werden auf
den Kugellager-AuBendurchmessern F zentriert
und tiber den AuBenring befestigt.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fiir den Zentrier-
durchmesser F des Anbauteils 1SO H7. Die
Zentriertiefen C sind zu beachten.

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitat vorzusehen.

Eigenschaften

Basisfreilaufe FBO sind kugelgelagerte Klemm-
stiick-Freildufe zum Anbau von kundenseitigen
Anschlussteilen. Die Freildufe eignen sich ins-
besondere zum Einbau in Gehausen mit Ol-
schmierung und Abdichtung.

Die Freildufe FBO werden eingesetzt als:
B Riicklaufsperren

» Uberholfreilsufe

B Vorschubfreildufe

Neben der Bauart Standard sind vier weitere
Bauarten flr erhohte Lebensdauer und erhohte
Schaltgenauigkeit lieferbar.

Nenndrehmomente bis 160000 Nm.

Bohrungen bis 300 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfligung.

Anwendungsbeispiel

Basisfreilauf FBO 127 SF als Uberholfreilauf
zwischen Kriechgangantrieb und Hauptge-
triebe einer Zementmduhle. Bei Kriechbetrieb
wird tiber die Wellenkupplung der AuB8enring
angetrieben. Der Freilauf arbeitet dabei im Mit-
nahmebetrieb und treibt Gber das Hauptge-
triebe die Anlage mit niedriger Drehzahl an.Im
Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) tiberholt der
Innenring und der Kriechgangantrieb wird au-
tomatisch abgekuppelt. Der Freilauf ist an die
Olschmierung des Hauptgetriebes angeschlos-
sen und bedarf keiner besonderen Wartung.
Vorteilhaft ist die Anordnung der Abdichtung
zwischen dem Freilauf und dem Hauptgetriebe.
Diese steht bei Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb)
still und erzeugt somit keine zusatzliche Erwar-
mung durch Reibung.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FBO 72 in Bauart P-Schliff mit
Bohrung 38 mm:

+ FBO72SFP.d =38 mm
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Basisfreilaufe FBO

zur Komplettierung mit Kunden-Anschlussteilen
mit Klemmstiicken in fiinf Bauarten
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E E % Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart Klemmstiickabhebung X Bauart Klemmstiickabhebung Z Bauart P-Schliff
% % 2 Fiir den universellen Einsatz Fiir erhohte Lebensdauer durch Fir erhdhte Lebensdauer durch Klemmsttick- Fiir erhohte Lebensdauer durch Klemmstick-  |Fir erhohte Lebensdauer
% £ % Klemmsttickbeschichtung abhebung bei schnell drehendem Innenring abhebung bei schnell drehendem AuBenring und Schaltgenauigkeit
EEF
H
Max.Drehzahl Max.Drehzahl Klemmstiick- | Max.Drehzahl Klemmsttick- | Max.Drehzahl
Innenring | AuBenring Innenring | AuBenring abhebung | Innenring |AuBenring abhebung  [Aussenring| Innenring
Freilauf- Nenndreh- | lduftfrei/ | luftfrei/ Nenndreh- | lauftfrei/ | luftfrei/ Nenndreh- | beiDrehzahl | léuftfrei/ |nimmt mit Nenndreh- | beiDrehzahl | lauftfrei/ |nimmtmit Nenndreh-
groBe | Typ | moment | iberholt | Gberholt | Typ | moment | tberholt | Gberholt | Typ | moment | Innenring | Gberholt Typ | moment | Aussenring | tiberholt Typ moment
Nm min’! min’! Nm min’! min’! Nm min’! min’! min’! Nm min’! min" | min’! Nm
FBO 37| SF 200 2500 2600 | SFT 200 2500 2600 cz 110 850 | 3000 340 SFP 120
FBO 44| SF 320 1900 2200 | SFT 320 1900 2200 | DX 130 860 | 1900 344| CZ 180 800 | 2600 320 SFP 180
FBO 57| SF 630 1400 1750 | SFT 630 1400 1750 | DX 460 750 | 1400 300| LZ 430 1400 | 2100 560 | SFP 310
FBO 72| SF 1250 1120 1600 | SFT 1250 1120 1600 [ DX 720 700| 1150 280 | LZ 760 1220| 1800 488 | SFP 630
FBO 82| SF 1800 1025 1450 | SFT 1800 1025 1450 [ DX 1000 670 | 1050 268 |SFZ 1700 1450 | 1600 580 | SFP 750
FBO 107 | SF 2500 880 1250 | SFT 2500 880 1250 | DX 1500 610 900 244 |SFZ 2500 1300 | 1350 520 SFP 1250
FBO 127 | SF 5000 800 1150 | SFT 5000 800 1150 | SX 3400 380 800 152 |SFZ 5000 1200 | 1200 480| SFP 3100
FBO 140 | SF | 10000 750 1100 |[SFT| 10000 750 1100 | SX 7500 320 750 128 |SFZ| 10000 950 | 1150 380 | SFP 6300
FBO 200 | SF 20000 630 900 | SFT| 20000 630 900 | SX 23000 240 630 96 [SFZ| 20000 680 900 272 | SFP 12500
FBO 270 | SF 40000 510 750 | SFT| 40000 510 750 SX| 40000 210 510 84 (SFZ| 37500 600 750 240 | SFP 25000
FBO 340 | SF | 80000 460 630 |SFT| 80000 460 630
FBO 440 | SF | 160000 400 550 | SFT| 160000 400 550

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Die angegebenen maximalen Drehzahlen gelten fiir Einbaubedingungen, wie sie bei Komplettfreildufen gegeben sind. Bei Kenntnis der tatséchlichen Einbaubedingungen kénnen unter Umstanden
hohere Drehzahlen zugelassen werden.

Bohrungd B gr= || @ @ D E F G L T 7% | Gewicht
Freilauf- Standard max,
grﬁBe mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FBO 37 14 16 18 20 22* 22* 25 37 43 85 30 55 M6 48 70 6 09
FBO 44 20 2 25% 25% 25 37 47 44 95 35 62 M6 50 80 8 13
FBO 57 25 28 30 32% 32% 30 42 77 74 110 45 75 VK 65 95 8 1,9
FBO 72 35 38| 40 4% 42+ 38 37 49 44 132 55 ) M8 74 115 12 35
FBO 82 35 40| 45 50% 50% 40 6,6 6,6 6,6 145 65 100 M10 75 125 12 4,0
FBO 107 50 55 60 65* 65* 45 8,1 8,1 81 170 80 125 M10 % 150 12 7.7
FBO 127 50 60 70 75* 75* 68 69 79 69 200 95 145 M12 112 180 12 133
FBO 140 65 75 80 2 95+ 68 19,1 20,1 19,1 250 120 180 M16 150 225 12 31,5
FBO 200 110 120 120 85 14,1 15,1 14,1 320 160 240|  M16 160 288 16 46,5
FBO 270 140 150 100 225 225 225 420 200 310/  M20 212 370 18| 1050
FBO 340 180 240 125 256 497 300 380 M20 265 450 24| 1900
FBO 440 220 300 150 34,1 627 380 480  M30 315 560 24| 3600

Paffedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.
* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G (DIN 912) auf Teilkreis T.
*** (1 = Zentriertiefe der Anbauteile bei den Bauarten Standard, RIDUVIT® und P-Schliff.
C2 = Zentriertiefe der Anbauteile bei der Bauart Fliehkraftabhebung X.
(3 = Zentriertiefe der Anbauteile bei der Bauart Fliehkraftabhebung Z.
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Basisfreilaufe FGR ... SF

zur Komplettierung mit Kunden-Anschlussteilen
mit Klemmstiicken

Eigenschaften

Basisfreildaufe FGR ... SF sind kugelgelagerte
Klemmsttick-Freilaufe zum Anbau von kunden-
seitigen Anschlussteilen. Die Freildufe eignen
sich insbesondere zum Einbau in Gehdusen mit
Olschmierung und Abdichtung.

Freildufe der Baureihe FGR ... SF werden einge-
setzt als:

B Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 2150 Nm.
Bohrungen bis 50 mm.

Anwendungsbeispiel
Basisfreilauf FGR 45 SF als Vorschubfreilauf zum
schrittweisen Antrieb einer Forderschnecke im
UT Holzspénesilo. Der Vorschubhebel wird durch
@ O o einen Kurbeltrieb angetrieben. Die hin- und
L | hergehende Bewegung wird durch den Vor-
schubfreilauf in eine schrittweise Drehbewe-
gung der Forderschnecke Ubertragen. Da die
— = =7 === Forderschnecke keinen kontinuierlichen An-

trieb benétigt, ersetzt der Vorschubfreilauf ein
aufwandiges Untersetzungsgetriebe.

N

-
<
[T ¢

114

58



Basisfreilaufe FGR ... SF

zur Komplettierung mit Kunden-Anschlussteilen

mit Klemmstiicken
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Max.Drehzahl Bohrung B C D E F (Ca H L T 7 Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- [duft frei/ lauft frei/
groBe | Typ moment Uberholt Uberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FGR 20| SF 200 2500 2600 20 34 2,5 75 30 55 M5 8 57 64 4 1,0
FGR 25| SF 320 1800 2000 25 35 2 90 40 68 M6 10 60 78 4 55
FGR 30| SF 630 1400 1750 30 43 2,5 100 45 75 M6 10 68 87 6 2,2
FGR 35| SF 730 1250 1700 35 45 3,0 110 50 80 M6 12 74 96 6 3,0
FGR 40| SF 1250 1120 1600 40 53 30 125 55 90 M8 14 86 108 6 4,6
FGR 45| SF 1650 1080 1550 45 53 30 130 60 95 M8 14 86 112 8 4,7
FGR 50| SF 2150 1025 1450 50 64 4,0 150 70 110 M8 14 94 132 8 7,2

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Die angegebenen maximalen Drehzahlen gelten fiir Einbaubedingungen, wie sie bei Komplettfreildufen gegeben sind.Bei Kenntnis der tatséchlichen Einbaubedingungen kénnen unter Umsténden

hohere Drehzahlen zugelassen werden.
Paffedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Gewindebohrungen G auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Die kundenseitigen Anschlussteile werden auf
den Kugellager-AuBendurchmessern F zentriert
und seitlich am AuBenring befestigt.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fiir den Zentrier-
durchmesser F des Anbauteils 1SO H7. Die
Zentriertiefen C sind zu beachten.

Schmierung

Bestellbeispiel

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-  FreilaufgréBe FGR 35 in Bauart Standard:

benen Olqualitit vorzusehen. Zur Abdichtung
zwischen den Stirnflachen des AuBenringes
und den Anbauteilen werden zwei Flachdich-
tungen mitgeliefert.

FGR 35 SF
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Basisfreilaufe FGR ... R

zur Komplettierung mit Kunden-Anschlussteilen
mit Klemmrollen

Eigenschaften

Basisfreildufe FGR ... R sind kugelgelagerte
Klemmrollen-Freildufe zum Anbau von kun-
denseitigen Anschlussteilen. Die Freilaufe eig-
nen sich insbesondere zum Einbau in Gehdusen
mit Olschmierung und Abdichtung.

Freildufe der Baureihe FGR ... R werden einge-
setzt als:

B Riicklaufsperren

» Uberholfreilsufe

B Vorschubfreildufe
Nenndrehmomente bis 68000 Nm.
Bohrungen bis 150 mm.

Anwendungsbeispiel

Basisfreilauf FGR 25 R als Riicklaufsperre an
einem Untersetzungsgetriebe im Antrieb des
Schrégférderbandes einer Montagestrasse. Bei
Anlagenstopp muss das Forderband sicher
S —9 gehalten werden, damit dieses durch das Ge-
wicht der Montagteile nicht riickwérts ge-
| dreht wird. Am AuBenring des Freilaufs ist eine
| | Bremsscheibe befestigt und eine handbetatigte
RINGSPANN Bremszange angeordnet. Das Riick-
drehmoment wird tiber den Freilauf und die ge-
schlossene Bremse gehalten. Beim Umriisten
T KL EH ' der Anlage muss diese in beide Drehrichtungen
1] bewegt werden kénnen.Hierzu wird die Brems-
zange von Hand gedffnet.
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Basisfreilaufe FGR ... R

zur Komplettierung mit Kunden-Anschlussteilen

mit Klemmrollen
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E E g Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
2 < S
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g | |
Max.Drehzahl Bohrung B C D E F e H L T bis Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- [duft frei/ léuft frei/
groBe | Typ moment Uberholt Uberholt
Nm min” min” mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FGR 12| R 55 2500 5400 12 20 35 62 20 42 M5 - 42 51 3 0,5
FGR 15| R 130 2200 4800 15 28 2,0 68 25 47 M5 8 52 56 3 08
FGR 20| R 180 1900 4100 20 34 24 75 30 55 M5 8 57 64 4 1.0
FGR 25| R 290 1550 3350 25 35 24 90 40 68 M6 10 60 78 4 15
FGR 30| R 500 1400 3050 30 43 24 100 45 75 M6 10 68 87 6 2,2
FGR 35| R 730 1300 2850 35 45 29 110 50 80 M6 12 74 96 6 3,0
FGR 40| R 1000 1150 2500 40 53 29 125 55 90 M8 14 86 108 6 4,6
FGR 45| R 1150 1100 2400 45 53 29 130 60 95 M8 14 86 112 8 4,7
FGR 50| R 2100 950 2050 50 64 39 150 70 110 M8 14 94 132 8 72
FGR 55| R 2600 900 1900 55 66 29 160 75 115 M10 16 104 138 8 8,6
FGR 60| R 3500 800 1800 60 78 54 170 80 125 M10 16 114 150 10 10,5
FGR 70| R 6000 700 1600 70 95 6,4 190 90 140 M10 16 134 165 10 134
FGR 80| R 6800 600 1400 80 100 39 210 105 160 M10 16 144 185 10 18,2
FGR 90| R 11000 500 1300 90 115 49 230 120 180 M12 20 158 206 10 28,0
FGR 100 | R 20000 350 1000 100 120 54 270 140 210 M16 24 182 240 10 43,0
FGR 130 R 31000 250 900 130 152 79 310 160 240 M16 24 212 278 12 66,0
FGR 150| R 68 000 200 700 150 180 6,9 400 200 310 M20 32 246 360 12 136,0

Das maximal ibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Gewindebohrungen G auf Teilkreis T.

Einbauhinweise

Die kundenseitigen Anschlussteile werden auf
den Kugellager-AuBendurchmessern F zentriert
und seitlich am AuBenring befestigt.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen und als Toleranz fiir den Zentrier-
durchmesser F des Anbauteils 1SO H7. Die
Zentriertiefen C sind zu beachten.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitit vorzusehen. Zur Abdichtung
zwischen den Stirnflachen des AuBenringes
und den Anbauteilen werden zwei Flachdich-
tungen mitgeliefert.

Bestellbeispiel
FreilaufgroBe FGR 35 in Bauart Standard:
+ FGR35R
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Anbaufreilaufe FXM

fiir stirnseitige Schraubverbindung

mit Klemmstiickabhebung X

Eigenschaften

Anbaufreilaufe FXM sind Klemmstiick-Freildufe
ohne eigene Lagerung in Bauart mit Klemm-
stiickabhebung X.

Die Klemmstiickabhebung X sorgt flr ver-
schleilfreien Leerlaufbetrieb bei schnell dre-
hendem Innenring.

Die Freildufe FXM werden eingesetzt als:
P Riicklaufsperren
» Uberholfreilaufe

fir Einsatzfalle mit hohen Drehzahlen im Leer-
laufbetrieb und bei Anwendung als Uberhol-
freilauf mit niedrigen Drehzahlen im Mitnahme-
betrieb.

Nenndrehmomente bis 364000 Nm.

Bohrungen bis 320 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfligung.

Klemmstiickabhebung X

Anbaufreildufe FXM sind mit Klemmstlickabhe-
bung X ausgestattet. Klemmstiickabhebung X
wird bei Riicklaufsperren und Uberholfreildufen
angewandt, sofern im Leerlaufbetrieb der
Innenring mit hoher Drehzahl umlduft, und so-
fern bei Uberholfreildufen der Mithahmebetrieb
bei niedriger Drehzahl erfolgt. Im Leerlauf-
betrieb bewirkt die Fliehkraft F- ein Abheben

der Klemmstuicke von der AuBenringlaufbahn.

In diesem Betriebszustand arbeitet der Frei-
lauf verschleilfrei, also mit unbegrenzter Ge-
brauchsdauer.

Bild 120 zeigt einen Freilauf mit KlemmstUick-
abhebung X im Leerlaufbetrieb. Die Klemm-
stlicke, die in einem mit dem Innenring reib-
schllssig verbundenen Kéfig gefihrt sind, lau-
fen mit dem Innenring um.Die im Schwerpunkt
S des Klemmstiickes angreifende Fliehkraft F-
hat das Klemmstiick im Gegenuhrzeigersinn
gedreht und an den Stlitzbord des Kafigs ange-
legt. Dabei ergibt sich der Spalt a zwischen
Klemmstlick und AuBenringlaufbahn; der Frei-
lauf arbeitet bertihrungslos. Sinkt die Innen-
ring-Drehzahl soweit ab, dass die Wirkung der

Stiitzbord

Freilaufrichtung bzw.
/‘ Leerlaufbetrieb

120

" Feder-
schenkel

121

Fliehkraft auf das Klemmstuck kleiner wird als
die Anfederungskraft F;, so legt sich das
Klemmstiick wieder an den AuBenring an, und
der Freilauf ist sperrbereit (Bild 121).In der An-
wendung als Uberholfreilauf darf die Mitnah-
medrehzahl 40% der Abhebedrehzahl nicht
Uberschreiten.
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Anbaufreildaufe FXM

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiickabhebung X
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Anwendungsbeispiel

Anbaufreilauf FXM 170-63 SX mit Abschluss-
deckel als Riicklaufsperre, angebaut am Ende
der ersten Zwischenwelle eines Stirnradgetrie-
bes im Antrieb eines Schragférderbandes. Bei
Motorstopp muss das Férderband sicher ge-
halten werden, damit das Férdergut das Band
nicht riickwarts dreht, was zu schwersten Scha-
den fithren kann. Bei der im Normalbetrieb
(Leerlaufbetrieb) vorliegenden hohen Wellen-
drehzahl gewéhrleistet die Klemmstiickabhe-
bung X bertihrungslosen und damit verschleif3-
freien Dauerbetrieb.

Anwendungsbeispiel

Zwei Anbaufreildufe FXM 120-50 SX in der Ge-
triebeeinheit eines vertikalen Becherwerkes.
Das Becherwerk hat neben dem Hauptantrieb
einen Kriechgangantrieb, Gber den bei War-
tungsarbeiten die Anlage mit niedriger Dreh-
zahl bewegt werden kann.Der zwischen Kriech-
gangantrieb und Hauptgetriebe angeordnete
Freilauf arbeitet als Uberholfreilauf. Bei Kriech-
gangantrieb befindet sich der Freilauf im Mit-
nahmebetrieb. Im Normalbetrieb, beim Antrieb
Uber das Hauptgetriebe, Gberholt der Innenring
des Freiaufs mit hoher Drehzahl und kuppelt
den Kriechgangantrieb automatisch ab. Der
zweite Freilauf, der am Ende der ersten Zwi-
schenwelle des Hauptgetriebes angeordnet ist,
arbeitet als Riicklaufsperre und verhindert den
Ruickwartslauf des Becherwerks bei Stillstand
der Anlage.

Anwendungsbeispiel

Anbaufreilauf FXM 76-25 DX als Uberholfreilauf
zwischen Kriechgangantrieb und Hauptge-
triebe einer Zementmduhle. Bei Kriechbetrieb
wird Uber die Wellenkupplung der AuBenring
angetrieben. Der Freilauf arbeitet dabei im Mit-
nahmebetrieb und treibt liber das Hauptge-
triebe die Anlage mit niedriger Drehzahl an.Im
Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) tiberholt der
Innenring mit hoher Drehzahl und der Kriech-
gangantrieb wird automatisch abgekuppelt.Bei
der vorliegenden hohen Wellendrehzahl wird
die Bauart Klemmstiickabhebung X eingesetzt;
die Klemmstiicke arbeiten im Leerlaufbetrieb
bertihrungslos und damit verschleif¥frei. Vor-
teilhaft ist die Anordnung der Abdichtung zwi-
schen Freilauf und Hauptgetriebe. Diese steht
bei Normalbetrieb still und erzeugt somit keine
zusatzliche Erwdrmung durch Reibung.
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Anbaufreildufe FXM

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiickabhebung X

Bauart Klemmstiickabhebung X
Fiir erhdhte Lebensdauer durch Klemmstiickabhebung bei schnell drehendem Innenring
Riicklaufsperre
Uberholfreilauf
Theoretisches Nenndrehmoment unter Beriicksichtigung der vorhandenen Rundlaufabweichung Klemmstiick- Max. Drehzahl
Nenndrehmoment abhebung Innenring AuBenring
Freilauf- bei Drehzahl lduft frei/ nimmt mit
rifie w | [ZLoTA] | [Aloi]A] | [#[o2]A] | [~[o3[A] | [~loa[A] | [Tos[A] | [~[08TA] | “nening iberholt
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm min’! min’! min’!
FXM  31-17 DX 100 100 95 890 5000 356
FXM  38-17 DX 150 140 130 860 5000 344
FXM 46 -25 DX 390 380 350 820 5000 328
FXM  51-25 DX 480 470 420 750 5000 300
FXM 56 -25 DX 580 570 490 730 5000 292
FXM  61-19 DX 420 410 370 750 5000 300
FXM 66 -25 DX 800 780 700 700 5000 280
FXM 76 -25 DX 1050 1040 890 670 5000 268
FXM 86 -25 DX 1350 1300 1030 630 5000 252
FXM 101 -25 DX 1700 1600 1400 610 5000 244
FXM  85-40 SX 1900 1900 1800 1800 1700 1600 430 6000 172
FXM 100 -40 SX 2700 2600 2500 2400 2200 2000 400 4500 160
FXM 120 -50 SX 6500 6300 5800 4800 4400 3600 320 4000 128
FXM 140 -50 SX 8700 8500 7900 6700 5500 5400 320 3000 128
FXM 170 -63 SX 20000 19000 16 000 14000 13 000 12000 250 2700 100
FXM 200 -63 SX 26 000 23000 20500 17 500 15500 14000 240 2100 96
FXM 240 -63 UX 31000 30500 30000 29000 26000 24000 19500 220 3000 88
FXM 240 -96 UX 52050 51000 49 000 47 500 46 000 44000 35000 220 2500 88
FXM 260 -63 UX 38500 38000 37000 36 500 33000 29000 25000 210 2500 84
FXM 290 -70 UX 59500 59000 56 000 50000 47 000 45000 37000 200 2500 80
FXM 290 - 96 UX 91000 90 000 82500 77 500 70000 62 500 55000 200 2500 80
FXM  310-70 UX 69 000 68 000 64 500 60 000 55000 49 000 43 000 195 2500 78
FXM 310 -96 UX 107 000 105 000 99 000 85500 81000 74000 68 000 195 2100 78
FXM  320-70 UX 76 500 73000 67 000 62 000 56 500 49500 43 000 195 2000 78
FXM 360 -100 | UX 149 000 139 500 128 000 119 500 103 500 90 000 80500 180 1800 72
FXM  410-100 | UX 193 000 179 500 167 000 154 500 137 000 121500 111500 170 1500 68
FXM 2410 -100 | UX 364 000 350000 315000 296 500 277 500 266 000 223 500 210 1500 84

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Das theoretische Nenndrehmoment gilt nur bei idealer Konzentrizitat zwischen Innen- und AuBenring. In der Praxis wird die Mittigkeit durch Lagerspiele und Zentrierfehler der benachbarten Teile
beeintrachtigt. Dann gelten die in der Tabelle angegebenen Nenndrehmomente unter Beriicksichtigung der vorhandenen Rundlaufabweichungen.

Hohere Drehzahlen auf Anfrage.

Einbauhinweise

Anbaufreildufe FXM haben keine eigene Lage-  Der Anbaufreilauf FXM wird tiber die AuBenring-  Fiir den Anbau auf Wellenenden konnen auf
rung, so dass eine zentrische Ausrichtung von laufbahn F am kundenseitigen Anschlussteilzen-  Wunsch Abschlussdeckel mitgeliefert werden
Innen und AuBenting kundenseitig vorzusehen  triert und an diesem angeschraubt (siehe Bild  (siehe Bild 128).
ist. Die zulissigen Rundlaufabweichungen sind ~ 126). Als Toleranz fiir den Zentrierdurchmesser
zu beachten. am Anschlussteil wird ISO h6 oder h7 empfohlen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzuse-

hen.
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Anbaufreildufe FXM

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiickabhebung X

B W
Px30°
R A v
_ - - - N ——
s ’ _ <H> 1 — K
; V b ————
/
/ \
A’ ﬁ'—l |y
| =
Y r y U [A] 7l (A
N siehe Tabelle U
N auf Seite 64
N | L
£ Pa— al = : & "
: S e -
w e
[S)
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126 127 128
Freilauf- Bohrungd A B D 3 F a ) L P T U Vol wo| oz |Gewicht
grote Standard max. min,
mm [ mm | mm [ mm | om [ mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm kg
FXM  31-17 20* 20* 17 25 85 41 55 M6 31 24 1,0 70 15 6 21 6 08
FXM 38 -17 25% 25% 17 25 90 48 62 M6 38 24 1,0 75 15 6 21 6 09
FXM 46 -25 25 30 25 35 95 56 70 M6 46 35 1,0 82 15 6 21 6 13
FXM 51 -25 25 30 35 36 25 35 105 62 75 M6 51 35 1,0 90 15 6 21 6 1,7
FXM 56 -25 35 40 25 35 110 66 80 M6 56 35 1,0 96 15 6 21 8 18
FXM  61-19 30 35 40 45* 19 27 120 74 85 M8 61 25 1,0 105 15 6 21 6 1.8
FXM 66 -25 35 40 45 48* 25 35 132 82 90 M8 66 35 1,0 115 15 8 23 8 28
FXM 76 -25 45 55 60* 25 35 140 92 100 M8 76 35 1,0 125 15 8 23 8 31
FXM 86 -25 40 45 50 60 65 70* 25 40 150 102 110 M8 86 40 1,0 132 15 8 23 8 4,2
FXM 101 -25 55 70 80* 25 50 175 17 125| M10 101 50 1,0 155 20 8 28 8 6,9
FXM 85 -40 45 50 60 65 65 40 50 175 102 125| M10 85 60 1,0 155 20 8 28 8 74
FXM 100 -40 45 50 55 60 70 75 80* 40 50 190 130 140 | M10 100 60 15 165 25 10 35 12 88
FXM 120 -50 60 65 70 75 80 95 95 50 60 210 150 160 | M10 120 70 15 185 25 10 35 12 12,7
FXM 140 -50 65 90 100 110 110 50 70 245 170 180 M12 140 70 2,0 218 25 12 35 12| 198
FXM 170 -63 70 85 90 100 120 130 63 80| 290| 200| 210| M16 170 80 20| 258 28 12 38 121 330
FXM 200 -63 130 155 63 80 310 230 240 | M16 200 80 2,0 278 32 12 42 12| 320
FXM 240 -63 185 63 80 400 280 310 M20 240 90 2,0 360 48 12 60 12| 60,0
FXM 240 -96 185 96 125 420 280 310 M24 240 120 20 370 48 15 60 16| 950
FXM 260 -63 205 63 80 430 300 330 M20 260 105 2,0 380 48 18 60 16| 750
FXM 290 -70 230 70 80 460 330 360 | M20 290 105 2,0 410 48 18 60 16| 90,0
FXM 290 -96 230 96 110 460 330 360 M20 290 120 2,0 410 48 18 60 16| 91,0
FXM 310 -70 240 70 125| 497| 360| 380| M20| 310 110 30| 450 48 18 60 24| 1350
FXM 310 -96 240 96 125 497 360 380 M20 310 120 3,0 450 48 18 60 24| 1450
FXM 320 -70 250 70 80 490 360 390 M24 320 105 3,0 440 55 20 68 16| 105,0
FXM 360 -100 280 100 120 540 400 430 | M24 360 125 3,0 500 55 20 68 24| 1700
FXM 410 -100 320 100 120 630| 460| 480| M24| 410 125 30| 560 55 20 68 24| 245,0
FXM 2.410 -100 320 200 220 630 460 480 M30 410 220 3,0 560 55 20 68 24| 440,0
Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 Toleranz der Nutbreite JS10.
* Pafedernut nach DIN 6885, Blatt 3 - Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G auf Teilkreis T.
Schmierung Bestellbeispiel

Bei Drehzahlen oberhalb der Klemmstiick-Ab-
hebedrehzahl ist keine besondere Schmierung
erforderlich; der Freilauf arbeitet wartungsfrei.
Bei Betrieb unterhalb der Klemmstiick-Ab-

hebedrehzahl ist eine Olschmierung mit der
vorgeschriebenen Olqualitit vorzusehen.

FreilaufgréRe FXM 240-63 in Bauart Klemm-
stlickabhebung X mit Bohrung 140 mm und
AbschluBdeckel:
« FXM 240-63 UX,d = 140 mm

mit AbschluBdeckel
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Anbaufreilaufe FON

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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Einbauhinweise

Anbaufreildufe FON haben keine eigene Lage-
rung, so dass eine zentrische Ausrichtung von
Innen und AuBenring kundenseitig vorzusehen
ist. Die zuldssigen Rundlaufabweichungen sind
zu beachten.

Der Anbaufreilauf FON wird tber die AufRen-
ringlaufbahn F am kundenseitigen Anschluss-
teil zentriert und an diesem angeschraubt. Als
Toleranz fiir den Zentrierdurchmesser am An-
schlussteil wird 1ISO h6 empfohlen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Schmierung

Bei den Bauarten Standard und RIDUVIT® ist
eine Olschmierung mit der vorgeschriebenen
Olqualitit vorzusehen.

Bei der Bauart Klemmstiickabhebung Z ist bei
Drehzahlen oberhalb der Klemmstiick-Abhe-
bedrehzahl keine besondere Schmierung er-
forderlich; der Freilauf arbeitet wartungsfrei. Bei
Betrieb unterhalb der Klemmstiick-Abhebe-
drehzahl ist eine Olschmierung mit der vorge-
schriebenen Olqualitit vorzusehen.

Eigenschaften

Anbaufreilaufe FON sind Klemmsttick-Freilaufe
ohne eigene Lagerung.

Die Freildufe FON werden eingesetzt als:

B Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Neben der Bauart Standard sind zwei weitere
Bauarten flr erhohte Lebensdauer und erhohte
Schaltgenauigkeit lieferbar.

Nenndrehmomente bis 25000 Nm.

Bohrungen bis 155 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfigung.

Anwendungsbeispiel

Anbaufreilauf FON 57 SFT als Uberholfreilauf,
angeordnet auf der Hauptantriebswelle einer
Verpackungsmaschine. Der Au3enring ist Uber
ein Zahnrad mit einem Kriechgangantrieb ver-
bunden, der im Einrichtbetrieb genutzt wird.In
diesem Betriebszustand arbeitet der Freilaufim
Mitnahmebetrieb und treibt iber die Haupt-
welle die Maschine mit sehr niedriger Drehzahl
an.Im Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) tiberholt
der Innenring und der Kriechgangantrieb wird
automatisch abgekuppelt. Die RIDUVIT-Klemm-
stiicke geben dem Freilauf eine hohe Lebens-
dauer.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FON 72 in Bauart RIDUVIT® mit
Bohrung 45 mm:

+ FON 72 SFT,d =45 mm
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Anbaufreilaufe FON

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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E E g Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Bauart Klemmstiickabhebung Z
% L 2 Fir den universellen Einsatz Fir erhohte Lebensdauer durch Fir erhohte Lebensdauer durch Klemmstuick-
2 % 3 Klemmstiickbeschichtung abhebung bei schnell drehendem AuBenring
EEE
Max.Drehzahl Max.Drehzahl Klemmstiick- Max.Drehzahl
Innenring AuBenring Innenring AuBenring abhebung AuBenring Innenring
Freilauf- Nenndreh- léuft frei/ lauft frei/ Nenndreh- lauft frei/ lduft frei/ Nenndreh- bei Drehzahl lauft frei/ nimmt mit
groBe Typ moment Uberholt Uiberholt Typ moment tiberholt tiberholt Typ moment AuBenring Uberholt
Nm min’! min’! Nm min’! min’! Nm min’! min’! min’!
FON 37 SF 220 2500 2600 SFT 220 2500 2600 SFZ 180 2900 3700 340
FON 44 SF 315 1900 2200 SFT 315 1900 2200 SFZ 250 2250 3000 320
FON 57 SF 630 1400 1750 SFT 630 1400 1750 SFZ 630 2000 2200 560
FON 72 SF 1250 1120 1600 SFT 1250 1120 1600 SFZ 1250 1550 1850 488
FON 82 SF 1900 1025 1450 SFT 1900 1025 1450 SFZ 1700 1450 1600 580
FON 107 SF 2800 880 1250 SFT 2800 880 1250 SFZ 2500 1300 1350 520
FON 127 SF 6300 800 1150 SFT 6300 800 1150 SFZ 5000 1200 1200 480
FON 140 SF 10000 750 1100 SFT 10000 750 1100 SFZ 10000 950 1150 380
FON 170 SF 16000 700 1000 SFT 16000 700 1000 SFZ 14000 880 1000 352
FON 200 SF 25000 630 900 SFT 25000 630 900 SFZ 20000 680 900 272

Das maximal ibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Die angegebenen maximalen Drehzahlen gelten fiir Einbaubedingungen, wie sie bei Komplettfreilaufen gegeben sind.Bei Kenntnis der tatséchlichen Einbaubedingungen kdnnen unter Umstdnden

hoéhere Drehzahlen zugelassen werden.

Freilauf- Bohrungd A B D F G J L P T 7 Gewicht
grote Standard max.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FON 37| 20 25* 18,5 25 85 55 M6 37 35 0,5 70 6 0,8
FON 44| 25 32¢ 18,5 25 95 62 M6 44 35 05 80 8 1,0
FON 57| 30 35 40 42+ 235 30 110 75 M8 57 45 05 95 8 1,7
FON 72| 45 55* 29,5 38 132 0 M8 72 60 1,0 115 12 30
FON 82| 50 55 65* 31,0 40 145 100 M10 82 60 1,0 125 12 4,0
FON 107| 70 85* 33,0 45 170 125 M10 107 65 1,0 150 12 6,0
FON 127| 90 100* 58,0 68 200 145 M12 127 75 1,0 180 12 11,5
FON 140 | 100 115* 58,0 68 250 180 M16 140 75 1,0 225 12 17,0
FON 170| 120 140* 60,0 70 290 210 M16 170 75 1,0 258 16 24,0
FON 200 | 140 155 73,0 85 320 240 M16 200 85 15 288 16 34,0

PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.
* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 * Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G auf Teilkreis T.
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Anbaufreilaufe FXRV und FXRT

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiickabhebung X und Drehmomentbegrenzung

Motor

Untersetzungsgetriebe

Kopftrommel

Rucklaufsperre mit
Drehmomentbegrenzung

Rucklaufsperre mit
Drehmomentbegrenzung
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Forderband

Antriebsstation eines
Stetigforderers mit Zweifach-Antrieb
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Eigenschaften

Anbaufreildufe FXRV und FXRT sind Klemm-
stlick-Freildufe ohne eigene Lagerung in Bauart
mit Klemmstiickabhebung X. Sie bestehen aus
den Anbaufreildufen FXM (siehe Seite 62 bis 65)
mit zusatzlichem Drehmomentbegrenzer.

Die Klemmstiickabhebung X sorgt flr ver-
schleiBfreien Leerlaufbetrieb bei schnell dre-
hendem Innenring.

Die Freildufe FXRV und FXRT werden eingesetzt
als:

P Riicklaufsperren

bei Stetigférderern mit Mehrfachantrieb, bei
denen jeder Antrieb mit einer eigenen Riick-
laufsperre ausgestattet ist. Hier 16sen Riicklauf-
sperren FXRV und FXRT mit Drehmoment-
begrenzung (DBP und Auslandspatente) bei
Stillsetzen der Last die Problematik der unglei-
chen Verteilung des Riickdrehmoments auf die
einzelnen Riicklaufsperren, indem die in den
Rucklaufsperren enthaltenen Drehmomentbe-
grenzer die ungleiche Drehmomentaufteilung
vergleichmaBigen. Dartiber hinaus werden die
dynamischen Drehmomentspitzen des Spert-
vorgangs abgebaut, so daf das Untersetzungs-
getriebe vor schadlichen Drehmomentspitzen
geschiitzt ist. Damit sind Riicklaufsperren FXRV
und FXRT ein wertvolles Konstruktionselement
zur Erhdhung der Betriebssicherheit von an-
steigenden Stetigforderern.

Vorteile

+ Schutz der Getriebe vor dynamischen Dreh-
momentspitzen beim Sperrvorgang

+ Schutz der Getriebe vor Uberlastung durch
ungleichméBige Lastverteilung bei Mehr-
fachantrieben

+ Kleiner dimensionierte Getriebe ohne Ein-
buBe an Sicherheit verwendbar

+ Schutz der Riicklaufsperren, da dynamische

Drehmomentspitzen durch kurzzeitiges Rut-
schen abgeschnitten werden
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Anbaufreilaufe FXRV und FXRT

fiir stirnseitige Schraubverbindung

mit Klemmstiickabhebung X und Drehmomentbegrenzung

Anbaufreilauf FXRV

mit Drehmomentbegrenzung ohne
steuerbare Losemaoglichkeit

Diese Baureihe der Ricklaufsperren mit Dreh-
momentbegrenzung ist die Grundausfiihrung.
Der konstruktive Aufbau und die lieferbaren
StandardgréBen sind auf Seite 70 dargestellt.

Anbaufreilauf FXRT
mit Drehmomentbegrenzung und
steuerbarer Losemaglichkeit

Diese Baureihe ist aufgebaut wie die Baureihe
FXRV; zusétzlich ist eine feinfiihlig steuerbare
Loseeinrichtung eingebaut. Der konstruktive
Aufbau, Funktionsbeschreibung der Loseein-
richtung und die lieferbaren Standardgréf3en
sind auf Seite 71 dargestellt.

Die Ricklaufsperren mit steuerbarer Lésemog-
lichkeit werden eingesetzt, wenn ein kontrol-
liertes Entspannen des Bandzugs bzw. der
Anlage - etwa im Falle von Verklemmungen an
der Umlenktrommel - oder eine begrenzte
Riickwartsbewegung der Forderanlage ge-
wiinscht wird.

Drehmomentauslegung

Ist das Rickdrehmoment M, bekannt, dann
sollte das Auslegungsdrehmoment M, der
Rucklaufsperre wie folgt bestimmt werden:

My=12-M, [Nm]

Wenn dagegen nur die Motornennleistung P,
[kW] bekannt ist, dann gilt:

Mp=1,2-9550 % Py/ngp [Nm]
In den Gleichungen sind:

M, = Auslegungsdrehmoment der Riick-
laufsperre [Nm]

M = 9550-m-P//ngp [Nm]

= Statisches Rickdrehmoment der Last,
bezogen auf die Riicklaufsperrenwelle
[Nm]

P_ = Hubleistung der Férderanlage bei Voll-
last [kW1]

= Forderhdhe [m] multipliziert mit der
pro Sekunde geforderten Last [kN/s]

Py = Motor-Nennleistung [kW]
ngp = Drehzahl Riicklaufsperrenwelle [min™"]
n = Wirkungsgrad der Anlage

Hubleistung
Hubleistung + Verlustleistung

Nach Berechnung von M, ist die GroRe der
Ricklaufsperre nach den Katalogangaben so
auszuwahlen, dass stets gilt:

Mgz = M,
Mz = Maximales Rutschdrehmoment der

Ricklaufsperre gemaR den Tabellen
auf den Seiten 70 und 71 [Nm]

Richtwerte fur =

Art der Anlage n 72

Forderbander, Neigung bis 6° 0,71 0,50
Forderbéander, Neigung bis 8° 0,78 0,61
Forderbander, Neigung bis 10° 0,83 0,69
Forderbander, Neigung bis 12° 0,86 0,74
Forderbander, Neigung bis 15° 0,89 0,79
Schneckentrogpumpen 0,93 0,87
Kegelmiihlen, Trockentrommeln 0,85 0,72
Becherwerke, Elevatoren 0,92 0,85
Hammermiihlen 0,93 0,87

Bei Mehrfachantrieben kann durch Verwen-
dung der Riicklaufsperren mit Drehmoment-
begrenzung eine gleichméBige Lastverteilung
auf alle Rucklaufsperren angenommen wer-
den. Das statische Riickdrehmoment der An-
lage (auch bei Uberlast) darf in keinem Fall das
anteilige Rutschdrehmoment der einzelnen
Ricklaufsperre erreichen. Die in den Tabellen
angegebenen Drehmomente sind Maximal-
werte. Niedrigere Werte sind auf Wunsch ein-
stellbar. Bitte fragen Sie in Zweifelsfallen mit
genauer Beschreibung der Anlage und der Be-
triebsbedingungen bei uns an. Am besten ver-
wenden sie daftir den Auswahlbogen auf Seite
110.
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Anbaufreildaufe FXRV

fiir stirnseitige Schraubverbindun

g

mit Klemmstiickabhebung X und Drehmomentbegrenzung
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S Bauart Klemmstiickabhebung X Abmessungen
2 |Firerhthte Lebensdauer durch Klemmstiick-
& | abhebung bei schnell drehendem Innenring
2
Rutsch- | Klemmstiick- |Max. Drehzahl Bohrung A B C D [G*| H K L 0 R S T (Vi V| Z¥ | Ge
drehmo- | abhebung | Innenring d wicht
Freilauf- ment | beiDrehzahl | lauft frei
. . Standard .
groBe Tp| Mg Innenring max. min. | max.
Nm min’! min’! mm | mm | mm | mm | mm | mm|mm|mm|mm| mm | mm mm | mm | mm | mm | mm | mm | mm|mm | mm| mm kg
FXRV 85-40 |SX 1400 430 6000| 45| 50/ 60| 65 65 | 330 143 6| 280 M12| 34| 29| 60| 127 |280| 110|308 | 165 | 215| 38 6| 48
FXRV 100 -50 |SX 2300 400 4500 45| 50| 55| 60| 70/ 75| 80* 350 | 150 6| 311 |M12| 34| 31| 70| 134|300 125|328 | 180 | 240 | 38 6| 58
FXRV 120 -50 [SX| 3400 320 4000| 60| 65| 70| 75/ 80/ 95| 95 |400| 151 6|345|M16| 36| 31| 70| 134|340 145|373|200|260| 38| 6| 80
FXRV 140 -50 |SX 4500 320 3000| 65/ 90| 100/ 110 110 | 430 | 160 6386 |M16| 36| 31| 70| 135|375| 165|403 |220|280| 50 6| 90
FXRV 170 -63 | SX 9000 250 2700| 70| 85| 90| 100/ 120 130 | 500 | 175 6| 462 |M16| 43| 40| 80| 157 | 425|196 | 473 | 250 | 340 | 38 6| 140
FXRV 200 -63 |SX| 12500 240 2100| 130 155 | 555|175 6| 516 | M16| 43| 40| 80| 157 | 495|226 | 528 | 275|390 | 38 6| 195
FXRV 240 -63 |UX| 21200 220 3000 185 | 710| 195 8| 630 M20| 50| 50| 90| 173|630 290|670 | 355|455| 38| 12| 340
FXRV 260 -63 |UX| 30000 210 2500 205 | 750 | 205 8| 670|M20| 50| 50| 105|183 | 670|307 | 710| 375|500| 38| 12| 410
FXRV290 -70 |UX| 42500 200 2500 230 | 850 | 218 8| 755|M24| 50| 50| 105|193 |730| 335|800 | 405|560 | 38| 12| 490
FXRV310-96 |UX| 53000 195 2100 240 | 900 | 260 | 10| 775|M24| 63| 63| 120|246 | 775| 355|850 | 435|600 | 50| 12| 740
Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.* Pafedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G (DIN 912) auf Teilkreis T. *** Bereich fiir O-Ring Abdichtung. Weitere Freilaufgroen auf Anfrage.
Drehmomente Einbauhinweise Bestellbeispiel

Die Anbaufreildufe FXRV werden mit einge-
stelltem Rutschdrehmoment M, des Drehmo-
mentbegrenzers geliefert. Das statische Riick-
drehmoment M, der Anlage (auch bei Uberlast)
darf in keinem Fall die Summe der Rutschdreh-
momente M der vorgesehenen Anbaufreildufe
erreichen. Die in der Tabelle angegebenen
Rutschdrehmomente M sind Maximalwerte;
niedrigere Werte sind einstellbar.

Die Anbaufreildufe FXRV haben keine eigenen
Lagerung;deshalb muss sichergestellt sein, dass
die Rundlaufabweichung zwischen Zentrier-
durchmesser R und Wellendurchmesser d den
Wert 0,25 mm nicht Giberschreitet.

Mass C gilt fir den Anbaufreilauf. Die Zentrier-
tiefe im kundenseitigen Anschlussteil muss
mindestens C +0,2 mm sein. Als Toleranz fiir den
Zentrierdurchmesser des Anschlussteils ist ISO
H7 vorzusehen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

FreilaufgroBe FXRV 170-63 SX in Bauart
Klemmstiickabhebung X mit Bohrung 90 mm
und Rutschdrehmoment 8000 Nm:

* FXRV 170-63 SX,d =90 mm, Mz = 8000 Nm
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Anbaufreildaufe FXRT

fiir stirnseitige Schraubverbindung
mit Klemmstiickabhebung X und Drehmomentbegrenzung und Léseeinrichtung
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g Bauart Klemmstiickabhebung X Abmessungen
2 |Fiirerhhte Lebensdauer durch Klemmstiick-
& | abhebung bei schnell drehendem Innenring
é
Rutsch- | Klemmstick- [Max.Drehzahl Bohrung Al B | C|D|G H|K|L|O|R|S|T U V| Z% | Ge-
drehmo- | abhebung | Innenring d wicht
Freilauf- ment | beiDrehzahl | lauft frei
. . Standard .
groRe Tp| Mg Innenring max. min. | max.
Nm min’! min’! mm | mm [ mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm | mm mm | mm | mm | mm | mm [ mm | mm | mm | mm | mm kg
FXRT 85-40 |SX 1400 430 6000 45| 50| 60| 65 65 | 330 | 151 6| 280 M12| 34| 29| 60| 127 |280| 110| 308 | 165 | 215| 38 6| 48
FXRT 100 -50 |SX 2300 400 4500 45| 50| 55| 60| 70| 75| 80*| 350 | 163 6| 311 |M12| 34| 31| 70| 134|300 125|328 | 180 | 240 | 38 6| 58
FXRT 120 -50 [SX| 3400 320 4000 60| 65| 70| 75| 80| 95| 95 | 400 | 163 6| 345 M16| 36| 31| 70| 134|340 | 145| 373 | 200 | 260 | 38 6| 80
FXRT 140 -50 |SX 4500 320 3000 65| 90| 100|110 110 | 430 | 167 6|38 |M16| 36| 31| 70| 135|375| 165|403 | 220|280 | 50 6| 90
FXRT 170 -63 |SX 9000 250 2700 70| 85| 90| 100|120 130 | 500 | 193 6| 462 |M16| 43| 40| 80| 157 | 425| 196 | 473 | 250 | 340 | 38 6| 140
FXRT200 -63 [SX| 12500 240 2100| 130 155 | 555|193 6| 516 M16| 43| 40| 80| 157 | 495| 226 | 528 | 275|390 | 38 6| 195
FXRT 240 -63 |UX| 21200 220 3000 185 | 710 | 200 8| 630 |M20| 50| 50| 90| 173|630 | 290 | 670 | 355 | 455| 38| 12| 340
FXRT 260 -63 |UX| 30000 210 2500 205 | 750 | 212 8| 670 |M20| 50| 50| 105|183 | 670 307 | 710 | 375|500 | 38| 12| 410
FXRT290 -70 [UX| 42500 200 2500 230 | 850 | 212 8| 755|M24| 50| 50| 105| 193 | 730| 335| 800 | 405 | 560 | 38| 12| 490
FXRT310-96 [UX| 53000 195 2100 240 | 900|280 | 10| 775 |M24| 63| 63| 120 246 | 775| 355| 850 | 435| 600| 50| 12| 740

Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.* Pafedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
** Z = Anzahl der Befestigungslocher fiir Schrauben G (DIN 912) auf Teilkreis T.*** Bereich fiir O-Ring Abdichtung. Weitere Freilaufgroen auf Anfrage.

Drehmomente

Die Anbaufreilaufe FXRT werden mit eingestell-
tem Rutschdrehmoment M des Drehmoment-
begrenzers geliefert. Das statische Riickdreh-
moment M, der Anlage (auch bei Uberlast) darf
in keinem Fall die Summe der Rutschdrehmo-
mente My, der vorgesehenen Anbaufreildufe er-
reichen. Die in der Tabelle angegebenen
Rutschdrehmomente M sind Maximalwerte;
niedrigere Werte sind einstellbar.

Einbauhinweise

Die Anbaufreildufe FXRT haben keine eigenen
Lagerung;deshalb muss sichergestellt sein, dass
die Rundlaufabweichung zwischen Zentrier-
durchmesser R und Wellendurchmesser d den
Wert 0,25 mm nicht Giberschreitet.

Mass C gilt fir den Anbaufreilauf. Die Zentrier-
tiefe im kundenseitigen Anschlussteil muss
mindestens C +0,2 mm sein. Als Toleranz fiir den
Zentrierdurchmesser des Anschlussteils ist ISO
H7 vorzusehen.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Funktion der Loseeinrichtung:

Die feinfiihlig steuerbare Loseeinrichtung be-
steht im wesentlichen aus drei im Federtrager
(1) angebrachten Spezialschrauben (2) und der
Verriegelungsplatte (3).Zum Ldsen der Anbau-
sperre sind zundchst die Spezialschrauben
etwas zu l6sen, dann ist die Verriegelungsplatte

um den Winkel W im Uhrzeigersinn zu drehen.

Danach kénnen die Spezialschrauben angezo-
gen werden, wodurch mit Hilfe des Teller-
federpaketes (4) der Losevorgang feinflhlig
eingeleitet wird. Bei Betatigung der Loseein-
richtung kann es kurzzeitig zu einem geringfi-
gigen Olaustritt kommen.
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Einbaufreilaufe FXN

fiir Pressverbindung am AuB3enring

mit Klemmstiickabhebung X

Eigenschaften

Einbaufreildufe FXN sind Klemmstiick-Freilaufe
ohne eigene Lagerung in Bauart mit Klemm-
stiickabhebung X.

Die Klemmstiickabhebung X sorgt flr ver-
schleilfreien Leerlaufbetrieb bei schnell dre-
hendem Innenring.

Der AuBenring wird im kundenseitigen Ge-
hause eingepresst. Dadurch sind kompakte,
platzsparende Einbauldsungen mdglich.

Die Freilaufe FXN werden eingesetzt als:

D Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe

fir Einsatzfalle mit hohen Drehzahlen im Leer-
laufbetrieb und bei Anwendung als Uberhol-
freilauf mit niedrigen Drehzahlen im Mitnahme-
betrieb.

Nenndrehmomente bis 20000 Nm. Das Dreh-
moment wird am AufBenring durch Presssitz
Ubertragen.

Bohrungen bis 130 mm. Es steht eine Vielzahl
an Standardbohrungen zur Verfligung.

Klemmstiickabhebung X

Anbaufreilaufe FXN sind mit Klemmstlickabhe-
bung X ausgestattet. Klemmstiickabhebung X
wird bei Riicklaufsperren und Uberholfreildufen
angewandt, sofern im Leerlaufbetrieb der In-
nenring mit hoher Drehzahl umlauft, und sofern
bei Uberholfreilaufen der Mitnahmebetrieb bei
niedriger Drehzahl erfolgt. Im Leerlaufbetrieb
bewirkt die Fliehkraft F- ein Abheben der
Klemmstiicke von der AuBenringlaufbahn. In
diesem Betriebszustand arbeitet der Freilauf
verschleiBfrei, also mit unbegrenzter Ge-
brauchsdauer.

Bild 138 zeigt einen Freilauf mit KlemmstUick-
abhebung X im Leerlaufbetrieb. Die Klemm-
stlicke, die in einem mit dem Innenring reib-
schllssig verbundenen Kafig gefihrt sind, lau-
fen mit dem Innenring um.Die im Schwerpunkt
S des Klemmstiickes angreifende Fliehkraft F-
hat das Klemmstiick im Gegenuhrzeigersinn
gedreht und an den Stlitzbord des Kafigs ange-
legt. Dabei ergibt sich der Spalt a zwischen
Klemmstlick und AuBenringlaufbahn; der Frei-
lauf arbeitet bertihrungslos. Sinkt die Innen-
ring-Drehzahl soweit ab, dass die Wirkung der

Stiitzbord

Freilaufrichtung bzw.
/‘ Leerlaufbetrieb

138

" Feder-
schenkel

139

Fliehkraft auf das Klemmstuck kleiner wird als
die Anfederungskraft F;, so legt sich das
Klemmstiick wieder an den AuBenring an, und
der Freilauf ist sperrbereit (Bild 139).In der An-
wendung als Uberholfreilauf darf die Mitnah-
medrehzahl 40% der Abhebedrehzahl nicht
Uberschreiten.
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Einbaufreildufe FXN

fiir Pressverbindung am Au3enring

mit Klemmstiickabhebung X
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Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FXN 38-17/70 DX als Rucklauf-
sperre, angeordnet in einem Gehauseadapter
zum Anbau an einen Elektromotor. Der diinne,
im Gehduse eingepresste Aufenring, ermdg-
licht eine platzsparende Einbaulésung. Bei der
im Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) vorliegen-
den hohen Wellendrehzahl gewahrleistet die
Klemmstiickabhebung X beriihrungslosen und
damit verschleilfreien Dauerbetrieb.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FXN 66-25/100 DX als Uberhol-
freilauf im Kriechgangantrieb einer Textilma-
schine. Mit dem diinnen, im Schneckenrad
eingepressten Auenring wurde der Freilauf-
einbau kompakt geldst.Im Einrichtbetrieb wird
die Maschine tiber das Schneckengetriebe und
dem im Mitnahmebetrieb arbeitenden Freilauf
angetrieben. Im Normalbetrieb (Leerlaufbe-
trieb) Gberholt der auf der schnell drehenden
Hauptantriebswelle sitzende Innenring und
kuppelt den Kriechgangantrieb automatisch ab.
Bei der hier vorliegenden hohen Uberholdreh-
zahl des Innenrings wird die Bauart Klemm-
stlickabhebung X eingesetzt; die Klemmstiicke
arbeiten im Leerlaufbetrieb bertihrungslos und
damit verschleif3frei.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FXN 85-40/140 SX als Riicklauf-
sperre,angebaut am Ende der ersten Zwischen-
welle eines Stirnradgetriebes im Antrieb eines
Schragforderbandes. Bei Motorstopp muss das
Forderband sicher gehalten werden, damit das
Fordergut das Band nicht riickwarts dreht, was
zu schwersten Schaden fiihren kann. Bei der
im Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) vorliegen-
den hohen Wellendrehzahl gewahrleistet die
Klemmstiickabhebung X einen beriihrungslo-
sen und damit verschleil3freien Dauerbetrieb.

73

M Einbaufreildufe



Einbaufreilaufe FXN

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiickabhebung X

Bauart Klemmstiickabhebung X
Fiir erhohte Lebensdauer durch Klemmstiickabhebung bei schnell drehendem Innenring
Riicklaufsperre
Theoretisches Nenndrehmoment unter Berticksichtigung der vorhandenen Rundlaufabweichung Klemmstiick- Max.Drehzahl
Nenndrehmoment abhebung Innenring AuBenring
Freilauf- bei Drehzahl lauft frei/ nimmt mit
g w | lZLoa]l | [~loifa] | [~lo2]A] | [~[o3]A] | [~loa]A] | [~[os]A] Innenring iberholt
Nm Nm Nm Nm Nm Nm min’! min’! min’!
FXN  31-17/60 DX 100 100 95 890 5000 356
FXN  31-17/62 DX 100 100 95 890 5000 356
FXN 38-17/70 DX 150 140 130 860 5000 224
FXN 46 -25/80 DX 390 380 350 820 5000 328
FXN 51 -25/85 DX 480 470 420 750 5000 300
FXN 56 -25/90 DX 580 570 490 730 5000 292
FXN 61 -19/95 DX 420 410 370 750 5000 300
FXN 61 -19/106 DX 420 410 370 750 5000 300
FXN 66 -25/100 DX 800 780 700 700 5000 280
FXN 66 -25/110 DX 800 780 700 700 5000 280
FXN 76 -25/115 DX 1050 1040 890 670 5000 268
FXN 76 -25/120 DX 1050 1040 890 670 5000 268
FXN 86 -25/125 DX 1350 1300 1030 630 5000 252
FXN 86 -25/130 DX 1350 1300 1030 630 5000 252
FXN 101 -25/140 DX 1700 1600 1400 610 5000 244
FXN 101 -25/149 DX 1700 1600 1400 610 5000 244
FXN 101 -25/150 DX 1700 1600 1400 610 5000 244
FXN 85 -40/140 SX 1900 1900 1800 1800 1700 1600 430 6000 172
FXN 85 -40/150 SX 1900 1900 1800 1800 1700 1600 430 6000 172
FXN 100 -40/160 SX 2700 2600 2500 2400 2200 2000 400 4500 160
FXN 105 -50/165 SX 4000 3800 3500 3300 2900 2800 380 4500 152
FXN 120 -50/198 SX 6500 6300 5800 4800 4400 3600 320 4000 128
FXN 170 - 63/258 SX 20000 19000 16 000 14 000 13000 12000 250 2700 100

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Das theoretische Nenndrehmoment gilt nur bei idealer Konzentrizitat zwischen Innen- und AuBenring. In der Praxis wird die Mittigkeit durch Lagerspiele und Zentrierfehler der benachbarten Teile
beeintrachtigt. Dann gelten die in der Tabelle angegebenen Nenndrehmomente unter Beriicksichtigung der vorhandenen Rundlaufabweichungen.
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Einbaufreildufe FXN

fiir Pressverbindung am Au3enring

mit Klemmstiickabhebung X

B
[A]
siehe Tabelle
auf Seite 70
L |
| | -
x [a) - B J_ZD [T
S} IS S ° S
144
Freilauf- Bohrung d B D F J K L Gewicht
grote Standard max. min.
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
FXN  31-17/60 20* 20* 25 60 P6 55 31 85 24 03
FXN  31-17/62 20* 20* 25 62 P6 55 31 85 24 12
FXN 38 -17/70 25% 25% 25 70 P6 62 38 90 24 04
FXN 46 -25/80 25 30 35 80P6 70 46 95 35 038
FXN 51 -25/85 25 30 35 36 35 85P6 75 51 105 35 0,8
FXN 56 -25/90 35 40 35 90 P6 80 56 110 35 09
FXN 61 -19/95 30 35 40 45* 26 95P6 85 61 120 25 038
FXN 61 -19/106 30 35 40 45* 25 106 H7 85 61 120 25 12
FXN 66 -25/100 35 40 45 48* 30 100 P6 90 66 132 35 1,1
FXN 66 -25/110 35 40 45 48* 40 110 P6 90 66 132 35 1,8
FXN 76 -25/115 45 55 60* 40 115P6 100 76 140 35 1,7
FXN 76 -25/120 45 55 60% 32 120J6 100 76 140 35 1,8
FXN 86 -25/125 40 45 50 60 65 70* 40 125P6 110 86 150 40 23
FXN 86 -25/130 40 45 50 60 65 70* 40 130 P6 110 86 150 40 2,6
FXN 101 -25/140 55 70 75 45 140 P6 125 101 175 50 31
FXN 101 -25/149 70 75 62 149 H6 125 101 175 62 4,2
FXN 101 -25/150 55 70 75 45 150 P6 125 101 175 50 3,6
FXN 85 -40/140 45 50 60 65 65 45 140 P6 125 85 175 60 32
FXN 85 -40/150 45 50 60 65 65 45 150 P6 125 85 175 60 4,2
FXN 100 - 40/160 45 50 55 60 70 75 75 50 160 P6 140 100 190 60 51
FXN 105 -50/165 80 80 62 165 P6 145 105 195 62 58
FXN 120 -50/198 60 65 70 75 80 95 95 70 198 H6 160 120 210 70 86
FXN 170 - 63/258 70 85 100 120 130 80 258 H6 210 170 290 80 21,0
Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.
* PaBBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.
Einbauhinweise Schmierung

Einbaufreildaufe FXN haben keine eigene Lage-
rung, so dass eine zentrische Ausrichtung von
Innen- und AuBenring kundenseitig vorzuse-
hen ist. Die zuldssigen Rundlaufabweichungen
sind zu beachten.

Das Drehmoment wird am AuBenring durch
Presssitz iibertragen. Zur Ubertragung der in
der Tabelle angegebenen Drehmomente muss
der AuBenring in einem Gehduse mit dem Au-
Bendurchmesser K aufgenommen werden.Das
Gehduse ist aus Stahl oder aus Grauguss der

Mindestqualitdt GG-20 vorzusehen. Bei Ver-
wendung anderer Gehdusewerkstoffe oder klei-
nerer AuBendurchmesser bitten wir, das Uber-
tragbare Drehmoment bei uns nachzufragen.

Die Toleranz der Gehdusebohrung ist in der
Tabelle unter Mal D angegeben.

Als Toleranz der Welle ist ISO h6 oder j6 vorzu-
sehen.

Bei Drehzahlen oberhalb der Klemmstiick-Ab-
hebedrehzahl ist keine besondere Schmierung

erforderlich; die Freildufe arbeiten wartungsfrei.

Bei Betrieb unterhalb der Klemmstiick-Abhebe-
drehzahl ist eine Olschmierung mit der vorge-
schriebenen Olqualitit vorzusehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FXN 61-19/95 in Bauart Klemm-
stiickabhebung X mit Bohrung 35 mm:

+ FXN61-19/95DX,d =35 mm
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Einbaufreilaufe FEN

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken

146

Eigenschaften

Einbaufreilaufe FEN sind Klemmstick-Freilaufe
ohne eigene Lagerung.

Der AuBenring wird im kundenseitigen Ge-
hause eingepresst. Dadurch sind kompakte,
platzsparende Einbauldsungen méglich.

Die Freilaufe FEN werden eingesetzt als:

P Riicklaufsperren
» Uberholfreilaufe
B Vorschubfreildufe

Neben der Bauart Standard ist die Bauart
RIDUVIT fiir erhohte Lebensdauer lieferbar.

Nenndrehmomente bis 4000 Nm. Das Dreh-
moment wird am AuBenring durch Presssitz
Ubertragen.

Bohrungen bis 100 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FEN 82 SF als Ruicklaufsperre, ein-
gebaut am Ende der Zwischenwelle eines Stirn-
radgetriebes im Antrieb eines Becherwerkes.
Bei Motorstopp muss das Becherwerk sicher ge-
halten werden, damit das Fordergut den For-
dergurt nicht riickwarts dreht. Der diinne, im
Getriebegehduse eingepresste Aulenring er-
maglicht eine platzsparende Einbauldsung.
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Einbaufreildufe FEN

fiir Pressverbindung am Au3enring

mit Klemmstiicken
B
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E E g Bauart Standard Bauart RIDUVIT® Abmessungen
% L 2 Fir den universellen Einsatz Fur erhohte Lebensdauer durch
2 E=E Klemmstiickbeschichtung
O v Y
255
g D

Max.Drehzahl Max.Drehzahl Bohrung B D F J K L Gewicht

Innenring | AuBenring Innenring | AuBenring d min.
Freilauf- Nenndreh- | lauftfrei/ | lauftfrei/ Nenndreh- | lauftfrei/ | lauftfrei/
groBe | Typ | moment | tberholt | Gberholt | Typ | moment | Gberholt | tiberholt Standard max.
Nm min’! min’! Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

FEN 37| SF 220 2500 2600 | SFT 220 2500 2600 20 25% 25% 25 62 55 37 85 35 04
FEN 44| SF 315 1900 2200 | SFT 315 1900 2200 25 32*% 25 70 62 44 90 35 0,6
FEN 44| SF 315 1900 2200 | SFT 315 1900 2200 30 32% 25 70 62 44 20 19 0,5
FEN 57| SF 630 1400 1750 | SFT 630 1400 1750 30 35 40 42* 35 85 75 57 105 45 1.2
FEN 72| SF 1250 1120 1600 | SFT 1250 1120 1600 45 50 55% 36 100 90 72 132 60 18
FEN 82| SF 1900 1025 1450 | SFT 1900 1025 1450 50 55 65* 40 115 100 82 140 60 29
FEN 82| SF 1900 1025 1450 | SFT 1900 1025 1450 50 55 65* 32 120 100 82 140 60 3.2
FEN 107 | SF 2800 880 1250 | SFT 2800 880 1250 70 85*% 45 140 125 107 175 65 42
FEN 107 | SF 2800 880 1250 | SFT 2800 880 1250 70 85% 45 150 125 107 175 65 50
FEN 127 SF 4000 800 1150 | SFT 4000 800 1150 90 100* 62 165 145 127 195 75 7,0

Das maximal ibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Die angegebenen maximalen Drehzahlen gelten fiir Einbaubedingungen, wie sie bei Komplettfreildufen gegeben sind.Bei Kenntnis der tatséachlichen Einbaubedingungen kénnen unter Umsténden

hoéhere Drehzahlen zugelassen werden.

PaRfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Einbaufreildufe FEN haben keine eigene Lage-
rung, so dass eine zentrische Ausrichtung von
Innen- und AuBenring kundenseitig vorzuse-
hen ist. Die zuldssige Rundlaufabweichung ist
zu beachten.

Das Drehmoment wird am Aufenring durch
Presssitz iibertragen. Zur Ubertragung der in
der Tabelle angegebenen Drehmomente muss
der AuBBenring in einem Gehause mit dem Au-
Bendurchmesser K aufgenommen werden.Das
Gehause ist aus Stahl oder aus Grauguss der
Mindestqualitdt GG-20 vorzusehen. Bei Ver-
wendung anderer Gehdusewerkstoffe oder klei-
nerer AuBendurchmesser bitten wir, das Uber-
tragbare Drehmoment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehadusebohrung D ist I1SO
P6 und als Toleranz der Welle ISO hé6 oder j6 vor-
zusehen.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitit vorzusehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FEN 72 in Bauart RIDUVIT® mit
Bohrung 50 mm:

+ FEN72SFT,d =50 mm
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Einbaufreilaufe FGK

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken und Lagerung

Eigenschaften

Einbaufreildufe FGK sind gelagerte Klemm-
stiick-Freildufe in den Abmessungen der Nadel-
lager-Reihe 59.Die Freildufe werden flir normale
Betriebsbedingungen mit Fettfiillung geliefert
und sind wartungsfrei.

Der AuBenring wird im kundenseitigen Ge-
hause eingepresst. Dadurch sind kompakte,
platzsparende Einbauldsungen méglich.

Die Freilaufe FGK werden eingesetzt als:

P Riicklaufsperren

» Uberholfreilsufe

B Vorschubfreiliufe

Nenndrehmomente bis 460 Nm. Das Drehmo-

ment wird am Innen- und AuBenring durch
Presssitz Uibertragen.

Bohrungen bis 50 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FGK 35 als Vorschubfreilauf in
einer Rundstrickmaschine. Das Einrichten bei
Materialwechsel oder Storungen erfordert ein
feinstufiges, manuelles Verstellen des Drehtisch-
es. Per Handhebel wird Giber den Vorschubhe-
| bel die Antriebswelle des Drehtisches schritt-
weise bewegt.Ist die Einrichtarbeit beendet, er-
| 5 folgt der Antrieb tiber den Hauptmotor und der
\ FreilaufauBenring tiberholt.
|
|

I

149
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Einbaufreildufe FGK

fiir Pressverbindung am Au3enring
mit Klemmstiicken und Lagerung

x ol © S
[S) S ]
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150
E E S Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
2 €=
—
Max.Drehzahl Tragzahlen der Lagerung Bohrung D K L Gewicht
Innenring | AuBenring dynamisch C statisch C d
Freilauf- | Nenndreh- | lauftfrei/ lauft frei/
groBe moment Uiberholt tiberholt Rolle Kugel Rolle Kugel
Nm min’! min’! N N N N mm mm mm mm kg

FGK 20 50 5500 4000 5600 4400 2900 2750 20 37 42 23 0,09

FGK 25 70 5300 3800 6300 5300 3450 3350 25 42 48 23 0,11

FGK 30 95 5000 3500 7700 5500 4600 3650 30 47 54 23 0,13

FGK 35 200 4600 3200 8200 8500 5200 5700 35 55 63 27 0,20

FGK 40 310 4200 3000 8650 8300 5750 5700 40 62 70 30 0,30

FGK 45 370 3800 2500 9200 9650 6350 7200 45 68 76 30 0,34

FGK 50 460 3400 2200 9650 10 000 6950 7800 50 72 80 30 0,36

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Einbauhinweise

Das Drehmoment wird am Innen- und Auf3en-
ting durch Presssitz (ibertragen. Zur Ubertra-
gung der in der Tabelle angegebenen Dreh-
momente muss der Aulenring in einem Ge-
hause mit dem AuBBendurchmesser K aufge-
nommen werden. Das Gehduse ist aus Stahl
oder aus Grauguss der Mindestqualitat GG-20
vorzusehen.Bei Verwendung anderer Gehaduse-
werkstoffe oder kleinerer AuBendurchmesser
bitten wir, das tbertragbare Drehmoment bei
uns nachzufragen.

Als Toleranz fir die Gehausebohrung D ist ISO
R6 und als Toleranz der Welle 1SO p5 vorzuse-
hen. Mit diesen Passungen wird Normal-
Lagerluft im eingebauten Zustand erreicht.

Die zuldssige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 80° C.

Schmierung Bestellbeispiel

Die Freildufe werden fiir normale Betriebs-  Freilaufgrée FGK 40 in Bauart Standard:

bedingungen mit Fettfiillung geliefert. . FGK40

Sie kdnnen aber auch an eine kundenseitige OI-
schmierung angeschlossen werden, was sich
insbesondere bei hoheren Drehzahlen emp-
fiehlt.
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Einbaufreilaufe FCN ... K/CF

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken

152

Eigenschaften

Einbaufreildufe FCN ... K/CF sind Klemmsttick-
Freildufe in den Abmessungen der Kugellager-
Reihe 62.Die Freildufe der Groen 20 bis 30 sind
gleichzeitig Kugellager und kdnnen radiale und
axiale Kréfte aufnehmen. Sie werden fiir nor-
male Betriebsbedingungen mit Fettflllung ge-
liefert und sind wartungsfrei. Die Freildufe der
GrofBen 35 bis 60 haben keine eigene Lagerung.

Die Freildufe FCN ... K/CF werden eingesetzt als:

B Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 500 Nm. Das Drehmo-
ment wird am AuBBendurchmesser durch Press-
sitz Ubertragen.

Bohrungen bis 60 mm.

Anwendungsbeispiel

Zwei Einbaufreilaufe FCN 30 K in Paralellanord-
nung als Uberholfreilaufe im Dachbiirstenan-
trieb einer Autowaschanlage. Die Freildufe sind
in der Nabe einer Wellenkupplung angeordnet,
die Motor und Untersetzungsgetriebe verbin-
det. Die Freildufe verhindern, dass bei einem
Steuerungsfehler die Dachbiirste durch den An-
trieb unkontrolliert auf das Autodach gedriickt
wird. Das Heben der Dachbilirste erfolgt tiber
die im Mitnahmebetrieb arbeitenden Freildufe.
Fir das Senken der Biirste wir die Drehrichtung
des Motors gedndert. Die Abwdrtsbewegung
der Dachbilirste erfolgt durch deren Eigenge-
wicht mit der vom Motor vorgegebenen Dreh-
zahl. Bei einem unkontrollierten Aufsetzen der
Dachbiirste auf das Autodach wird der Antrieb
Uber den Freilauf automatisch abgekuppelt. Die
Biirste kommt mit ihrem Eigengewicht auf dem
Dach zum Aufliegen, wéhrend der Antrieb
durch den im Leerlaufbetrieb arbeitenden Frei-
lauf in Senkrichtung ohne Schéaden zu verursa-
chen weiter drehen kann.
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Einbaufreilaufe FCN ... K/CF

fiir Pressverbindung am Au3enring

mit Klemmstiicken
B B
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GroBe FCN 20 bis FCN 30 153 GroBe FCN 35 bis FCN 60 154
E E g Bauart Standard Abmessungen
RSN Fiir den universellen Einsatz
9| 5| 3
2 €=
CEE
=
Tragzahlen Bohrung B D K Gewicht
der Lagerung d
Freilauf- Nenndreh- dynamisch statisch
groRe Typ moment C G
Nm N N mm mm mm mm kg

FCN 20 K 65 10000 6200 20 14 47 54 0,12
FCN 25 K 80 11000 7000 25 15 52 60 0,14
FCN 30 K 110 15000 10000 30 16 62 70 0,22
FCN 35 CF 200 ohne Lagerung 35 17 72 80 0,31
FCN 40 CF 260 ohne Lagerung 40 18 80 90 0,39
FCN 45 CF 300 ohne Lagerung 45 19 85 96 0,44
FCN 50 CF 330 ohne Lagerung 50 20 90 100 0,49
FCN 55 CF 420 ohne Lagerung 55 21 100 112 0,62
FCN 60 CF 500 ohne Lagerung 60 22 110 122 0,81

Das maximal tbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Paffedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Die Freildufe FCN ... CF (GréBen 35 bis 60)
haben keine eigene Lagerung, so dass eine zen-
trische Ausrichtung von Innen- und AulRenring
kundenseitig vorzusehen ist. Die zuldssige
Rundlaufabweichung ist zu beachten.

Das Drehmoment wird am Aufenring durch
Presssitz (ibertragen. Zur Ubertragung der in
der Tabelle angegebenen Drehmomente muss
der AuB8enring in einem Gehduse mit dem Au-
Bendurchmesser K aufgenommen werden.Das
Gehduse ist aus Stahl oder aus Grauguss der
Mindestqualitdt GG-20 vorzusehen. Bei Ver-
wendung anderer Gehausewerkstoffe oder klei-
nerer AuBendurchmesser bitten wir, das Gber-
tragbare Drehmoment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist I1SO
H7 oder J6 und als Toleranz der Welle 1SO h6

oder j6 vorzusehen.

Die zuldssige Betriebstemperatur des Freilaufs

betragt -40° C bis 80° C.

Schmierung

Die Freildufe FCN ... K (GroBen 20 bis 30) wer-
den fiir normale Betriebsbedingungen mit Fett-
fullung geliefert. Die Freildufe kdnnen aber auch
an eine kundenseitige Olschmierung ange-
schlossen werden, was sich insbesondere bei
héheren Drehzahlen empfiehlt.

Bei den Freilaufen FCN ... CF (Gr6Ben 35 bis 60)
ist eine Olschmierung mit der vorgeschriebe-
nen Olqualitit vorzusehen.

Bestellbeispiel
FreilaufgroBe FCN 40 in Bauart Standard:
+ FCN40CF
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Einbaufreilaufe FCN ...R

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmrollen

Eigenschaften

Einbaufreildufe FCN ... R sind Klemmrollen-Frei-
ldufe ohne eigene Lagerung in den Abmessun-
gen der Kugellager-Reihe 62.

Der AuBenring wird im kundenseitigen Ge-
hause eingepresst. Dadurch sind kompakte,
platzsparende Einbauldsungen méglich.

Die Baureihe FCN ... R wird eingesetzt als:

P Riicklaufsperren

» Uberholfreilaufe

B Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 840 Nm. Das Drehmo-

ment wird am AuBenring durch Presssitz iber-
tragen.

Bohrungen bis 80 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FCN 45 R als Ricklaufsperre,
angebaut am Ende der Zwischenwelle eines
— — Stirnradgetriebes im Antrieb eines Ketten-
— forderers. Bei Motorstopp muss die Forderein-
T richtung sicher gehalten werden, damit das

/j Fordergut die Anlage nicht riickwarts dreht. Der
B diinne, im Getriebegehduse eingepresste Au-
Benring, ermdglicht eine platzsparende Ein-

S S 677 - - baulésung.
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Einbaufreilaufe FCN ...R

fiir Pressverbindung am Au3enring

mit Klemmrollen
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E E S Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
2 €2

Max.Drehzahl Bohrung B D K Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- lauft frei/ lauft frei/
groRe Typ moment Uberholt Uiberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm kg

FCN 8 R 32 4300 6700 8 8 24 28 0,02
FCN 10 R 73 3500 5300 10 9 30 35 0,03
FCN 12 R 11,0 3200 5000 12 10 32 37 0,05
FCN 15 R 12,0 23800 4400 15* 1" 35 40 0,08
FCN 20 R 40,0 2200 3300 20* 14 47 54 0,12
FCN 25 R 50,0 1900 2900 25% 15 52 60 0,15
FCN 30 R 90,0 1600 2400 30* 16 62 70 0,24
FCN 35 R 1350 1350 2100 35% 17 72 80 0,32
FCN 40 R 170,0 1200 1900 40* 18 80 920 0,40
FCN 45 R 200,0 1150 1750 45% 19 85 96 0,45
FCN 50 R 220,0 1050 1650 50* 20 90 100 0,50
FCN 60 R 420,0 850 1350 60* 22 110 122 0,80
FCN 80 R 840,0 690 1070 80* 26 140 155 1,40

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Paffedernut nach DIN 6885, Blatt 1  Toleranz der Nutbreite JS10.
* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Einbaufreildufe FCN ... R haben keine eigene La-
gerung, so dass eine zentrische Ausrichtung
von Innen- und AuBenring kundenseitig vorzu-
sehen ist.

Das Drehmoment wird am Aulenring durch
Presssitz (ibertragen. Zur Ubertragung der in
der Tabelle angegebenen Drehmomente muss
der AuBBenring in einem Gehduse mit dem Au-
Bendurchmesser K aufgenommen werden.Das
Gehduse ist aus Stahl oder aus Grauguss der
Mindestqualitdt GG-20 vorzusehen. Bei Ver-
wendung anderer Gehdusewerkstoffe oder klei-
nerer Auendurchmesser bitten wir, das tiber-
tragbare Drehmoment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehausebohrung D ist ISO
H7 oder J6 und als Toleranz der Welle ISO h6
oder j6 vorzusehen.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitit vorzusehen.

Bestellbeispiel
FreilaufgroBe FCN 30 in Bauart Standard:
+ FCN30R

83

M Einbaufreildufe



Einbaufreildaufe FDN

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken in drei Bauarten

159

Eigenschaften

Einbaufreildufe FDN sind KlemmstUck-Freilaufe
in Walzlagerabmessungen.

Die Baureihe FDN wird eingesetzt als:

B Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Die Bauart Standard und die Bauart P-Schliff fiir
erhdhte Lebensdauer und Schaltgenauigkeit
haben keine eigene Lagerung. Bei der Bauart
Standard mit Lagerung ist jedes zweite Klemm-
stlick durch eine Zylinderrolle ersetzt; dieser
Freilauf kann somit radiale Krafte aufnehmen.

Nenndrehmomente bis 2400 Nm.Das Drehmo-
ment wird am AuBenring durch Presssitz Giber-
tragen.

Bohrungen bis 80 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FDN 40 CFR in Bauart Standard
mit Lagerung als Uberholfreilauf auf dem Wel-
lenende des Hauptantriebes einer Textilma-
schine. Das Zahnnrad ist mit einem Hilfsantrieb
verbunden.Im Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb)
Uberholt der Innenring und das Zahnrad mit
dem eingepressten AuBenring steht still.Im Ein-
richtbetrieb wird die Maschine vom langsam
laufenden Hilfsantrieb (iber das Zahnrad und
dem im Mitnahmebetrieb arbeitenden Freilauf
angetrieben.
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Einbaufreildufe FDN

fiir Pressverbindung am Au3enring
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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E E % Bauart Standard Bauart Standard mit Lagerung Bauart P-Schliff Abmessungen
% % 2 | Furden universellen Einsatz Fiir den universellen Einsatz Fir erhhte Lebensdauer
2<= und Schaltgenauigkeit
283
g | o
Tragzahlen Bohrung B D K Gewicht
der Lagerung d
Freilauf- Nenndreh- Nenndreh- | dynamisch statisch Nenndreh-
groBe Typ moment Typ moment C G Typ moment Standard Max.
Nm Nm N N Nm mm mm mm mm mm mm kg
FDN 15| CFH 16 CFR 8 7800 4200  CFP 7 8 8 20 37 50 01
FDN 20 CFH 28 CFR 14 8300 4200 CFP 12 12 12 20 42 55 0,1
FDN 25 CFH 48 CFR 24 10700 5600 CFP 21 15 15 20 47 60 0,1
FDN 30| CFH 75 CFR 36 12900 7000 CFP 32 20* 20* 20 52 65 02
FDN 40 CFH 160 CFR 71 15000 8400 CFP 71 25 28* 28* 22 62 80 0,2
FDN 50 CFH 260 CFR 120 18400 11300 CFP 120 30 35 35 22 72 95 04
FDN 65 CFH 430 CFR 200 21400 14100 CFP 210 40 50% 50% 25 920 120 0,7
FDN 80 CFH 650 CFR 300 23800 17800 CFP 320 50 60 60 25 110 140 12
FDN 105 CFH 2400 CFR 1100 48600 45000 CFP 1200 60 80 80 35 130 165 32

Das maximal tbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Paffedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Einbaufreildufe FDN in Bauart Standard und P-
Schliff haben keine eigene Lagerung, so dass
eine zentrische Ausrichtung von Innen- und Au-
Benring kundenseitig vorzusehen ist. Die zulds-
sige Rundlaufabweichung ist zu beachten.

Das Drehmoment wird am AufRenring durch
Presssitz (ibertragen. Zur Ubertragung der in
der Tabelle angegebenen Drehmomente muss
der AuBBenring in einem Gehduse mit dem Au-
Bendurchmesser K aufgenommen werden.Das
Gehduse ist aus Stahl oder aus Grauguss der
Mindestqualitdt GG-20 vorzusehen. Bei Ver-
wendung anderer Gehausewerkstoffe oder klei-
nerer AuBendurchmesser bitten wir, das Gber-
tragbare Drehmoment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist
ISO P6 und als Toleranz der Welle 1SO hé oder j6
vorzusehen.

Die zulassige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 80° C.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitit vorzusehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FDN 30 in Bauart P-Schliff mit
Bohrung 20 mm:

FDN 30 CFP,.d =20 mm
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Einbaufreilaufe FDE

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken in drei Bauarten

162

Eigenschaften

Einbaufreilaufe FDE sind Klemmstick-Freilaufe
in Walzlagerabmessungen.

Die Baureihe FDE wird eingesetzt als:

B Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Die Bauart Standard und die Bauart P-Schliff fiir
erhdhte Lebensdauer und Schaltgenauigkeit
haben keine eigene Lagerung. Bei der Bauart
Standard mit Lagerung ist jedes zweite Klemm-
stlick durch eine Zylinderrolle ersetzt; dieser
Freilauf kann somit radiale Krafte aufnehmen.

Nenndrehmomente bis 2400 Nm.Das Drehmo-
ment wird am Innen- und AuBenring durch
Presssitz Ubertragen.

Bohrungen bis 95 mm.

Anwendungsbeispiel

Zwei Einbaufreilaufe FDE 65 CFP in Bauart mit P-
Schliff als Vorschubfreildufe im Federspeicheran-
trieb eines Hochspannungs-Trennschalters. Die
Kontakte von Hochspannungs-Trennschaltern
miissen beim Ausschalten in wenigen Millisekun-
den voneinander getrennt werden.Das schlagar-
tige Offnen wird durch eine vorgespannte Feder
erreicht, die nach dem Ausldsen die Kontakte aus-
einander reisst.Nach dem Wiedereinschalten des
Schalters muss der Federspeicher wieder vorge-
spannt werden. Dies erfolgt tiber eine Nocken-
welle, die zwei Vorschubfreildufe antreibt. Die
Welle des Federspeichers wird dariiber in kleinen
Schritten bis zu einem vorgegebenen Winkel ge-
dreht. Die Losung mit Vorschubfreildufen erspart
ein aufwandigeres Untersetzungsgetriebe. Die
Bauart P-Schliff sorgt fiir hohe Lebensdauer und
hohe Schaltgenauigkeit.
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Einbaufreildufe FDE

fiir Pressverbindung am Au3enring
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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E E % Bauart Standard Bauart Standard mit Lagerung Bauart P-Schliff Abmessungen
% L 2 Fir den universellen Einsatz Fir den universellen Einsatz Fir erhohte Lebensdauer und
2 % = Schaltgenauigkeit
&2 9 5
g | o
Tragzahlen Bohrung B D K L Gewicht
derLagerung d
Freilauf- Nenndreh- Nenndreh- | dynamisch statisch Nenndreh-
groBe Typ moment Typ moment C (€] Typ moment
Nm Nm N N Nm mm mm mm mm mm kg
FDE 12 CFH 1A CFR 6 7600 4200 CFP 5 8 16 34 45 125 0,1
FDE 15 CFH 16 CFR 8 7800 4200 CFP 7 10 20 37 50 16 0,1
FDE 20 CFH 28 CFR 14 8300 4200 CFP 12 15 20 42 55 16 0,1
FDE 25 CFH 48 CFR 24 10700 5600 CFP 21 20 20 47 60 20 0,1
FDE 30 CFH 75 CFR 36 12900 7000 CFP 32 25 20 52 65 20 0,1
FDE 40 CFH 160 CFR 71 15000 8400 CFP 71 35 22 62 80 22 0,2
FDE 50 CFH 260 CFR 120 18400 11300 CFP 120 45 22 72 95 20 03
FDE 65 CFH 430 CFR 200 21400 14100 CFP 210 55 25 90 120 28 0,6
FDE 80 CFH 650 CFR 300 23800 17800 CFP 320 70 25 110 140 25 08
FDE 105 CFH 2400 CFR 1100 48600 45000 CFP 1200 95 35 130 165 36 11

Das maximal ibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Einbauhinweise

Einbaufreildufe FDE in Bauart Standard und P-
Schliff haben keine eigene Lagerung, so dass
eine zentrische Ausrichtung von Innen- und Au-
Benring kundenseitig vorzusehen ist. Die zulds-
sige Rundlaufabweichung ist zu beachten.

Das Drehmoment wird am Innen- und Auf3en-
ring durch Presssitz (ibertragen. Zur Ubertra-
gung der in der Tabelle angegebenen Dreh-
momente muss der Aulenring in einem Ge-
hause mit dem AuBendurchmesser K aufge-
nommen werden. Das Gehduse ist aus Stahl
oder aus Grauguss der Mindestqualitat GG-20
vorzusehen. Bei Verwendung anderer Gehdu-
sewerkstoffe oder kleinerer Auendurchmesser
bitten wir, das tbertragbare Drehmoment bei
uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist
ISO P6 und als Toleranz der Welle ISO p6 vorzu-
sehen.

Die zuldssige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 80° C.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitt vorzusehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FDE 50 in Bauart Standard mit
Lagerung:
« FDE50CFR
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Einbaufreilaufe FD

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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Eigenschaften

Einbaufreildufe FD sind Klemmstiick-Freildufe
ohne Innenring. Als Innenlaufbahn wird die
kundenseitige, gehartete und geschliffene
Welle genutzt.

Die Baureihe FD wird eingesetzt als:

» Ricklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreildufe

Die Bauart Standard und die Bauart P-Schliff fur
erhohte Lebensdauer und Schaltgenauigkeit
haben keine eigene Lagerung. Bei der Bauart
Standard mit Lagerung ist jedes zweite Klemm-
stlick durch eine Zylinderrolle ersetzt; dieser
Freilauf kann somit radiale Kréfte aufnehmen.

Nenndrehmomente bis 2400 Nm.Das Drehmo-
ment wird am AuBenring durch Presssitz tiber-
tragen.

Anwendungsbeispiel

Zwei Einbaufreildufe FD 40 CFR in Bauart Stan-
dard mit Lagerung als Uberholfreilgufe im An-
trieb der Transportrollen einer Paketverteil-
anlage. Im Normalbetrieb werden die Trans-
portrollen tiber die im Mitnahmebetrieb arbei-
tenden Freilaufe angetrieben. An der Ent-
nahmestation kénnen die ankommenden Pa-
kete leicht abgezogen werden, da hierbei der
Antrieb durch den Freilauf Giberholt wird (Leer-
laufbetrieb).
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Einbaufreildufe FD

fiir Pressverbindung am Au3enring
mit Klemmstiicken in drei Bauarten
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E E % Bauart Standard Bauart Standard mit Lagerung Bauart P-Schliff Abmessungen
% % 2 Fir den universellen Einsatz Fiir den universellen Einsatz Fiir erhdhte Lebensdauer und
ERE Schaltgenauigkeit
283
g | o
Tragzahlen J B D K Gewicht
derLagerung
Freilauf- Nenndreh- Nenndreh- dynamisch statisch Nenndreh-
gréBe Typ moment Typ moment C G Typ moment
Nm Nm N N Nm mm mm mm mm kg
FD 12 CFH 11 CFR 6 7600 4200 CFP 5 12 16 34 45 0,1
FD 15 CFH 16 CFR 8 7800 4200 CFP 7 15 20 37 50 0,1
FD 20 CFH 28 CFR 14 8320 4200 CFP 12 20 20 42 55 0,1
FD 25 CFH 48 CFR 24 10700 5600 CFP 21 25 20 47 60 0,1
FD 30 CFH 75 CFR 36 12900 7000 CFP 32 30 20 52 65 0,1
FD 40 CFH 160 CFR 71 15000 8400 CFP 71 40 22 62 80 0,1
FD 50 CFH 260 CFR 120 18400 11300 CFP 120 50 22 72 95 0.2
FD 65 CFH 430 CFR 200 21400 14100 CFP 210 65 25 90 120 03
FD 80 CFH 650 CFR 300 23800 17800 CFP 320 80 25 110 140 0,6
FD 105 CFH 2400 CFR 1100 48600 45000 CFP 1200 105 35 130 165 0,7

Das maximal ibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Einbauhinweise

Einbaufreildufe FD in Bauart Standard und P-
Schliff haben keine eigene Lagerung, so dass
eine zentrische Ausrichtung von Innen- und Au-
Benring kundenseitig vorzusehen ist. Die zulds-
sige Rundlaufabweichung ist zu beachten.

Das Drehmoment wird am AuBenring durch
Presssitz iibertragen. Zur Ubertragung der in
der Tabelle angegebenen Drehmomente muss
der AuBenring in einem Gehduse mit dem Au-
Bendurchmesser K aufgenommen werden.Das
Gehduse ist aus Stahl oder aus Grauguss der
Mindestqualitdt GG-20 vorzusehen. Bei Ver-
wendung anderer Gehausewerkstoffe oder klei-
nerer AuBendurchmesser bitten wir, das Gber-
tragbare Drehmoment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehausebohrung D ist
ISO P6 vorzusehen.

Fir die Klemmstiicklaufbahn (Welle) sind die
Hinweise auf Seite 106 zu beachten.

Die zulassige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 80° C.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitt vorzusehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgréBe FD 12 in Bauart Standard:
+ FD12CFH
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Einbaufreilaufe ZZ ...

mit Kugellagereigenschaften

(&

169

Eigenschaften

Einbaufreilaufe ZZ ...sind gelagerte Klemmstiick-
Freildufe mit Kugellagereigenschaften. Die Frei-
ldufe werden fiir normale Betriebsbedingungen
mit Fettfiillung geliefert und sind wartungsfrei.

Der Freilauf wird im kundenseitigen Gehduse
eingebaut. Dadurch sind kompakte, platzspa-
rende Einbaulésungen maéglich.

Die Einbaufreilaufe ZZ ... werden eingesetzt als:
P Riicklaufsperren

» Uberholfreilsufe

B Vorschubfreilufe

Nenndrehmomente bis 325 Nm. Das Drehmo-
ment wird am Innenring und/oder am Aul3en-

ring durch Presssitz oder Uber eine Passfeder
Uibertragen.

Bohrungen bis 40 mm.

Folgende Baureihen sind lieferbar:

Baureihe Drehmomentiibertragung 2RS- | Seite

am Abdich-

Auenring Innenring tung

durch durch
Passfeder| Presssitz |Passfeder | Presssitz

7z () © 91
77 ..2RS © © © 92
ZZ ..P2RS (7] © © 93
77 ..P © © 94
77 ..PP © © 95

Die Einbaufreildufe ZZ der GroBen ZZ 6201 bis
776207 haben die gleichen Abmessungen wie
die entsprechenden Kugellager der Reihe 62.

Die Baureihen ZZ ...2RS und ZZ ...P2RS verfiigen
Uber 2RS-Abdichtungen.

Anwendungsbeispiel

Zwei Einbaufreildufe ZZ 6206 als Vorschubfrei-
ldufe im Antrieb der Dosierwalze einer Séma-
schine. Die Freildufe sind in einem stufenlos
regelbaren Olbadgetriebe eingebaut. Auf der
Getriebeeingangswelle sind zwei um 180° ver-
setzte Kurvenscheiben angeordnet. Diese trei-
ben Uber Hebelarme die AuBenringe der
beiden nebeneinander sitzenden Kugellager-
freildufe an, welche die Dosierwelle schrittweise
drehen. Die stufenlose Drehzahlverstellung der
Abtriebswelle des Getriebes erfolgt durch ent-
sprechendes Schwenken der Rollen-Abstiitz-
blech, so dass die Hebelarme unterschiedlich
grol3e Hube ausfiihren.
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Einbaufreildufe ZZ

fiir Pressverbindung am Au3enring

mit Klemmstiicken und Lagerung
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E E S Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz

2 < 8
EEE
g | o

—
Tragzahlen Bohrung B D K Gewicht
derLagerung d
Freilauf- Nenndreh- Maximale dynamisch statisch
gréBe moment Drehzahl C G
Nm min’! N N mm mm mm mm kg

yo4 8 25 15000 3200 860 8 9 22 27 0,02

77 6201 93 10000 6100 2700 12 10 32 39 0,04

77 6202 26,0 9400 6000 3700 15 1" 35 42 0,06

ZZ 6203 340 8200 7350 4550 17 12 40 51 0,08

77 6204 65,0 6800 10000 6300 20 14 47 58 0,12

77 6205 80,0 5600 11000 7000 25 15 52 63 0,15

77 6206 170,0 4000 15000 10000 30 16 62 73 0,25

77 6207 175,0 3600 12500 7200 35 17 72 85 0,30

ZZ 40 325,0 3000 15500 12250 40 22 80 94 0,50

Das maximal tbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht hoher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Einbauhinweise

Das Drehmoment wird am Innen- und Auf3en-
ring durch Presssitz tibertragen. Zur Ubertra-
gung der in der Tabelle angegebenen Dreh-
momente muss der Aulenring in einem Ge-
hduse mit dem AulBendurchmesser K aufge-
nommen werden. Das Gehduse ist aus Stahl
oder aus Grauguss der Mindestqualitat GG-20
vorzusehen. Bei Verwendung anderer Gehdu-
sewerkstoffe oder kleinerer Auendurchmesser
bitten wir, das tibertragbare Drehmoment bei
uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist
ISO N6 und als Toleranz der Welle ISO n6 vorzu-
sehen.

Die zulassige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 80° C.

Schmierung

Die Freildufe werden flir normale Betriebs-
bedingungen mit Fettfiillung geliefert.

Die Freildufe konnen aber auch an eine kun-
denseitige Olschmierung angeschlossen wer-
den, was sich insbesondere bei hoheren
Drehzahlen empfiehilt.

Bestellbeispiel
FreilaufgréBe ZZ 6202 in Bauart Standard:

776202
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Einbaufreilaufe ZZ ... 2RS

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken, Lagerung und Abdichtung
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E E g Bauart Standard Abmessungen
= % £z Fir den universellen Einsatz
2 €=
—
Tragzahlen Bohrung B D K Gewicht
derLagerung d
Freilauf- Nenndreh- Maximale dynamisch statisch
groRe moment Drehzahl C G
Nm min’! N N mm mm mm mm kg
ZZ 12 2RS 93 10000 6100 2800 12 14 32 39 0,7
ZZ152RS 17,0 8400 7400 3400 15 16 35 42 09
ZZ17 2RS 31,0 7350 7900 3800 17 17 40 51 11
77 20 2RS 50,0 6000 9400 4500 20 19 47 58 3
77 25 2RS 85,0 5200 10700 5500 25 20 52 63 20
ZZ 30 2RS 138,0 4200 11700 6500 30 21 62 73 44
77 35 2RS 175,0 3600 12600 7300 35 22 72 85 58
77 40 2RS 325,0 3000 15500 12300 40 27 80 94 7,0

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Einbauhinweise

Das Drehmoment wird am Innen- und Auf3en-
ring durch Presssitz tibertragen. Zur Ubertra-
gung der in der Tabelle angegebenen Dreh-
momente muss der AuBenring in einem Ge-
hduse mit dem AuBBendurchmesser K aufge-
nommen werden. Das Gehause ist aus Stahl
oder aus Grauguss der Mindestqualitdt GG-20
vorzusehen. Bei Verwendung anderer Gehau-
sewerkstoffe oder kleinerer Auendurchmesser
bitten wir, das Gbertragbare Drehmoment bei
uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehédusebohrung D ist
ISO N6 und als Toleranz der Welle ISO né6 vorzu-
sehen.

Die zuldssige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 100° C, kurzzeitig bis 120° C.

Schmierung

Die Freildufe werden mit Fettfillung und 2 RS-

Abdichtungen geliefert.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe ZZ 17 2RS in Bauart Standard:

ZZ17 2RS
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Einbaufreildufe ZZ ... P2RS

fiir Pressverbindung am Au3enring
mit Klemmstiicken, Lagerung und Abdichtung
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E E g Bauart Standard Abmessungen
REINCIR Fiir den universellen Einsatz
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Tragzahlen Bohrung B D K Gewicht
derLagerung d
Freilauf- Nenndreh- Maximale dynamisch statisch
groRe moment Drehzahl C G
Nm min’! N N mm mm mm mm kg
77 20 P2RS 50 6000 9400 4500 20 19 47 58 0,15
77 25 P2RS 85 5200 10700 5500 25 20 52 63 0,18
77 30 P2RS 138 4200 11700 6500 30 21 62 73 0,30

Das maximal Uibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Das Drehmoment wird am Innenring lber eine
Passfeder und am AuBenring durch Presssitz
iibertragen. Zur Ubertragung der in der Tabelle
angegebenen Drehmomente muss der Auf3en-
ring in einem Gehause mit dem AuBendurch-
messer K aufgenommen werden. Das Gehduse
ist aus Stahl oder aus Grauguss der Mindest-
qualitdt GG-20 vorzusehen.Bei Verwendung an-
derer Gehausewerkstoffe oder kleinerer Au3en-
durchmesser bitten wir,das tibertragbare Dreh-
moment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist
ISO N6 und als Toleranz der Welle ISO k6 vorzu-
sehen.

Die zuldssige Betriebstemperatur des Freilaufs
betrdgt -40° C bis 100° C, kurzzeitig bis 120° C.

Schmierung

Die Freildufe werden mit Fettfiillung und 2 RS-
Abdichtungen geliefert.

Bestellbeispiel
FreilaufgroBe ZZ 25 P2RS in Bauart Standard:
« ZZ25P2RS
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EinbaufreildufeZZ ... P

fiir Pressverbindung am AuB3enring
mit Klemmstiicken und Lagerung
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E E g Bauart Standard Abmessungen
REINCIR Fiir den universellen Einsatz
9| 5 3
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Tragzahlen Bohrung B D K Gewicht
derLagerung d
Freilauf- Nenndreh- Maximale dynamisch statisch
groRe moment Drehzahl C G
Nm min N N mm mm mm mm kg
77 6202P 17 8400 7400 3400 15* 11 35 42 09
ZZ 6203 P 31 7350 7900 3800 17* 12 40 51 11
ZZ 6204P 50 6000 9400 4500 20* 14 47 58 13
ZZ 6205P 85 5200 10700 5500 25% 15 52 63 20
ZZ 6206 P 138 4200 11700 6500 30* 16 62 73 4,4
77 6207 P 175 3600 12600 7300 35% 17 72 85 58
7ZZ 40P 325 3000 15500 12300 40 22 80 94 7,0

Das maximal Ubertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

Palfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 - Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Das Drehmoment wird am Innenring liber eine
Passfeder und am AuBenring durch Presssitz
iibertragen. Zur Ubertragung der in der Tabelle
angegebenen Drehmomente muss der Aulen-
ring in einem Gehduse mit dem Aufendurch-
messer K aufgenommen werden. Das Gehduse
ist aus Stahl oder aus Grauguss der Mindest-
qualitdt GG-20 vorzusehen.Bei Verwendung an-
derer Gehdusewerkstoffe oder kleinerer AuRen-
durchmesser bitten wir, das (ibertragbare Dreh-
moment bei uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist
ISO N6 und als Toleranz der Welle ISO k6 vorzu-
sehen.

Die zulassige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 100° C, kurzzeitig bis 120° C.

Schmierung

Die Freilaufe werden mit Fettfiillung geliefert.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe ZZ 6203 P in Bauart Standard:

776203 P
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Einbaufreildufe ZZ ... PP

fiir Passfederverbindung am Auf3enring
mit Klemmstiicken und Lagerung
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E E g Bauart Standard Abmessungen

REINCIR Fiir den universellen Einsatz
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Tragzahlen Bohrung B D K N P Gewicht
derLagerung d
Freilauf- Nenndreh- Maximale dynamisch statisch
grote moment Drehzahl C G
Nm min’! N N mm mm mm mm mm mm kg

77 6202 PP 17 8400 7400 3400 15% 1 35 42 2 0,6 09
77 6203 PP 31 7350 7900 3800 17* 12 40 51 2 1,0 1,1
77 6204 PP 50 6000 9400 4500 20* 14 47 58 3 15 13
77 6205 PP 85 5200 10700 5500 25% 15 52 63 6 2,0 2,0
77 6206 PP 138 4200 11700 6500 30% 16 62 73 6 20 44
77 6207 PP 175 3600 12600 7300 35% 17 72 85 8 25 58
77 40PP 325 3000 15500 12300 40 22 80 94 10 30 7,0

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.
* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise Schmierung Bestellbeispiel
Das Drehmoment wird am Innen- und AuBBen-  Die Freildufe werden mit Fettfiillung geliefert. FreilaufgréBe ZZ 6205 PP in Bauart Standard:
ring Uber eine Passfeder tbertragen. Zur Uber- « 776205 PP

tragung der in der Tabelle angegebenen Dreh-
momente muss der Aulenring in einem Ge-
hduse mit dem Aullendurchmesser K aufge-
nommen werden. Das Gehduse ist aus Stahl
oder aus Grauguss der Mindestqualitat GG-20
vorzusehen. Bei Verwendung anderer Gehdu-
sewerkstoffe oder kleinerer AuBendurchmesser
bitten wir, das tibertragbare Drehmoment bei
uns nachzufragen.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist
ISO H6 und als Toleranz der Welle I1SO h6 vorzu-
sehen.

Die zulassige Betriebstemperatur des Freilaufs
betragt -40° C bis 100° C, kurzzeitig bis 120° C.

95

M Einbaufreildufe



Einbaufreilaufe FSN

fiir Passfederverbindung am Auf3enring
mit Klemmrollen

177

Eigenschaften

Einbaufreilaufe FSN sind Klemmrollen-Freilaufe
ohne eigene Lagerung.

Der Freilauf wird im kundenseitigen Gehduse

eingebaut. Dadurch sind kompakte, platzspa-
rende Einbaulésungen maoglich.

Die Baureihe FSN wird eingesetzt als:
P Riicklaufsperren

» Uberholfreilaufe

B Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 3000 Nm. Der Aul3en-
ring hat stirnseitig auf beiden Seiten Nuten zur
Drehmomentibertragung.

Bohrungen bis 80 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FSN 50 als Riicklaufsperre, ange-
baut am Ende der Zwischenwelle eines Stirn-
radgetriebes im Antrieb eines Elevators. Bei
Motorstopp muss der Elevator sicher gehalten
werden, damit das Férdergut den Foérdergurt
nicht rlickwarts dreht.
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Einbaufreilaufe FSN

fiir Passfederverbindung am Auf3enring

mit Klemmrollen
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E E g Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
2 < 8
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Max.Drehzahl Bohrung B D E F N p Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- [auft frei/ lauft frei/
groBe moment Uberholt tiberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm kg
FSN 8 1 3050 4700 8 13 35 18,5 28 4 13 0,1
FSN 12 1 3050 4700 12 13 35 18,5 28 4 1,3 0,1
FSN 15 36 2350 3700 15* 18 42 21,0 36 5 1,7 0,1
FSN 17 56 2100 3300 17* 19 47 24,0 40 5 20 0,2
FSN 20 90 1750 3200 20* 21 52 29,0 45 6 15 0,2
FSN 25 125 1650 3100 25% 24 62 350 52 8 20 04
FSN 30 210 1400 2200 30% 27 72 40,0 60 10 2,5 0,6
FSN 35 306 1250 2150 35% 31 80 47,0 68 12 35 08
FSN 40 430 1100 2050 40* 33 90 55,0 78 12 35 09
FSN 45 680 1000 1900 45* 36 100 56,0 85 14 35 1.3
FSN 50 910 900 1750 50*% 40 110 60,0 92 14 4,5 1,7
FSN 60 1200 750 1450 60* 46 130 750 110 18 55 28
FSN 70 2000 600 1000 70% 51 150 85,0 125 20 6,5 4,2
FSN 80 3000 500 900 80* 58 170 95,0 140 20 7.5 6,0

Das maximal tibertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen dirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.
Paf3federnut nach DIN 6885, Blatt 1« Toleranz der Nutbreite JS10.
* PaBfedernut nach DIN 6885, Blatt 3 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Einbaufreildaufe FSN haben keine eigene Lage-
rung, so dass eine zentrische Ausrichtung von
Innen- und Aufenring kundenseitig vorzuse-
henist.

Als Toleranz fiir die Gehausebohrung D ist ISO
H7 oder G7 und als Toleranz der Welle ISO h6
oder j6 vorzusehen.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitit vorzusehen.

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FSN 12 in Bauart Standard:

FSN

12
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Einbaufreilaufe FN

fiir Passfederverbindung am Auf3enring
mit Klemmrollen

181

Eigenschaften

Einbaufreilaufe FN sind Klemmrollen-Freildufe
ohne eigene Lagerung.

Der Freilauf wird im kundenseitigen Gehduse
eingebaut. Dadurch sind kompakte, platzspa-
rende Einbaulésungen maoglich.

Die Baureihe FN wird eingesetzt als:

P Riicklaufsperren
» Uberholfreilaufe
B Vorschubfreildufe

Nenndrehmomente bis 3000 Nm. Der Aul3en-
ring hat stirnseitig auf beiden Seiten Nuten zur
Drehmomentibertragung.

Bohrungen bis 60 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FN 20 als Riicklaufsperre, auf der
Antriebswelle von Laufwerken an einem Kreis-
forderer. Im Normalbetrieb treibt die Antriebs-
welle und der Freilauf arbeitet im Leerlauf-
betrieb. Der Freilauf als Riicklaufsperre verhin-
dertim Storungsfall, dass Laufwerke unkontrol-
liert zurticklaufen kénnen.
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Einbaufreildufe FN

fiir Passfederverbindung am Auf3enring

mit Klemmrollen
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E E g Bauart Standard Abmessungen
RSN Fiir den universellen Einsatz
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Max.Drehzahl Bohrung B D E F N P Gewicht
Innenring AuBenring d
Freilauf- Nenndreh- [auft frei/ lauft frei/
groBe moment Uberholt tiberholt
Nm min’! min’! mm mm mm mm mm mm mm kg
FN 8 18 2800 5400 8 20 37 19 30 6 30 0,1
EN 12 18 2800 5400 12 20 37 19 30 6 30 0,1
FN 15 50 2500 5100 15 30 47 23 37 7 35 03
FN 20 112 1900 4350 20 36 62 35 50 8 6,5 0,6
FN 25 220 1550 3350 25 40 80 40 68 9 4,0 11
FN 30 410 1400 3050 30 48 90 45 75 12 50 1.6
FN 35 500 1300 2850 35 53 100 50 80 13 6,0 23
FN 40 750 1150 2500 40 63 110 55 90 15 7,0 31
FN 45 1020 1100 2400 45 63 120 60 95 16 7,0 37
FN 50 1900 950 2050 50 80 130 70 110 17 85 53
FN 55 2000 900 1900 55 80 140 75 115 18 9,0 6,0
FN 60 3000 800 1800 60 95 150 80 125 18 9,0 84

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

PaRfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Einbaufreildufe FN haben keine eigene Lage-
rung, so dass eine zentrische Ausrichtung von
Innen- und AuBenring kundenseitig vorzuse-
henist.

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist ISO
H7 oder G7 und als Toleranz der Welle ISO h6
oder j6 vorzusehen.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-

Bestellbeispiel
FreilaufgroBe FN 45 in Bauart Standard:

benen Olqualitat vorzusehen. « EN45
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Einbaufreilaufe FNR

fiir Passfederverbindung am Auf3enring

mit Klemmrollen und Lagerun

9
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Eigenschaften

Einbaufreilaufe FNR sind gelagerte Klemmrol-
len-Freilaufe. Die Freildufe der GroB3en 8 bis 20
verfligen uber eine Gleitlagerung. Die Gro3en
25 bis 60 haben Kugellager, diese erméglichen
hohere Drehzahlen im Leerlaufbetrieb.

Der Freilauf wird im kundenseitigen Gehduse
eingebaut. Dadurch sind kompakte, platzspa-
rende Einbaulésungen maoglich.

Die Baureihe FNR wird eingesetzt als:

P Riicklaufsperren
» Uberholfreilsufe
B Vorschubfreiliufe

Nenndrehmomente bis 3000 Nm. Der Aul3en-
ring hat stirnseitig auf beiden Seiten Nuten zur
Drehmomentibertragung.

Bohrungen bis 60 mm.

Anwendungsbeispiel

Einbaufreilauf FNR 40 als Vorschubfreilauf zum
schrittweisen Antrieb in der Einzugsvorrichtung
einer Drahtverarbeitungsmaschine. Der Vor-
schubhebel wird durch einen Kurbeltrieb an-
getrieben. Die hin- und hergehende Bewegung
wird durch den Vorschubfreilauf in eine schritt-
weise Drehbewegung der Drahteinzugswelle
Ubersetzt.
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Einbaufreildaufe FNR

fiir Passfederverbindung am Auf3enring
mit Klemmrollen und Lagerung
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186 GroBe FNR 8 bis FNR 20 187 GroBe FNR 25 bis FNR 60 188
E E g Bauart Standard Abmessungen
£ % £z Fiir den universellen Einsatz
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Max.Drehzahl Bohrung B D E F N P Gewicht
Innenring Auenring d
Freilauf- Nenndreh- l5uft frei/ lauft frei/
groRe moment {iberholt {iberholt
Nm min” min’! mm mm mm mm mm mm mm kg
FNR 8 18 1200 1200 8 20 37 19 30 6 3,0 0,1
FNR 12 18 1200 1200 12 20 37 19 30 6 3,0 0,1
FNR 15 50 950 950 15 30 47 23 37 7 35 03
FNR 20 112 650 650 20 36 62 35 50 8 6,5 06
FNR 25 220 1550 3350 25 40 80 40 68 9 4,0 13
FNR 30 410 1400 3050 30 48 90 45 75 12 5,0 19
FNR 35 500 1300 2850 35 53 100 50 80 13 6,0 2,6
FNR 40 750 1150 2500 40 63 110 55 90 15 7,0 36
FNR 45 1020 1100 2400 45 63 120 60 95 16 7,0 4,2
FNR 50 1900 950 2050 50 80 130 70 110 17 85 6,0
FNR 55 2000 900 1900 55 80 140 75 115 18 9,0 6,8
FNR 60 3000 800 1800 60 95 150 80 125 18 9,0 9,5

Das maximal Gbertragbare Drehmoment ist doppelt so hoch wie das angegebene Nenndrehmoment. Drehmomentspitzen diirfen daher nicht héher als das Doppelte des Nenndrehmomentes sein.

PaRfedernut nach DIN 6885, Blatt 1 « Toleranz der Nutbreite JS10.

Einbauhinweise

Als Toleranz fiir die Gehdusebohrung D ist ISO
H7 oder G7 und als Toleranz der Welle ISO h6

oder j6 vorzusehen.

Schmierung

Es ist eine Olschmierung mit der vorgeschrie-
benen Olqualitat vorzusehen,

Bestellbeispiel

FreilaufgroBe FNR 20 in Bauart Standard:

+ FNR20
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Anwendungsbeispiele
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Gleitlager:Renk Typ VB
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189

Rucklaufsperren FXM ... UX im Antrieb von
GroB3pumpen fiir Kraftwerke: Um die geforderte
Betriebssicherheit zu gewahrleisten, befinden
sich nach dem Redundanzprinzip mehrere
parallelgeschaltete Pumpen in einem Kreislauf.
Dies bietet zusatzlich auch die Méglichkeit, die
Fordermenge dem jeweiligen Bedarf bei best-
mdglicher Auslastung der Pumpenkapazitat an-
zupassen.

Die Ruicklaufsperren haben die Aufgabe, bei
den abgeschalteten Pumpen das Riickwarts-
laufen unter dem Druck des Férdermediums

und damit den Antrieb als Turbine zu verhin-
dern, wdhrend die anderen Pumpen der Pum-
pengruppe weiterfordern. Die in einem solchen
Fall auftretenden Drehzahlen und Fliehkrafte
wirden sowohl die Pumpe als auch den An-
triebsmotor zerstéren, wodurch Stillstandszei-
ten und hohe Reparaturkosten entstehen.

Die Ruicklaufsperre sitzt unmittelbar tiber dem
Gleitlager der Pumpe oder, wie im Bild 189 dar-
gestellt, Gber dem Gleitlager des Elektromotors.
Wegen der funktionsbedingt erforderlichen
Gleitlagerspiele und den unvermeidlichen

Toleranzen von benachbarten Teilen ist eine
groRe Verlagerungsfahigkeit der Sperre gefor-
dert. Die eingesetzte Riicklaufsperre mit
Klemmstlickabhebung X bei umlaufendem
Innenring lasst Rundlaufabweichungen bis
0,8 mm zu.

Im Normalbetrieb (Leerlaufbetrieb) arbeitet die
Sperre aufgrund der Klemmstiickabhebung
vollig bertihrungsfrei.Ein Verschleil der Klemm-
stuicke tritt daher nicht auf, und die Lebens-
dauer ist nahezu unbegrenzt. Der vorhandene
Olnebel schiitzt die Sperre vor Korrosion.
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Anwendungsbeispiele
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Rucklaufsperre FXM 2.410-100 UX fir die primare Kiihlwasserpumpe in einem Kernkraftwerk. Erforderliches Drehmoment 500 000 Nm, Drehzahl
1485 min™. Seit 1996 im Einsatz. Gefertigt und getestet mit einer umfassenden Dokumentation von RINGSPANN GmbH, Bad Homburg.

FXRT 170-63 SX

W Vertiefung Freilauftechnik
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Bandanlage zur Férderung von Eisenerz in Stidafrika; angetrieben von drei Getrieben mit RINGSPANN Riicklaufsperren FXRT 170-63 SX.




Freilaufe in Sonderausfiihrungen

Uberholfreilauf in Sonderbauform fiir vertika-
len Einbau, kombiniert mit elastischer Bolzen-
kupplung. Die Ausfiihrung wird in Doppel-
antrieben von Luftvorwéarmern in Kohlekraft-
werken eingesetzt.

Der Uberholfreilauf ist fiir beide Antriebe not-
wendig, damit der jeweils stillstehende Antrieb
nicht von der Abtriebsseite mitgenommen
wird.

192

Uberholfreilauf mit Klemmstiickabhebung Z in
wartungsfreier Sonderausfiihrung.Eine Schmie-
rung der Klemmstiicke in dem Uberholfreilauf
ist wegen der gegebenen hohen Leerlauf-
drehzahl des AuBenringes nicht erforderlich, da
die Klemmstiicke unter Einwirkung der Flieh-
kraft vom stillstehenden Innenring abheben
und daher verschlei3frei arbeiten.

Weiterhin finden bei diesem Uberholfreilauf
lebensdauergeschmierte Kugellager und Laby-
rinthdichtungen Verwendung. Es brauchen
daher keinerlei Wartungsarbeiten an dem Uber-
holfreilauf durchgefiihrt werden.

i
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Freilaufe in Sonderausfiihrungen

Uberholfreilauf FXM 240-63 UX in Sonderaus-
flihrung im Hilfsantrieb einer Miihle. Die Kugel-
lager des Uberholfreilaufs laufen bei dieser
speziellen Lageranordnung nur dann um, wenn
die Mihle langsam tber den Hilfsantrieb und
den gesperrten Uberholfreilauf angetrieben
wird. Der Innenring mit den montierten Freilauf-
kafigen lauft zwar mit der hohen Drehzahl um,
arbeitet aber infolge der Klemmstiickabhebung
X beriihrungslos. Eine Uberhitzung der Lage- —
rung ist also ebenso ausgeschlossen wie ein

Verschlei3 der Klemmstiicke.

1%
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Anbaufreilauf FON 82 SFRin Sonderausfiihrung
als Lastdruckbremse in einem nicht selbsthem-
menden Schneckengetriebe. Uber das Schne-
ckenrad wird die Last angehoben oder gesenkt.
Durch die Last wird eine Axialkraft und ein
Ruckdrehmoment auf die Schneckenwelle aus-
gelibt. Auf der Schneckenwelle befindet sich
ein Freilauf, dessen AuBBenring reibschliissig mit
dem Getriebegehduse verbunden ist.

Beim Heben der Last lduft der Innenring frei
und der Freilauf befindet sich im Leerlaufbe-

trieb. Bei Stillstand sperren die Klemmstiicke
des Freilaufs, und das Riickdrehmoment der
Last wird Uber den Reibbelag in das Getriebe-

gehaduse eingeleitet. Treibt der Motor die Last in
Senkrichtung, ist der Freilauf ebenfalls gesperrt

und der Motor tUberwindet das Reibmoment

der Bremse.

Die Lagerung des Aufenrings wird in diesem
Fall durch einen Freilaufkafig in Sonderaus-
fuhrung sichergestellt. Neben Klemmstticken
sind in diesen Kafig Zylinderrollen integriert,
welche die Zentrierung des AuBenrings zum In-
nenring ibernehmen.

195
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Technische Hinweise

Lagerung

Bei den Freildufen ohne eigene Lagerung ist in
der Konstruktion daflir zu sorgen, dass Innen-
und AuBenring mit mdglichst geringem Spiel
konzentrisch zueinander gelagert werden. Die
Klemmstticke bewirken keine Zentrierung des
AuBenringes zum Innenring. Eine Uberschrei-
tung der angegebenen zuldssigen Rundlaufab-
weichung verringert das tibertragbare Drehmo-
ment und kann zu Funktionsstérungen fiihren.

Bei den Freildufen mit eingebauten Kugellagern
sind diese entsprechend den anwendungsbe-
dingten Belastungen kundenseitig nach den
Berechnungsgrundlagen der Lagerhersteller zu
Uberprifen.Unterlagen Uiber eingebaute Lager-
typen und Lagerabstéande stellen wir lhnen
gerne zu Verfligung.

Die Baureihen FDN, FDE und FD in Bauart CFR
haben eine Lagerung zur Aufnahme der Radial-
kréfte. Zusatzlich ist eine zweite Lagerung vor-

zusehen, um die Axialkrafte und Kippkrafte auf-
nehmen zu kénnen.

Axialkrafte zwischen Innen- und AuBenring duir-
fen nicht Uber die Klemmstiicke oder die
Klemmrollen geleitet werden, dadurch wiirde
die sichere Drehmomentiibertragung gestort.
Deshalb muss die Lagerung zwischen Innen-
und AuBenring frei von Axialspiel sein. Die beste
konstruktive Losung sind axial vorgespannte
Walzlager.

Mittiger Kraftangriff

Die am Freilauf wirkende Kraft - Schubstangen-
kraft, Riemenzug o.4.- soll zwischen den Lagern
des Freilaufs angreifen. Liegt die Wirkungslinie
der Querkraft auBerhalb der Lager,ist eine starre

Lagerung oder eine vorgespannte Lagerung
(wie Bild 192) vorzusehen.Andernfalls kann die
Lebensdauer des Freilaufs verkiirzt werden. Bei
Vorschubfreildufen ist mittiger Kraftangriff die

Voraussetzung, um hdchste Schaltgenauigkeit
und hdchste Lebensdauer zu erreichen.

Befestigungsschrauben fiir Anschlussteile

Bei vielen Freilaufen in dieser Druckschrift wird
das kundenseitige Anschlussteil an den Freilauf-
auBenring angeschraubt. Diese Schraubenver-
bindung ist nicht mit tiblichen Schraubenver-
bindungen vergleichbar,z.B.solchen wie in VDI
2230 behandelt.Das Drehmoment in Freildufen
ist nur schwellend, d.h.die Umfangskraft an der
Schraube wirkt nur in einer Richtung. Die Ver-

bindung zwischen AuBenring und Anschluss-
teil ist nicht rein reibschliissig, weil die elastische
Dehnung des AuBenringes bei Drehmoment-
Ubertragung zu Verschiebungen zwischen den
verbundenen Teilen fiihrt, bis die Schrauben in
Umfangsrichtung zur Anlage kommen.Deshalb
mussen die Schraubenverbindungen bei Frei-
laufen auf Abscherung berechnet werden. Es

hat sich erwiesen, daf} fiir diese Befestigungs-
schrauben die Materialqualitét 8.8 ausreichend
ist. Wegen der hoheren Sprodigkeit sollten
Schrauben der Qualitét 12.9 nicht verwendet
werden. Als Anzugsdrehmomente flir die Frei-
lauf Befestigungsschrauben sind die Werte
nach VDI 2230 entsprechend den im Einzellall
vorliegenden Reibwerten zu wahlen.

Klemmstiicklaufbahn

Bei den Freildufen ohne Innenring (Baureihe FD)
wird die innere Klemmstticklaufbahn vom Kun-
den hergestellt. Sie mul3 gehartet und fertig be-
arbeitet werden (Schleifen oder Hartdrehen).
Die Klemmstlcklaufbahn muf3 danach fol-
gende Eigenschaften haben:

+ Konizitdt: < 3um je 10 mm Laufbahnbreite

+ Rautiefe Rz nach DIN 4768 Blatt 1:
1,6 ym=Rz=<6,3pum

* Harte:62 + 2 HRc
Bei Einsatzhartung:
Einsatzhdrtungstiefe Eht nach DIN 50190, Blatt

Wenn andere Harteverfahren angewendet wer-
den oder wenn von den genannten Vorschrif-
ten abgewichen werden soll, sind wir gerne bei
der Erarbeitung von Losungen behilflich.

Zur Montageerleichterung beim Aufschieben

des Freilaufs ist zweckmaBigerweise an der
Klemmstucklaufbahn eine Fase von beispiels-

1:1,5 ... 2 mm, Grenzhdrte HG = 550 HV1,  \eise 2 x 30° vorzusehen.
Kernfestigkeit = 1100 N/mm?
Fettgeschmierte Kugellager bei Kom-
plettfreilaufen BA ... XGund BC ... XG 100000
Komplettfreildufe BA ... XG und BC ... XG haben
fettgeschmierte Kugellager. Es ist zu beachten, <
dass diese Kugellager eine begrer)zte Schmier- _ \\§§
fet.tgebr.auchsdﬁuer L 0.haben. Dlagrgmm 196 s \§t§§\ — ooxd | zsoxd
zeigt die Abhdngigkeit der Schmierfettge- 3 s
brauchsdauer L, von der Drehzahl im Leerlauf- G \\\\\\?\:\§gss\\\=&x‘§::\
betrieb. Nach Erreichen der Schmierfettge- % 10000 \\ \\ ™~ ANy 40 DXG
brauchsdauer L, sind die Lager auszutauschen, | 2 NN\
.. . o g N

bzw.zu.saubern gnd nachzqschm'l’er.en. P|e An 2 N\ \ N ~
gaben in dem Diagramm sind giiltig fur orts- 8 N 555%G 525XG
feste Anlagen, waagerechter Welle und einer £ \ N N5 5XG
maximalen Betriebstemperatur von 70 °C .Von 100 SXG N 70sx eos/xg\ \\
einer Schmierfettgebrauchsdauer L, von mehr N
als 30 000 Stunden wird abgeraten. Das Dia- \\
gramm zeigt einen flr die meisten Anwendun- 1000 AN
gen sinnvollen Ausschnitt aus dem theoretisch 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
mdglichen Bereich Schmierfettgebrauchsdauer Drehzahl im Leerlaufbetrieb [min]

. . . 196
L, als Funktion der Drehzahl im Leerlaufbetrieb.
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Ubertragbares Drehmoment

Die Berechnung des durch einen Freilauf Giber-
tragbaren Drehmomentes setzt die Kenntnis
der geometrischen Zusammenhénge zwischen
Klemmelementen und Freilaufringen voraus.

Bei einem Klemmstiick-Freilauf mit zylindri-
schen Innen- und Auf8enringlaufbahnen lautet
die Formel fuir den inneren Klemmwinkel (siehe
Bild 197):

tan &=

Ra c2-(Ri+ri-Ra+ra)?
Ra-Ri (Ri+ri) (Ra-ra)

Bei der Berechnung des Ubertragbaren Dreh-
moments missen auch die elastischen Verfor-
mungen der Freilaufringe berticksichtigt
werden. Diese Verformungen entstehen durch
die groRen Radialkrafte, die beim Sperrvorgang
von den Klemmstiicken auf die Ringe ausgelibt
werden. Hierzu sind Differentialgleichungen zu

|6sen, welche die Zusammenhénge zwischen
Spannungen und Verformungen in den Ringen
beschreiben. Die Hertzsche Flachenpressungs-
verteilung an den Kontaktstellen zwischen
Klemmstiicken und Laufbahnen wird durch
Fourier-Reihen dargestellt und als Randbedin-
gung in die Differentialgleichungen eingesetzt.
In einem iterativen Verfahren werden bei konti-
nuierlich ansteigenden Kraften Geometrie-
werte, Verformungen und Spannungen
berechnet und mit den zuldssigen Grenzwerten
verglichen.Folgende Grenzen sind zu beachten:

+ Hertzsche Pressung an den Kontaktstellen
+ Klemmwinkelgrenze

+ Tangentialspannungen in den Ringen

+ Klemmsttick-Stellungswinkelgrenze

In der Berechnung wird auch der Einfluss exzen-
trischer Laufbahnen berlicksichtigt. AuBerdem

197

liefert das Berechnungsverfahren die Drehfe-
derkennlinie des Freilaufs (siehe Bild 199), die
vor allem fiir dynamische Berechnungen einer
Gesamtanlage bendtigt wird.

Drehfederkennlinie

Fir viele Anwendungsfalle spielt neben der
Drehmomentibertragung auch das elastische
Verhalten des Freilaufs in gesperrtem Zustand
(Mitnahmebetrieb) eine entscheidende Rolle.
Wie Bild 198 zeigt, verdrehen sich AuBenring
und Innenring um so mehr gegeneinander, je
hoher das zu Gibertragende Drehmoment Mist.
Der zahlenmaBige Zusammenhang zwischen
dem Drehmoment M und dem elastischen Ver-
drehwinkel ist in der Drehfederkennlinie des
Freilaufs wiedergegeben. Die Berechnung der
Drehfederkennlinie erfolgt ebenfalls mit den
geometrischen KenngréBen und den Verfor-
mungsgleichungen. Wie wichtig die Drehfeder-
kennlinie zum Beispiel in der Anwendung als
Vorschubfreilauf ist, zeigt anschaulich Bild 199.

198

Hier sind die Drehfederkennlinien fiir einen
Jweichen” Freilauf (flache Kennlinie) und einen
Lharten” Freilauf (steile Kennlinie) dargestellt.
Schwankt das Antriebsdrehmoment M zum Bei-

Drehmoment M
t

= :Verdrehwmkel ] 199

spiel um den Wert AM, so ist die Auswirkung auf
den Verdrehwinkel o bei dem Freilauf mit fla-
cher Kennlinie viel gréBer als bei dem Freilauf
mit steiler Kennlinie.In Vorschubantrieben wird
man somit immer Freildufe mit moglichst steiler
Kennlinie wahlen.

Schaltfrequenzen und Schaltgebrauchsdauer bei Vorschubfreildufen

Bei Vorschubfreildufen sind die maximale
Schaltfrequenz und die Lebensdauer in Abhan-
gigkeit von der Schaltfrequenz wichtige Ausle-
gungskennwerte.

Maximale Schaltfrequenz:

Die maximal zuldssige Schaltfrequenz eines ge-
gebenen Freilaufes ist keine fest definierbare
Zahl,da von der gesamten Maschinenkonstruk-
tion viele unterschiedliche Einflisse auf den
Freilauf einwirken. Besonders wichtig sind: Art
der Maschine, Grol3e und zeitlicher Verlauf des
Schaltdrehmomentes und des Schaltwinkels,
geforderte Schaltgenauigkeit, Bauart des Vor-
schubfreilaufes, Schmierungsart, Antrieb des
Freilaufes vom Innen- oder AuBRenring her.Diese
unvollstandige Aufzahlung zeigt, dass tber die
maximale Schaltfrequenz eines gegebenen Ka-
talogfreilaufes keine generelle Aussage méglich
ist. Aus erfolgreichen Anwendungen von Kata-

logfreilaufen sind maximale Schaltfrequenzen
bis zu ca.800 Schaltungen pro Minute bekannt.

Schaltgebrauchsdauer:

Bei der Schaltgebrauchsdauer verhdlt es sich
dhnlich wie bei der maximalen Schaltfrequenz,
da ja die Einflisse auf den Freilauf dieselben
sind. Es ist nicht mdglich fiir einen gegebe-
nen Katalogfreilauf eine exakte Gesamtzahl an
Schaltungen zu berechnen. Umfangreiche For-
schungsvorhaben der FVA (Forschungsver-
einigung Antriebstechnik e.V.) haben gewisse
Zusammenhdnge aufgeklart. Allerdings sind die
Prufstandsbedingungen sehr idealisiert und
nicht ohne weiteres auf die praktischen Einsatz-
bedingungen von Vorschubfreildufen tibertrag-
bar. GemaR den Forschungsergebnissen ist die
Gesamtzahl an Schaltungen von Vorschubfrei-
laufen besonders vom Drehmoment und von
den daraus resultierenden Hertzschen Pressun-

200

o
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ToT Uberlast
=2 ‘
g9 ‘ Ermidung ‘
o o
v
£
[
¥ | |
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1 =4 Walz-
[
T

‘ ‘ verschleifl

10°-10° >107
Gesamtzahl Schaltungen N (log.)

gen an den Klemmkontakten abhdngig. In Bild
200 ist schematisch gezeigt, dass drei Bereiche
zu unterscheiden sind: Uberlast, Ermiidung und
Walzverschleil. Vorschubfreildufe sind so aus-
zulegen, dass sie im Bereich des Walzverschlei-
Bes arbeiten.Dann sind Gesamtzahlen an Schal-
tungen iber 1x108 erreichbar. Dies entspricht
bei einer Schaltfrequenz von 100 Schaltun-
gen/min einer Lebensdauer von ca. 16666 h.
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Maximale Drehzahlen und Lebensdauer von Riicklaufsperren und Uberholfreildufen

Die maximal zuléssige Drehzahl von Freilaufen,
die als Riicklaufsperre oder Uberholfreilauf ein-
gesetzt werden, ist in erster Linie abhangig von
der

+ geforderten Leerlaufgebrauchsdauer,
+ Schmierung und Warmeabfuhr sowie
+ der Bauform des Freilaufes.

Abhéngigkeit der maximalen Drehzahl von der
geforderten Leerlaufgebrauchsdauer

Bei Freildufen mit Klemmstiicken oder Klemm-
rollen tritt wie bei jedem gleitenden Maschi-
nenteil Verschlei3 auf. Dieser Verschleild steigt
mit zunehmender Relativdrehzahl der beiden
Gleitpartner. RINGSPANN hat unterschiedliche
Bauarten entwickelt, mit deren Hilfe man die-
sen Effekt reduzieren oder sogar umkehren
kann. Der qualitative Verlauf der Leerlaufge-
brauchsdauer von Riicklaufsperren und Uber-
holfreildufen in den verschiedenen Bauarten
zeigt Bild 201. Ausfihrliche Erlauterungen zu
den Bauarten siehe Seite 12 und 13.

Die in den Tabellen dieser Druckschrift angege-
benen maximalen Drehzahlen sind (auB3er bei
den Bauarten Klemmstiickabhebung X und Z
sowie der Bauart hydrodynamischer Klemm-
stiickabhebung) immer im Zusammenhang mit
der minimal geforderten Leerlaufgebrauchs-
dauer zu sehen!

Angaben zur Leerlaufgebrauchsdauer erhalten
Sie unter Nennung der Betriebsbedingungen
auf Anfrage.

Die in den Tabellen dieser Druckschrift angege-
benen maximalen Drehzahlen gelten bei einer
Umgebungstemperatur von 20 °C. Bei davon
abweichenden Umgebungstemperaturen und
Freildufen in Sonderausfiihrungen gelten an-
dere maximale Drehzahlen.

Grundsatzlich ist es moglich, durch konstruktive
Mafnahmen, die von der Standardausfiihrung
abweichen, auch hohere Drehzahlen zu errei-
chen. Fiir diese Falle bitten wir um Riicksprache,
maglichst unter Verwendung des entsprechen-
den Auswahlbogens der Seiten 110 und 111.

Abhéngigkeit der maximalen Drehzahl von der
Schmierung und Wameabfuhr

Hinsichtlich der Schmierung und Warmeabfuhr
sind zwei wesentliche Drehzahlgrenzen zu be-
achten:

+Grenze maximal zuldssige Betriebstempera-
tur sowie

* Grenze Schmierstoffalterung.
Maximal zuldssige Betriebstemperatur:

Die maximal zuldssige Drehzahl eines Freilaufs
im Leerlaufbetrieb ist u.a. dann erreicht, wenn
die maximal zuldssige Betriebstemperatur des
Freilaufs erreicht wird. Freildufe werden entwe-

—

Leerlaufgebrauchsdauer
(Lebensdauer im Leerlaufbetrieb)

Bauart Klemmstiick-
abhebung X oder Z

Bauart hydrodynamische
Klemmstiickabhebung

Bauart
P-Schliff

n
n
A e |
n
B

Bauart
Standard

Drehzahlim Leerlaufbetrieb ——
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der mit Ol oder Fett geschmiert,um im Leerlauf-
betrieb die Reibung zwischen den Gleitpart-
nern zu minimieren. Der Schmierstoff hat
auBerdem die Funktion, die entstehende Reib-
warme und Abrasivverschleil} aus der Kontakt-
stelle abzufiihren. Grundsitzlich ist eine Ol-
schmierung anzustreben, da hiermit die ge-
nannten Aufgaben am besten gelést werden
konnen.

Bei Komplettfreilaufen und Einbaufreildufen der
Baureihen FCN ...K, FGK und ZZ ..., die eine Ein-
heit aus Klemmelementen, eigener Lagerung,
Dichtungen und Schmierstofffiillung bilden,
gibt esim wesentlichen vier Warmequellen, die
begrenzend auf die maximal zuldssige Drehzahl
des Freilaufes wirken:

- Reibwarme der Dichtungen

- Reibwdrme des Schmierstoffes

- Reibwédrme der Klemmelemente
- Reibwdrme der Lager

Die Gesamtreibwarme wird an die Umgebung
abgefiihrt. Die Umgebungsbedingungen (Um-
gebungstemperatur, Luftgeschwindigkeit usw.)
haben daher auch einen Einfluss auf die Be-
triebstemperatur. Damit wirken die Umgeb-
ungsbedingungen auch drehzahlbegrenzend
fur Komplettfreilaufe und Einbaufreilaufe der
Baureihen FCN ...K,FGKund ZZ ....

Schmierstoffalterung:

Der Schmierstoff altert aufgrund der mechani-
schen Beanspruchung und ist nach einer be-
stimmten Gebrauchsdauer nicht mehr in der
Lage, die Funktionen Reibwertminderung und
Verschleiflschutz im ausreichenden Mal3e si-
cherzustellen. Die Alterungsgeschwindigkeit
hangt u.a.von der Drehzahl im Leerlaufbetrieb
ab. Fir den Fall, dass der Schmierstoff nicht ge-
wechselt werden kann oder soll,ist die Schmier-

stoffalterung bei der Festlegung der maximalen
Drehzahl zu beriicksichtigen. Angaben hierzu
erhalten Sie auf Anfrage.

Abhéngigkeit der maximalen Drehzahl von der
Bauform des Freilaufes

Séamtliche Bauteile eines Freilaufs werden bei
Rotation aufgrund der entstehenden Flieh-
krafte beansprucht.Die maximal zulassige Bau-
teilbeanspruchung ist bei der Festlegung der
zuldssigen Drehzahlen beriicksichtigt worden.
Des weiteren ist auf die Lebensdauer der Lage-
rung zu achten. Hierzu sind die Vorschriften der
Lagerhersteller verbindlich. Aus wirtschaftlichen
Uberlegungen wird ein Standardfreilauf auf
eine maximale Drehzahl ausgelegt, die den al-
lermeisten Einsatzfallen genligt.Durch entspre-
chende konstruktive MaBnahmen sind héhere
Drehzahlen erreichbar.

Die in den Tabellen dieser Druckschrift angege-
benen maximalen Drehzahlen zu Basisfreildu-
fen FBO und FGR ... SF, zu Anbaufreildufen FON
sowie zu Einbaufreildufen FEN gelten fir Ein-
baubedingungen, wie sie bei Komplettfrei-
ldufen gegeben sind. Bei Kenntnis der tat-
sachlichen Einbaubedingungen kénnen unter
Umstanden hohere Drehzahlen zugelassen
werden.Hierzu bitten wir um Anfrage unter Ver-
wendung des entsprechenden Auswahlbogens
der Seiten 110und 111.
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Schmierung

Fir jede Baureihe ist die Standardschmierung
(Ol- oder Fettschmierung) auf den entsprechen-
den Katalogseiten angegeben.Wird eine abwei-
chende Ausflihrung gewiinscht, bitten wir um
Rucksprache.

Die in untenstehender Tabelle empfohlenen
Schmierstoffe flir die verschiedenen Umge-
bungstemperaturbereiche sind in erster Linie
fur die Funktionsfahigkeit der Klemmstiicke
oder der Klemmrollen beim Starten der Ma-
schine oder Anlage ausgewahlt. Ist nach dem
Start der Freilauf eine gewisse Zeit im Betrieb,
so stellt sich eine Betriebstemperatur im Freilauf
ein, die im allgemeinen hdher als die Umge-
bungstemperatur ist. Fir diese Betriebstempe-
ratur ist zu priifen, ob die Schmierfahigkeit des
Oles bzw.des im Fett enthaltenen Grundéles fiir
etwaige in den Freilauf eingebaute Walzlager
noch ausreichend ist. In kritischen Fallen hat
sich die Verwendung des hochalterungsbestén-
digen synthetischen Oles MOBIL SHC 626 be-
wahrt.

Schmierstofftabelle

Olschmierung

Die Schmierung soll mit einem nicht verharzen-
dem Ol der kinematischen Viskositdt gemaR un-
tenstehender Schmierstofftabelle erfolgen.

Fir Komplettfreildufe und Gehdusefreildufe mit
standardmaBiger Olschmierung ist die Ol-
menge aus der Einbau- und Betriebsanleitung
ersichtlich.

Anbaufreildufe FXM, FXRV, FXRT sowie Einbau-
freilaufe FXN kénnen mit Tauchschmierung,
Umlaufschmierung oder - bei Betrieb oberhalb
der Klemmstiick-Abhebedrehzahl - ohne Ol-
schmierung laufen. Bei diesen Baureihen ist
auch die Verwendung von Olen und Fetten mit
reibwertmindernden Zusétzen (Molybdandi-
sulfid) zulassig. Bei Betrieb ohne Olschmierung
mussen die Klemmstiicke und die AuBenring-
laufbahn vor dem Einbau mit einem geeigne-
ten FlieBfett nach Einbau- und Betriebsan-
leitung gefettet werden.

Bei der Konstruktion mit Basisfreildufen, Anbau-
freiliufen FON und Einbaufreildufen mit OI-
schmierung ist darauf zu achten, dass die
Laufbahn des Innenrings méglichst in das Ol

eintaucht. Falls sich eine Tauchschmierung nicht
verwirklichen lasst,muss eine Olumlaufschmie-
rung vorgesehen werden, die flr eine standige
Benetzung der Innenringlaufbahn sorgt.

Fettschmierung

Die Freildufe BA ... XG, BC ... XG, FA, FAV, FCN ...K
und ZZ ... haben eine auf Lebensdauer ange-
legte Fettschmierung.Sie sind wartungsfrei und
bedirfen im Normalfall keiner Nachschmie-
rung.

Um die Lebensdauer von Freildufen mit Fett-
schmierung zu erhohen, sollten nach einer Be-
triebsdauer von ca. zwei Jahren die Freilaufe
demontiert, gereinigt, Giberprift und wieder ge-
fettet werden.Empfohlene Fette siehe Schmier-
stofftabelle.

Achtung

Ole und Fette, die reibwertmindernde Zusitze,
wie Molybdandisulfid oder @hnliches enthalten,
dirfen nur nach Riicksprache mit uns verwen-
det werden. Ausnahme: Anbaufreildufe FXM,
FXRV, FXRT sowie Einbaufreildufe FXN.

Kinematische Viskositat bei
40° C,1SO-VG 46/68 [mm?/s]

Kinematische Viskositat bei
40° C,1SO-VG 32 [mm?/s]

Kinematische Viskositat bei
40° C,1SO-VG 10 [mm?/s]

Hersteller (o] Fett
fr Umgebungstempera-  |fir Umgebungstempera- | fiir Umgebungstemperatu- |fiir Umgebungstempera-
turen von 0° Cbis +50°C  |turen von -15° Cbis +15°C |ren von -40° C bis 0° C turen von -15° C bis +50° C

Agip 050 46/68 05032 050 10

ARAL VITAM GF 46/68 VITAM GF 32 VITAM GF 10 ARALUB HL2

BP ENERGOL HLP-HM 46/68 | ENERGOL HLP-HM 32 ENRGOL HLP-HM 10 ENERGREASE LS2
CASTROL VARIO HDX VARIO HDX ALPHASYNT 15

CHEVRON HYDRAULIC OIL AW 46/68 |HYDRAULICOILAW32  |RANDOHD 10

ELF ELFOLNA 46 ELFOLNA 32 IE:;(FD?{\QGT_II(C)’\(I)IL 2%

ESSO NUTO H 46/68 NUTO H 32 UNIVIS J 13 BEACON 2

KLUBER CRUCOLAN 46/68 CRUCOLAN 32 CRUCOLAN 10 :fgLFYLLEJ(BLV'\)ISH 128 spezial A
MOBIL DTE.25/26 DTE.24 AERO HF A MOBILUX 2

SHELL TELLUS 46/68 TELLUS 32 TELLUST 15 ALVANIA RL2

andere Hersteller

Getriebe- oder Hydraulikéle
ohne Festschmierstoffe ISO-
VG 46/68

Getriebe- oder Hydraulikéle
ohne Festschmierstoffe ISO-
VG 32; Automatic-Transmis-
sion Fluids [ATF]

Getriebe- oder Hydraulikole
ohne Festschmierstoffe ISO-
VG 10; Stockpunkt beach-
ten! Luftfahrt-Hydraulik-Ole
ISO-VG 10

Bei Temperaturen tiber 50° C und unter -40° C bitten wir um Rlckfrage.
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Auswahlbogen fiir RINGSPANN-Riicklaufsperren

Bitte fotokopieren oder PDF-Datei von unserer Homepage nutzen!

Firma: Datum:
Anschrift: Anfrage-Nr.:
Telefon:
Name: Telefax:
Abteilung: E-mail:

1. Wo wird die Riicklaufsperre eingesetzt?
1.1 Art der Arbeitsmaschine:

Bei Forderbandern:

Neigung des steilsten Teilstiicks °
Mehrfachantrieb vorhanden? [dJadNein
Wenn ja, Anzahl der Antriebe

1.2 Einbaustelle:
(Jam Getriebe
(Jam Motor

(dan Sonstigem:

1.3 Anordnung:
O auf Wellenstumpf

Durchmesser: mm
Lange: mm

O auf durchgehender Welle
Durchmesser: mm

1 anRiemenscheibe
1 anZahnrad
1 an Sonstigem:

1.4 Nach Méglichkeit Spezifikation, Daten-
blatt, Skizze oder Zeichnung mit An-
schlussmal3en beiftigen.

2. Betriebsdaten

2.1 Drehzahl an der Einbaustelle (Rucklauf-
sperrenwelle) Ngp= min™!
Besteht die Maglichkeit, die Ruicklauf-
sperre auf einer schnell drehenden Welle
anzuordnen? (Hohere Drehzahl = niedri-
geres Drehmoment = kleinere Riicklauf-
sperre) Ggf. bitte nahere Erlauterungen
anhand einer Zeichnung.

2.2 Nennleistung der Antriebsmaschine
Py= kw

2.3 MuB die Riicklaufsperre auch den Anfahr-
sto8 aufnehmen, der bei falsch gepoltem
Antriebsmotor auftritt? (Wenn ja, so mufd
die Ruicklaufsperre stark Gberdimensio-
niert werden.)
dJa UNein

2.4 Maximales Riickdrehmoment

Max= Nm
2.5 Hubleistung der Férderanlage
P = kw

2.6 Wirkungsgrad der Maschine zwischen
Ricklaufsperre und Antriebsstelle

=
2.7 Tégliche Betriebsdauer:
Stunden

3. Einbaubedingungen

3.1 1 Offen,im Freien
[ Offen,im geschlossenen Raum
[ im Maschinengehduse

[ Schmierung durch Olbad, Olnebel
im Maschinengehduse

1 Anschluss an Zentralschmierung
moglich
Schmiermittelbezeichnung:

Kinematische Viskositat:
mm?/s °C

3.2 MuB die Sperre l6sbar sein?

[ Nein [ Ja,imNotfall [ Ja, hdufig
3.3 Umgebungstemperatur am Freilauf:
von °C bis °C

3.5 Sonstiges (z.B. Zugénglichkeit, Staubanfall
und andere Umgebungseinfliisse, die von
Bedeutung sein kdnnten):

3.6 Befinden sich zwischen Riicklaufsperre und
der zu sperrenden Anlage elastische
Elemente (drehelastische Kupplungen
erzeugen im Moment des Sperrens hohe
Drehmomentspitzen)?

d Ja d Nein

4, Voraussichtlicher Bedarf

Stlick (einmalig)

Stlick/Monat

Stlick/Jahr

5. Anlagen

[ Spezifikationen ([ Datenblatt

(1 Skizze/Zeichnung

RINGSPANN GmbH

Schaberweg 30-34
D-61348 Bad Homburg

Telefon +49 6172 275-0
Telefax +49 6172 275-275

www.ringspann.de
mailbox@ringspann.de



Auswahlbogen fiir RINGSPANN-Uberholfreiliufe

Bitte fotokopieren oder PDF-Datei von unserer Homepage nutzen!

Firma: Datum:
Anschrify; Anfrage-Nr.:
Telefon:
Name: Telefax:
Abteilung: E-mail:

1. Wo wird der Uberholfreilauf eingesetzt?
1.1 Art der Maschine, Maschinengruppe
oder Anlage, in die der Uberholfreilauf
eingesetzt werden soll:

1.2 Anordnung des Uberholfreilaufs
(nach Moglichkeit Spezifikation,
Datenblatt, Skizze oder Zeichnung
mit Anschlussmal3en beifligen).

2. Betriebsdaten

2.1 Im Mitnahmebetrieb erfolgt der Antrieb
des Uberholfreilaufs durch:

1 Asynchronmotor
1 Direktanlauf
0 A-A-Anlauf

1 Sonstiger E-Motor
Art:

[ Verbrennungsmotor
Art. _ Zylinderzahl: __

d Turbine
[d Sonstiges (bitte naher erldutern):

2.2 Im Mitnahmebetrieb sind zu Gibertragen:
Leistung: kW bzw.
Drehmoment: Nm

2.3 Maximal-Drehmoment Nm
(Wichtig fiir Antriebe, die ihr Maximal-
Drehmoment unterhalb der Nenn-
drehzahl abgeben.)

2.4 Drehzahlen

1. Im Mitnahmebetrieb:
von min' bis
% der Betriebsdauer

min-!

2. Im Leerlaufbetrieb:
(Wenn Uberholfreilauf ausgekuppelt)
Primarteil (Antrieb)

von min' bis min”!

Sekundarteil (Arbeitsmaschine)
von min! bis
% der Betriebsdauer

min”!

2.6 Soll der Uberholfreilauf mit einer Wellen-
ausgleichskupplung kombiniert sein?

[d mit einer elastischen Kupplung
(I mit einer drehsteifen Kupplung
U

2.7 Falls beim Anlaufen groere Massen zu
beschleunigen sind:

kgm?
min™!

Tragheitsmoment  J=
Drehzahl der Masse: n=

2.8 Drehmomentschwankungen/Dreh-
schwingungen wahrend des Mitnahme-
betriebes erzeugen folgende Grenzdreh-
momente

Nm
Nm

O Minimalmoment M. =
[ Maximalmoment Mpax =
d Min-/Max.-Moment nicht bekannt

2.9 Tégliche Betriebsdauer:

Stunden

3. Einbaubedingungen

3.1 1 Offen,im Freien
[ Offen,im geschlossenen Raum
O im Maschinengehduse
0 Schmierung durch Olbad, Olnebel
im Maschinengehduse
1 Anschluss an Zentralschmierung
moglich
Schmiermittelbezeichnung:

3.2 Umgebungstemperatur am Freilauf:
°C bis °C
3.3 Sonstiges (z.B. Zuganglichkeit, Staubanfall

und andere Umgebungseinfliisse, die von
Bedeutung sein kdnnten):

von

Kinematische Viskositat:

4, Voraussichtlicher Bedarf

Stlick (einmalig)
Stlick/Monat
Sttick/Jahr

5. Anlagen

[ Spezifikationen
(1 Datenblatt
(1 Skizze/Zeichnung

RINGSPANN GmbH

Schaberweg 30-34
D-61348 Bad Homburg

mm?/s °C

Telefon +49 6172 275-0
Telefax +49 6172 275-275

www.ringspann.de
mailbox@ringspann.de

B Auswahlbogen



Auswahlbogen fiir RINGSPANN-Vorschubfreildufe

Bitte fotokopieren oder PDF-Datei von unserer Homepage nutzen!

Firma: Datum:
Anschrift: Anfrage-Nr.:
Telefon:
Name: Telefax:
Abteilung: E-mail:

1. Wo wird der Vorschubfreilauf eingesetzt?
1.1 Art der Maschine, Maschinengruppe
oder Anlage, in die der Vorschubfreilauf
eingesetzt werden soll:

-

1.2 Anordnung des Vorschubfreilaufs
(nach Moglichkeit Spezifikation,
Datenblatt, Skizze oder Zeichnung
mit Anschlussmal3en beifiigen).

2. Betriebsdaten

2.1 Schaltwinkel des Vorschubfreilaufs: 2.4 Die hin- und hergehende Bewegung wird 2.5 Vorgesehene Wellenabmessung:
von ° bis o erzeugt durch Durchmesser mm
2.2 Anzahl der Schaltungen pro Minute: J Kurbeltrieb Lange mm
von Jmin bis Jmin 1 Hydraulikzylinder 2.6 Normal-Drehmoment:
o U Pneumatik-Zylinder M= Nm
2.3 Die hin- und hergehende Bewegung O Kurven- oder Nockenscheibe Hoéchst-Drehmoment:
macht der O Sonstiges (bitte niher erlautern): Mpay=———Nm
O FreilaufauBenring (einschlieBlich StoBspitzen)
3 Freilaufinnenring 2.7 Tagliche Betriebsdauer:
a
Stunden
3. Einbaubedingungen
3.1 1 Offen,im Freien 3.2 Umgebungstemperatur am Freilauf:
O Offen,im geschlossenen Raum von °C bis °C
[ im Maschinengehduse 3.3 Sonstiges (z.B. Zugénglichkeit, Staubanfall
0 Schmierung durch Olbad, Olnebel und andere Umgebungseinfliisse, die von
im Maschinengehiuse Bedeutung sein konnten):
1 Anschluss an Zentralschmierung
moglich
Schmiermittelbezeichnung:
Kinematische Viskositat:
mm?/s °C
4. Voraussichtlicher Bedarf
Stiick (einmalig) Stlick/Monat Sttick/Jahr

5. Anlagen

[ Spezifikationen ([ Datenblatt

(1 Skizze/Zeichnung

RINGSPANN GmbH

Schaberweg 30-34
D-61348 Bad Homburg

Telefon +49 6172 275-0
Telefax +49 6172 275-275

www.ringspann.de
mailbox@ringspann.de



Auswahlbogen fiir RINGSPANN-Gehédusefreildufe

Bitte fotokopieren oder PDF-Datei von unserer Homepage nutzen!

2. Betriebsdaten

2.1 Im Mitnahmebetrieb erfolgt
der Antrieb durch:

2.2 Drehzahlen im Mitnahmebetrieb

Drehzahlen im Leerlaufbetrieb
(Uberholbetrieb)

2.3 Drehrichtung im Mitnahmebetrieb bei
Ansicht in Richtung X

2.5 Maximal-Drehmoment aufgrund von
Drehschwingungsberechnung

2.6 Soll der Gehausefreilauf mit Wellenaus-
gleichkupplungen kombiniert sein?

2.7 Soll der Gehausefreilauf mit einer Halte-
bremse ausgeristet werden?

Firma: Datum:
Anschrift: Anfrage-Nr.:
Telefon:
Name: Telefax:
Abteilung: E-mail:
1. Wo werden die Gehdusefreildufe eingesetzt?
1.1 Art der Anlage:
1.2 Art der Arbeitsmaschine:
. Gehéduse- anzutreibende Gehause- .
X- Antrieb A IR freilauf A =—— Arbeitsmaschine freilauf B Antrieb B <X

Gehausefreilauf A

[ Asynchronmotor
 Direktanlauf
[d Sonstiger E-Motor
Art:
(1 Verbrennungsmotor
Art: _ Zylinderzahl: ______
(d Turbine
[d Sonstiges (bitte naher erldutern):

3 A-A-Anlauf

Gehéusefreilauf B

O Asynchronmotor
O Direktanlauf
[d Sonstiger E-Motor
Art:
(1 Verbrennungsmotor
At Zylinderzahl: _______
(1 Turbine
[d Sonstiges (bitte naher erldutern):

3 A-A-Anlauf

% der Betriebsdauer
min' bis min”’!
% der Betriebsdauer

von

d Links
[d Rechts

Leistung: kW
Drehmoment._____ Nm

1 Mit elastischen Kupplungen
Typ:
(1 Mit drehstarren Kupplungen
Typ:

(1 Mit eingebauter Elektromagnetbremse
[ MitauBen angebauter Bremse

% der Betriebsdauer
min' bis min!
% der Betriebsdauer

von

d Links
[d Rechts

Leistung: kW
Drehmoment.______ Nm

1 Mit elastischen Kupplungen
Typ:
(1 Mit drehstarren Kupplungen
Typ:

(1 Mit eingebauter Elektromagnetbremse
[ MitauBen angebauter Bremse

D-61348 Bad Homburg

Telefax +49 6172 275-275

2.8 Ausgewadhlter Gehausefreilauf GroRe GroRe
2.9 Tégliche Betriebsdauer Stunden
3. Einbaubedingungen 3.3 Sonstiges (z.B. Zugénglichkeit, Staubanfall
3.2 Umgebungstemperatur am Freilauf: und andere Umgebungseinfliisse, die von
o L: o Bedeutung sein kdnnten):
von C bis C
4, Voraussichtlicher Bedarf Stiick (einmalig) Stiick/Monat Sttick/Jahr
5. Anlagen [ Spezifikationen 1 Datenblatt [ Skizze/Zeichnung
RINGSPANN GmbH
Schaberweg 30-34 Telefon +49 6172 275-0 www.ringspann.de

mailbox@ringspann.de

B Auswahlbogen
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RINGSPANN"

Antriebstechnik

Freildufe

Uberholfreildufe

Zum automatischen
Zu- und Abkuppeln
von Antrieben.

Riicklaufsperren

Zur automatischen .
Riicklaufsicherung

von Forderbdn- @
dern, Elevato-
ren, Pumpen,

Geblasen.

Katalog 88 Katalog 80
Bremsen

Industrie-Scheibenbremsen
Federbetatigt - pneumatisch,

Industrie-Scheibenbremsen
Handbetatigt -

handgeluftet. hydraulisch
oder hand-

Ii i‘fi ‘l geluftet.
Katalog 46 Katalog 46

Drehmoment- und Kraftbegrenzer

Drehmomentbegrenzer
mit Schraubflachen

Drehmomentbegrenzer
mit Rollen

Zuverlassige —_ Mit Doppelrollen

Uberlastsiche- oder Einfachrollen.

rung fur raue Durchratschend

Betriebsbe- oder ausschal-

dingungen. tend, auch fur
360° Synchron-
lauf.

Katalog 45 Katalog 45

Wellenkupplungen und Spannkupplungen

Drehstarre
Ausgleichkupplungen

GroBe, zuldssige

Flanschkupplungen

Starre, leicht l6sbare
Wellenkupplung

Radial-und = mit spielfreier
Winkelver- | Konus-Spann-
lagerungen. h verbindung.
Kleinste Riick- k‘

stellkréfte.

Katalog 44 E04.020

Welle-Nabe-Verbindungen

Zweiteilige Schrumpfscheiben Dreiteilige Schrumpfscheiben
AuBenspannver- AufBlenspannver-
bindung. Vorteil: bindung zur
Einfache, sichere spielfreien Ver-
Montage, sogar bindung von
ohne Dreh- Hohlwellen mit
moment- Wellenzapfen.
schlissel.

Katalog 31.1 Katalog 31
RINGSPANN"®
Spanntechnik

Prazisions-Spannzeuge

Normteile fiir Spannzeuge Standard-Spannzeuge

Standardpro-
gramm an
hochprézisen,
einsatzfertigen

Zum individuellen -
und kosten-

gunstigen Eigen-

bau nach dem

RINGSPANN- Spannvor-
System. richtungen.
Katalog 14

Vorschubfreildufe
Fr schrittweisen
Materialvorschub.
Katalog 80

Industrie-Scheibenbremsen

Federbetdtigt -
elektromagnetisch
geluftet.

Katalog 46

Drehmomentbegrenzer
mit Kugeln

Zuverlassige :
Uberlastsicherung

mit hochster

Ansprech-

genauigkeit.

Auch spielfrei.

Katalog 45

Spannkupplungen

Fir das auto-
matisierte Kuppeln
von Walzen.
Schnelle, sichere
und schlupffreie
Verbindung.

y.
£

Konus-Spannelemente

Zur Welle-Nabe-
Verbindung.
Hohe Dreh-
momente bei
geringem
Platzbedarf.

Katalog 31

Sonder-Spannzeuge

Mafgeschneiderte
Sonderlésungen
fur die jeweilige
spezifische
Spannaufgabe.

Gehéusefreildufe

Zum automatischen

Zu- und Abkuppeln

von Mehrfach-

antrieben bei

Anlagen im ketten.
Dauerbetrieb?

Katalog 80.1 Katalog 89

Industrie-Scheibenbremsen

Pneumatisch betatigt —
federgelftet.

L2

Freilauf-
Einbauelemente

Kafigfreilaufe,
Klemmstiicksatze
und Freilauf-

Industrie-Scheibenbremsen

Hydraulisch betétigt —
federgeluftet.

Katalog 46 Katalog 46
Rutschnaben Kraftbegrenzer
RIMOSTAT-Rutschnabe Zuverlassiger axialer
fur gleich- Uberlastschutz
bleibendes in Schub- und "
Rutschmoment. Zugstangen. _ta
Tellerfeder-

Rutschnabe als
Einfachlosung.

Katalog 45

Sicherheits-Klemmeinheiten

Federbetdtigt - pneumatisch
geluftet. Zum

Sichernund &
Positionieren

axial

bewegter

Stangen.

Y

E01.023

Sternscheiben

Ideal fir Welle-
Nabe-Verbin-
dungen,

die haufig

zu l6sen sind.

E03.023

Kegelbiichsen-Spanndorne

Universelle, kostengtinstige
Standardbaureihe. Schnelles
Umristen auf

andere

Spann-

durch-

messer.

Katalog 15

RINGSPANN GmbH

<

Katalog 49

Sicherheits-Klemmeinheiten

Federbetatigt —
hydraulisch geltftet.
Zum Sichern und
Positionieren
axial bewegter
Stangen.

Katalog 32

Sternfedern

Axialfederelement
zur Vorspannung
von Kugellagern.

Katalog 20

Hydraulische
Dehnspannzeuge

Spanndorne und -futter
mit hoher Rundlauf-
genauigkeit. Spannen
mehrerer Werkstiicke
maoglich.

Katalog 16
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